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Krétka informacja o wizytacji

Ocena jakosci ksztafcenia na kierunku ,, automatyka i robotyka” prowadzonym na Wydziale
Mechatroniki i Budowy Maszyn Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach zostata przeprowadzona z
inicjatywy Polskiej Komisji Akredytacyjnej w ramach harmonogramu prac okreslonych przez Komisje
na rok akademicki 2012/2013. Wizytacja tego kierunku studiéw odbyta sie po raz drugi po uptywie
okresu na jaki zostata wydana ocena pozytywna. Szczegétowe informacje zawiera Zatacznik nr 3.
Wizytacje cztonkowie Zespotu poprzedzili zapoznaniem sie z Raportem Samooceny przekazanym
przez wiadze Uczelni, ustaleniem podziatu kompetencji w trakcie wizytacji oraz sformutowaniem
wstepnie dostrzezonych probleméw. W toku wizytacji Zespdt spotkat sie z wtadzami Uczelni i
Wydziatu prowadzacego oceniany kierunek, analizowat dokumenty zgromadzone wczes$niej na
potrzeby wizytacji przez wtadze Uczelni, otrzymat od wtadz Uczelni dodatkowo zamodwione
dokumenty, przeprowadzit hospitacje i spotkania ze studentami oraz spotkanie z pracownikami
realizujgcymi zajecia na ocenianym kierunku, przeanalizowat wylosowane prace dyplomowe pod
wzgledem miedzy innymi podobienstwa do zrédet internetowych.

1. Koncepcja rozwoju ocenianego kierunku formutowana przez jednostke

1). Wydziat nie ma opracowanej i zatwierdzone] strategii rozwoju. Opracowywana jest strategia
rozwoju kadrowego Wydziatu, ktdra jest planowana do wdrozenia w postaci regulaminéw dziatania
dwéch komisji: Komisji ds. Habilitacji i Tytutu oraz Komisji Badan i Rozwoju.

Strategia rozwoju WMiBM wynika ze Strategii Rozwoju Politechniki Swietokrzyskiej, przyjetej
Uchwatg Nr 51/04 Senatu 25 lutego 2004 r. Na tej podstawie mozna okresli¢ koncepcje rozwoju
ocenianego kierunku, co =znalazto odzwierciedlenie w raporcie samooceny: ,Jednym z
najwazniejszych elementdw misji jest szeroko rozumiana stuzba publiczna jako regionalnego centrum
edukacji, badan i rozwoju technicznego. Politechnika prowadzi dziatania silnie wspierajgce



Srodowiska gospodarcze i techniczne, wspomagajgc i stymulujgc rozwdj techniczny, technologiczny,
innowacje, transfer technologii oraz doskonalenie kadr wspdttworzgc wazny osrodek edukacji i nauki i
aktywnie uczestniczqc w kreowaniu Kieleckiego osrodka akademickiego jako znaczgcego dla
obecnych i przysztych pokolern mtodziezy”.

Politechnika Swietokrzyska jako cele strategiczne wskazuje miedzy innymi:

- zapewnienie wysokiej jakosci ksztatcenia,

- powiekszania ilosci uprawnien akademickich (praw do doktoryzowania i habilitowania),

- rozszerzania i unowoczesniania oferty ksztatcenia (nowe kierunki i specjalnosci),

- tworzenie nowych kierunkéw ksztatcenia i specjalnosci, zgodnych z rozwojem nauki i techniki, a
takze uwzgledniajgcych specyfike i zapotrzebowanie regionu.

Uczelnia prowadzi badania i analizy zapotrzebowania na absolwentéw, w tym kierunku automatyka i
robotyka. Efektem tych dziatan (oraz innych) jest, miedzy innymi, wydanie Katalogu Dobrych Praktyk,
zawierajgcego opracowane analizy.

Wydziat Mechatroniki i Budowy Maszyn prowadzi studia na kierunkach: Automatyka i Robotyka,
Inzynieria Bezpieczenistwa, Mechanika i Budowa Maszyn, Transport.

Na kierunku automatyka i robotyka studia sg prowadzone w trybie stacjonarnym i niestacjonarnym w
jednej specjalnosci automatyka przemystowa.

Studia pierwszego stopnia stacjonarne sg 3,5-letnie (7 sem.) a niestacjonarne 4-letnie
(8 sem.) i koncza sie nadaniem tytutu zawodowego inzyniera. Studia drugiego stopnia 1,5 roczne (3
semestry) koriczg sie nadaniem tytutu zawodowego magistra inzyniera.

Wydziat nie prowadzi jednolitych studiéw magisterskich.

Wydziat ma uprawnienia do doktoryzowania w trzech dyscyplinach: automatyka i robotyka,
mechanika oraz budowa i eksploatacja maszyn. W dyscyplinie budowa i eksploatacja maszyn ma
rowniez uprawnienia do nadawania stopnia naukowego doktora habilitowanego.

Prowadzone kierunki studiow przez WMiBM dobrze wpisujg sie w koncepcje rozwoju Uczelni.
Kierunki te dobrze réwniez pasujg do profilu Wydzialu umozliwiajgc potencjalnym studentom
réoznorodno$¢ wyboru w zaleznosci od indywidualnych preferencji. Prowadzac kilka kierunkow w
pewnym zakresie ze sobg powigzanych Wydziat ma mozliwos¢ elastycznego ksztattowania
programow studiow w zaleznosci od aktualnego zapotrzebowania na absolwentow.

Mimo, ze Wydziat nie ma opracowanej strategii rozwoju w swoich dotychczasowych dziataniach
wspierat sie strategig rozwoju Uczelni.

2). W raporcie samooceny i podczas wizytacji nie napotkano na informacje wskazujacg na
bezposredni i czynny udziat interesariuszy zewnetrznych w procesie ustalania koncepcji ksztatcenia
na ocenianym kierunku. W raporcie samooceny podano informacje o powotaniu 15 listopada 2012
przez Rade Wydziatu MiBM Rady Interesariuszy przy Wydziale Mechatroniki i Budowy Maszyn
,bedacg ciatem opiniodawczo-doradczym Rady Wydziatu i Dziekana w sprawach dotyczacych:

- istniejgcych programéw ksztafcenia tj. efektow ksztatcenia i programéw studidw,

- uruchamiania nowych kierunkéw i specjalnosci,

- promocji Wydziatu i absolwentéw,

- relacji Wydziatu z otoczeniem spoteczno-gospodarczym regionu,

- dziatalnosci naukowo-badawczej i dydaktycznej Wydziatu,

- strategii dziatania Wydziatu.

Podczas wizytacji udostepniono ZO kopie powotania Rady Interesariuszy Zewnetrznych jednak, jak
stwierdzono, dotychczas nie byto jej spotkan, cho¢ sg planowane. Cztonkami tej Rady s3
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przedstawiciele zaktadéw przemystowych regionu, ktérych profil produkcji i ustug koresponduje z
kierunkiem automatyka i robotyka. Czesé cztonkdw Rady jest absolwentami WMiBM.

Jako interesariuszy wewnetrznych wskazano pracownikdéw WMIiBM, studentéw i doktorantéw,
ktérych przedstawicieli powotano w sktad Komisji ds. Jakosci Ksztatcenia oraz Komisji ds.
Dydaktycznych udostepniajgc rowniez kopie powotania tych komisji. Podczas spotkania studenci na
nim obecni stwierdzili, ze nic nie wiedzg o konsultacjach dotyczacych planéw studidw. Stwierdzili tez,
ze chcg mie¢ wptyw na plany studiéw. Deklarowali tez che¢ powiekszenia liczby éwiczen w zamian za
wyktady oraz zwiekszenia wymiaru praktyk zawodowych.

Ocena koncowa 1 kryterium ogélnego: znaczgco

Syntetyczna ocena opisowa stopnia spetnienia kryteriow szczegétowych

1) Wydziat nie ma opracowanej i zatwierdzonej wtasnej jednolitej strategii rozwoju. Strategia rozwoju
WMIBM i ocenianego kierunku wynika z ogdlnej strategii Uczelni. Opracowywana jest jedynie
strategia rozwoju kadrowego Wydziatu, ktdra jest planowana do wdrozenia w postaci regulamindéw
dziatania dwdch komisji: Komisji ds. Habilitacji i Tytutu oraz Komisji Badan i Rozwoju.

2) W raporcie samooceny i podczas wizytacji nie uzyskano informacji wskazujgcych na bezposredni i
czynny udziat interesariuszy zewnetrznych w procesie ustalania koncepcji ksztatcenia na ocenianym
kierunku. Mozna jednak stwierdzi¢, ze interesariusze zewnetrzni majg posredni wptyw, poprzez
osobiste kontakty z pracownikami. 15 listopada 2012 Rada Wydziatu MiBM powotata Rade
Interesariuszy bedacg ciatem opiniodawczo-doradczym Rady Wydziatu i Dziekana. Interesariusze
wewnetrzni wchodzg w sktad gremidéw, wptywajac w ten sposdb na proces ustalania koncepcji
ksztatcenia. W przypadku studentéw wptyw ten jest niewystarczajacy.

2. Spojnos¢ opracowanego i stosowanego w jednostce opisu zakiadanych celéw
i efektow ksztatcenia dla ocenianego kierunku oraz system potwierdzajacy ich osigganie

1). Cele i efekty ksztatcenia opracowano w oparciu o plany i programy studidow obowigzujgce
wczesniej i realizowane na starszych rocznikach.

Analiza tych plandéw pozwala na stwierdzenie, ze sg one zgodne z obowigzujacymi dotychczas
standardami ksztatcenia dla kierunku automatyka i robotyka.

Cele i efekty ksztatcenia dla kierunku automatyka i robotyka przyjeto Uchwatg Rady Wydziatu Nr
19/12 z 14 czerwca 2012 r. w sprawie zatwierdzenia efektow ksztatcenia dla kierunku automatyka i
robotyka pierwszego oraz drugiego stopnia oraz zatwierdzono Uchwatg Senatu Nr 330/12 z 20
czerwca 2012 r. w sprawie okreslenia efektdw ksztatcenia dla programéw ksztatcenia prowadzonych
na wydziatach Politechniki Swietokrzyskiej.

Zatgczniki do uchwat stanowig kompletng dokumentacje zawierajgcg wszystkie niezbedne elementy
opisu wprowadzenia KRK.

Zataczniki zawierajg: 2a. Opis efektdw ksztatcenia dla kierunku automatyka i robotyka, studia |
stopnia, profil ogdlnoakademicki, 2b. Tabela odniesien efektow kierunkowych do efektéw
obszarowych, 2c. Tabela pokrycia obszarowych efektéw ksztatcenia przez kierunkowe efekty
ksztatcenia, 2d. Tabela pokrycia kompetencji inzynierskich przez kierunkowe efekty ksztatcenia, 3a.
Opis procesu ksztatcenia dla kierunku automatyka i robotyka, studia | stopnia, profil
ogodlnoakademicki, 3b. Informacje podstawowe, 3c. Matryca efektdw ksztatcenia AiR | stopien, 3d.
Tabela efektéw kierunkowych w odniesieniu do metod ich weryfikacji AiR | stopien, 3e. Plan studiéw
— studia stacjonarne, 3f. Plan studiéw — studia niestacjonarne, 3g. Tabela wskaznikéw ilosciowych.
Zataczniki: 4a. Opis efektow ksztatcenia dla kierunku automatyka i robotyka, studia 1l stopnia, profil
ogodlnoakademicki, 4b. Tabela odniesien efektéw kierunkowych do efektéw obszarowych, 4c. Tabela



pokrycia obszarowych efektow ksztatcenia przez kierunkowe efekty ksztatcenia, 5a. Opis procesu
ksztatcenia dla kierunku automatyka i robotyka, studia Il stopnia, profil ogélnoakademicki, 5Sb.
Informacje podstawowe, 5c. Matryca efektéw ksztatcenia AiR Il stopien, 5d. Tabela efektow
kierunkowych w odniesieniu do metod ich weryfikacji AiR Il stopied, 5e. Plan studidow — studia
stacjonarne, 5f. Plan studiéw — studia niestacjonarne, 5g. Tabela wskaznikéw ilosciowych.

Kompletng dokumentacje wprowadzenia Krajowych Ram kwalifikacji dla kierunku automatyka i
robotyka dotgczono do raportu samooceny.

Dla kierunek automatyka i robotyka przyjeto profil ogdlnoakademicki przyporzadkowujac efekty
ksztatcenia do obszaru nauk technicznych, dziedziny nauk technicznych, dyscyplin: automatyka i
robotyka, budowa i eksploatacja maszyn, mechanika, elektrotechnika.

Tabela odniesien efektéw kierunkowych do efektéw obszarowych dla studiéw 1 stopnia definiuje 30
efektdw kierunkowych w zakresie wiedzy (K_WO01- K _W30), 37 efektéw w zakresie umiejetnosci
(K_U01- K _U37) oraz 6 efektow w zakresie kompetencji spotecznych (K_K01- K_K06). Kazdemu
efektowi kierunkowemu przyporzgdkowano odpowiednie efekty obszarowe.

Dla studidw 2 stopnia tabela odniesien efektow kierunkowych do efektéw obszarowych definiuje 19
efektow kierunkowych w zakresie wiedzy (K_WO01- K W19), 16 efektéw w zakresie umiejetnosci
(K_U01- K_U16) oraz 7 efektow w zakresie kompetencji spotecznych (K_KO01- K_K07). Kazdemu
efektowi kierunkowemu przyporzadkowano odpowiednie efekty obszarowe.

Zdefiniowane efekty kierunkowe obejmujg odniesienia do wszystkich odpowiednich efektéw
obszarowych ROZPORZADZENIA MINISTRA NAUKI | SZKOLNICTWA WYZSZEGO z dnia 2 listopada 2011
r. w sprawie Krajowych Ram Kwalifikacji dla Szkolnictwa Wyzszego, Dziennik Ustaw Nr 253 Poz. 1520
okreslonych dla obszaru nauk technicznych w zatgczniku nr 5 dla studiéw | i Il stopnia efektow oraz
uzyskania kompetencji inzynierskich zawartych w zatgczniku nr 9 dla studiéw | stopnia.

Kazdy efekt kierunkowy realizuje od jednego do pieciu efektéw obszarowych dla studiéw 1 stopnia i
od jednego do osmiu efektéw obszarowych dla studiéw 2 stopnia.

Kazdy efekt z obszaru nauk technicznych (Zatgcznik nr 5) realizowany jest przez jeden do czternastu
efektow kierunkowych dla studiéow 1 stopnia oraz przez jeden do osmiu efektéw kierunkowych dla
studiéw 2 stopnia.

Dla studiéw 1 stopnia kazdy efekt kompetencji inzynierskich (Zatgcznik nr 9) realizowany jest przez
jeden do o$miu efektow kierunkowych.

Studia 2 stopnia nie przewiduja realizacji efektéw kompetencji inzynierskich.

Zatacznik 5a: Opis procesu ksztatcenia dla kierunku automatyka i robotyka, studia Il stopnia, profil
ogodlnoakademicki przewiduje uzyskanie przez absolwenta tytutu zawodowego: magister inzynier.
Zatacznik nr 3 do Zarzadzenia Rektora nr 10/12 z dnia 21 lutego 2012 r. odniesienn efektéw
kierunkowych do efektéw obszarowych dla studidw 2 stopnia okresla posiadane kompetencje dla
0s6b ubiegajgcych sie o przyjecie na studia 2 stopnia: ,0Osoba ubiegajgca sie o przyjecie na studia
drugiego stopnia na kierunku Automatyka i Robotyka musi posiadaé kwalifikacje pierwszego stopnia
oraz kompetencje niezbedne do kontynuowania ksztaftcenia na studiach drugiego stopnia na tym
kierunku”, a wiec jednoznacznie nie wymaga posiadania kompetencji inzynierskich od kandydatow.
Zatem absolwent kierunku automatyka i robotyka | stopnia z innej uczelni bez kompetencji
inzynierskich nie ma mozliwoéci nabycia ich na studiach Il stopnia w WMiBM PSk mimo, ze
otrzymuje dyplom magistra inzyniera. Nalezy zatem w zasadach rekrutacji na studia Il stopnia dodac
wymagania posiadania kompetencji inzynierskich lub uzupetni¢ studia Il stopnia o efekty inzynierskie.



Sylabusy wszystkich przedmiotéw majg ujednolicong forme. Sylabus kazdego przedmiotu w punkcie
C. Efekty ksztatcenia i metody sprawdzania efektow ksztatcenia, definiuje przedmiotowe efekty
ksztatcenia, forme realizacji kazdego z nich oraz odniesienie do realizowanych efektéw kierunkowych
i obszarowych. W punkcie, tresci ksztatcenia, wskazane sg odniesienie do efektéw ksztatcenia dla
modutu.

Sylabus praktyk zawodowych dla studiéw 1 stopnia okresla realizacje 3 efektow przedmiotowych z
zakresu wiedzy, 5 efektéw przedmiotowych z zakresu umiejetnosci oraz 2 z zakresu kompetencji
spotecznych wskazujgc jednoczesnie odniesienie do realizowanych efektéw kierunkowych i
obszarowych.

Plan studiéw Il stopnia nie przewiduje praktyk zawodowych.

Efekty modutéw (przedmiotéw) odnoszg sie do efektdw kierunkowych, a te z kolei do efektow
obszarowych, odpowiednich do stopnia oraz profilu, stanowigc przemyslang i spdjna catosé.

Petna dokumentacja dotyczaca kierunku automatyka i robotyka, a w tym efekty ksztatcenia oraz
sylabusy przedmiotéw dostepne sg w bibliotece w postaci oprawionych wydrukéw. Plan studiéw
kierunku zamieszczony jest tez na ogdlnie dostepnej stronie internetowej Uczelni. Program studiow
jest dostepny po zalogowaniu sie.

2). Efekty ksztatcenia dla studiéw 1 i 2 stopnia, kierunkowe jak i przedmiotowe, sg sformutowane w
zrozumiaty sposdb. Struktura opisu jest jednolita i logiczna, podzielona na elementy (dokumenty)
pozwalajgce na rzeczowg analize i tatwe zrozumienie ich tresci. Prowadzi to do tatwego opracowania
metod weryfikacji zaktadanych efektow ksztatcenia. Odzwierciedla sie to w przygotowanych
sylabusach wszystkich przedmiotéw.

3). Uchwatg Senatu Nr 19/12 z dnia 14 czerwca 2012 r. Uczelnia zatwierdzita efekty ksztatcenia na
kierunku ,automatyka i robotyka” na poziomie studidéw pierwszego i drugiego stopnia. Zostaty
okreslone efekty kierunkowe oraz realizujgce je moduty przedmiotéw, a takze przyporzadkowata
efekty kierunkowe do efektdw obszarowych okreslonych w rozporzadzeniu Ministra Nauki i
Szkolnictwa Wyiszego z dnia 2 listopada 2011 r. w sprawie Krajowych Ram Kwalifikacji dla
Szkolnictwa Wyzszego (Dz. U. Nr 253, poz. 1520);

Na system oceny efektéw ksztatcenia majg wptyw procedury dotyczace informowania studentéw w
zakresie zasad oceniania. W celu utrzymania ich spdjnosci przestrzegane sg ustalenia regulaminu
studidw, warunki zaliczen i terminarz zaliczen sg podawane do wiadomosci studentom. Materiaty i
protokoty zaliczen sg archiwizowane i poddawane kontroli w celu monitowania poprawnosci procesu
oceniania, podobnie traktowane sg prace dyplomowe i ich recenzje.

Zasady dot. oceniania studentow sg okreslane formalnie w kartach poszczegdlnych przedmiotéw oraz
zaje¢ przygotowywanych przez odpowiedzialnych za prowadzenie zaje¢ pracownikéw jednostek
organizacyjnych Woydziatu. Warunkiem jego zaliczenia jest spetnienie wszystkich wymagan
okreslonych w regulaminie. tj. m. in.: zaliczenie zajeé, zdanie egzamindw. Celem przedmiotowego
systemu oceniania jest: diagnozowanie i monitorowanie postepdw studenta, sprawiedliwe ocenianie
kazdego studenta, wspieranie rozwoju studenta przez ewaluacje jego osiggnie¢, informowanie
studenta o poziomie jego osiggnie¢ dydaktycznych i postepach w tym zakresie, pomoc studentowi w
samodzielnym planowaniu jego rozwoju, motywowanie studenta do dalszej pracy, wykorzystanie



przez nauczyciela wynikéw osiggnie¢ studentéw do planowania pracy dydaktycznej, dostarczanie
studentom informacji o postepach i trudnosciach w nauce.

Zasady dyplomowania obowigzujgce na kierunku okresla Regulamin Studiéw oraz Uchwata Senatu
Nr 99/07 z dnia 25 kwietnia 2007 r. Ukonczenie studidw nastepuje z dniem zdania egzaminu
dyplomowego. Egzamin dyplomowy obejmuje obrone przygotowanej pracy dyplomowej oraz zdanie
egzaminu z wiedzy zdobytej w trakcie studidw. Student wykonuje prace pod kierunkiem
uprawnionego nauczyciela akademickiego, posiadajgcego co najmniej stopien naukowy doktora.

Podczas oceny jakosci ksztatcenia na kierunku automatyka i robotyka poddano 15 akt osobowych
absolwentéw z ktérych wynika, iz: protokoty egzaminacyjne - prowadzone sg zgodnie z przepisami

rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyiszego z dnia 2 listopada 2006 r. w sprawie
dokumentacji przebiegu studiéw (Dz. U. Nr 224, poz. 1634 z pdzn. zm.); karty okresowych osiggniec

studenta - prowadzone s3 zgodnie z powyzej przytoczonym rozporzadzeniem; dyplomy i suplementy

- sporzgdzane sg zgodnie z przepisami rozporzgdzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia
19 grudnia 2008 r. w sprawie rodzajow tytutdw zawodowych nadawanych absolwentom studidw i
wzoréow dyplomow oraz Swiadectw wydawanych przez uczelnie (Dz. U. Nr 11 z 2009 r., poz. 61).
Ponadto w suplementach znajdujg sie szczegdty dotyczgce programu, takie jak: sktadowe programy
studidw oraz indywidualne osiggniecia, uzyskane oceny oraz punkty ECTS.

System weryfikacji efektdw ksztatcenia kierunku automatyka i robotyka jest ujednolicony dla
wszystkich kategorii efektow oraz etapdéw ksztatcenia i sktada sie z kilku elementéw.

Zatagcznik 3d raportu samooceny zawiera tabele metod weryfikacji efektéw kierunkowych
realizowanych na kierunku automatyka i robotyka 1 stopnia. Zatgcznik 5d zawiera takie zestawienia
dla studidow 2 stopnia. Tabele te zestawiajg wszystkie przedmioty wskazujac, ktére efekty sg przez nie
realizowane. Dla kazdego efektu wskazane s3 metody jego weryfikacji z zestawu metod: EU (egzamin
ustny), EP (egzamin pisemny), test/kol./spr., projekt, praca koricowa i inne. Z kolei w sylabusie
kazdego przedmiotu w punkcie: Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia, wypisane sg efekty a dla
kazdego efektu (lub grupy elektéw) w kolumnie ,,Metody sprawdzania efektdw ksztatcenia (sposdb
sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych,
laboratoryjnych, itp.)” podane sg metody ich weryfikacji. Na przyktad: ,Ocena wiedzy studentéw na
podstawie kolokwiéw w trakcie semestru (2 i 3) lub kolokwium koricowego (zasady ustalane ze
studentami)”, ,Obserwacja postawy studenta podczas wyktadéw (obecnos¢, aktywne uczestnictwo w
wyktadzie)”, ,Sprawdzian w formie testu otwartego. Ocena studenta uzalezniona od ilosci punktéw
zdobytych w trakcie sprawdzianu”, ,Egzamin pisemny, kolokwium, udziat w dyskusji na ¢wiczeniach”,
,Koncowy sprawdzian pisemny Pytania i programy z petnego zakresu wiedzy objetego programem
wyktadu. Ocena studenta uzalezniona od ilosci zdobytych punktow”, ,Przyjecie projektu w formie
elektronicznej i papierowej po udzieleniu przez studenta satysfakcjonujgcych odpowiedzi na zadane
pytania”, itd. Tylko w niektérych sylabusach wskazane sg wymagania niezbedne do uzyskania
konkretnej oceny, jak ,,Zaliczenie pisemne zawierajgce 5 pytan z zakresu wiedzy obejmujgcej program
wyktadu. Ocena studenta uzalezniona jest od ilosci punktéw zdobytych w trakcie egzaminu. Ocena
pozytywna wymaga uzyskania 3 pkt. Ocena bardzo dobra wymaga uzyskania 4,5+5 pkt.”.

Mozna przyjgé, ze istnieje na kierunku automatyka i robotyka przemyslany i jednolity system
umozliwiajgcy weryfikacje zatozonych efektdw ksztatcenia. Po uzupetnieniu we wszystkich sylabusach



wymagan niezbednych do uzyskania konkretnej oceny z przedmiotu przyjete metody weryfikacji
efektow ksztatcenia mozna bedzie uznaé za wzorowe.

Podczas wizytacji w odpowiedzi na pytanie o odsiew studentédw udostepniono dane z trzech lat

zamieszczone w tabeli 1.

Tabela 1. Charakterystyka odsiewu studentow.

Rok akademicki Stopien I, 1 rok Absolwenci Stopien I, 4 rok
2006/2007 58 2009/2010 34
20072008 64 20102011 34
20082009 64 20112012 29

Rok akademicki Stopien Il, 1 rok Absolwenci Stopien Il, 2 rok
2006/2007 0 2007/2008 0
20072008 30 20082009 30
20082009 36 2009/2010 32

Wedtug informacji uzyskanych od Wtadz Wydziatu, pierwszy rok studidw konczy niewiele ponad
potowe przyjetych na studia studentéw. Na Il stopniu odsiew jest nieznaczny.

Studenci byli skreslani z powodu: rezygnacji ze studiéw, nie uzyskania wymaganej planem i
regulaminem studiéw punktow ECTS, nie oddania prac inzynierskich lub magisterskich.

Plan studidw kierunku automatyka i robotyka zamieszczony jest na ogdlnie dostepnej stronie
internetowej Uczelni, natomiast kompletny program studiéow wraz z kartami przedmiotéw, w tym z
systemem weryfikacji efektdw ksztatcenia dostepny jest po zalogowaniu sie.

Nauczyciele akademiccy pozostajg w statym kontakcie ze studentami za pomocg poczty
elektronicznej i platformy USOS.

4). Badanie losu absolwentéw regulujg: Zarzadzenie Nr 22/12 Rektora Politechniki Swietokrzyskiej z
dnia 19 marca 2012 r. w sprawie zmian w Regulaminie Organizacyjnym Administracji i zarzadzeniu
Rektora z dnia 27 stycznia 2012 r. Nr 4/12 oraz Zarzadzenie Nr 4/12 Rektora Politechniki
Swietokrzyskiej z dnia 27 stycznia 2012 r. w sprawie zmian w organizacji administracji Uczelni.

Na pytanie w tej kwestii, w odpowiedzi stwierdzono, ze ,Monitorowaniem loséw zawodowych
absolwentéw zajmuje sie Biuro Wspodtpracy z Absolwentami. We wczesniejszych lata badania
realizowane byly w ramach Projektu: ,Program Rozwojowy Potencjatu Dydaktycznego Politechniki
Swietokrzyskiej: ksztatcenie na miare sukcesu”. W ciggu 3 lat przebadanych zostato 600 absolwentéw
uczelni oraz 100 pracodawcoéw, u ktérych pracowali badz pracujg absolwenci. W pierwszym roku
badan metodologia monitorowania bazowata na ankietyzacji mailowej. Natomiast w dwdch
kolejnych lata na badaniach bezposrednich prowadzonych przez ankieteréw. Wynikiem
przeprowadzonych badan jest opracowany przez Zespot Ekspertow ,Katalog dobrych Praktyk”.
Ankietyzacjg w ramach Projektu objeci byli absolwenci rocznika 2008, 2009 oraz 2010. W badaniach
tych wykorzystywana byta szczegétowa ankieta przygotowana przez wspomniany wyzej Zespot
Ekspertéw. Formularz ankiety zostat podzielony na cztery czesci. W pierwszej czesci ankietowani
wypowiadali sie na temat ukonczonych studidéw oraz procesu ksztatcenia. Druga czes¢ dotyczyta
absolwentéw, ktérzy posiadajg wiasng firme. Trzecia cze$¢ zawierata pytania o przebieg pracy
zawodowej ankietowanych. Czwartg czesScig byta metryczka.



Pod koniec 2012 roku zostang przeprowadzone kolejne badania. Wykorzystywana bedzie skrécona
ankieta, ktéra zawiera 17 pytan. W wiekszosci dotyczg one pracy zawodowej absolwentéw
Politechniki Swietokrzyskiej. Przede wszystkim chodzi o uzyskanie informacji ilu ankietowanych
pracuje i czy jest to praca zgodna z uzyskanym wyksztatceniem. Pozostate pytania dotycza
ukonczonych studidw i ich oceny. Ankietowani, ktérzy koncza | stopien studidow pytani sg réwniez o
ich preferencje dotyczace kierunku ksztatcenia i wyboru uczelni. Wyniki przeprowadzonych badan
zostang przedstawione wtadzom poszczegdlnych wydziatéw”.

W punkcie 1.2 raportu opisano sktad oraz zadania Rady Interesariuszy Zewnetrznych. Rada zostata
powotana 15 listopada 2012 i jak wczesniej stwierdzono do dnia wizytacji nie rozpoczeta w praktyce
swej dziatalnosci. Sktad Rady (18 przedstawicieli znaczacych firm z regionu) oraz przyjete zadania
umozliwiajg jej, w przysztosci, efektywna prace i realny wptyw na efekty ksztatcenia.

Obecni na spotkaniu studenci stwierdzili, ze nie konsultowano z nimi planéw studiéw. Wyrazali
rowniez che¢ wptywu na plany studiow.

Zespot Oceniajacy zapoznat sie z pracami egzaminacyjnymi, zaliczeniowymi, projektami i innymi
formami weryfikacji umiejetnosci studentéw z ostatnich lat. Zespét oceniajacy nie ma w tej kwestii
zastrzezen. Zastrzezen nie zgtaszali rdwniez studenci w czasie spotkania z ZO.

Zespot Oceniajgcy ma pewne zastrzezenia do procesu dyplomowania. Cze$¢é prac nie ma charakteru
projektdw inzynierskich. Zastrzezenia dotyczg tez oceny pracy dyplomowe] przez promotoréw i
recenzentdw oraz do zamieszczonych w pracach dyplomowych czesci literaturowych. Studium
literaturowe opracowane jest w oparciu o wydawnictwa ksigzkowe i dane internetowe, brak jest
odniesien do danych literaturowych zaczerpnietych z czasopism naukowych.

Ocena koncowa 2 kryterium ogdlnego: w petni

Syntetyczna ocena opisowa stopnia spetnienia kryteriow szczegéfowych

1). Plany studidw realizowane na starszych rocznikach sg zgodne z dotychczas obowigzujgcymi
standardami ksztatcenia i nie budzg zastrzezen.

Zatozone cele i efekty ksztatcenia oraz dokumentacja ich przyjecia stanowig logiczng i spdjng catosc i
sg zgodne z zatozeniami z Krajowymi Ramami Kwalifikacji dla Szkolnictwa Wyzszego. Pewnym
mankamentem jest to, ze studia Il stopnia nie przewidujg realizacji efektéw kompetencji
inzynierskich, zatem absolwent kierunku automatyka i robotyka | stopnia z innej uczelni bez
kompetencji inzynierskich nie ma mozliwosci nabycia ich na studiach Il stopnia w WMiBM PSk.

2). Przyjete efekty ksztatcenia dla studiéw 1 i 2 stopnia kierunkowe jak i przedmiotowe sg
sformutowane w zrozumiaty sposéb. Struktura opisu jest jednolita i logiczna umozliwiajgc na tatwe
zrozumienie ich tresci. Prowadzi to do fatwego opracowania metod weryfikacji zaktadanych efektéw
ksztatcenia.

3). Na ocenianym kierunku automatyka i robotyka istnieje przemyslany i jednolity system
umozliwiajgcy weryfikacje zatozonych efektdw ksztatcenia. Po uzupetnieniu we wszystkich sylabusach
wymagan niezbednych do uzyskania konkretnej oceny z przedmiotu przyjete w sylabusach metody
weryfikacji efektéw ksztatcenia nie budzg zastrzezen. Zastrzezenia dotyczg procesu dyplomowania,
zwtaszcza oceny promotora i recenzenta oraz opracowania studium literaturowego.

4). Badanie losu absolwentéw pod wzgledem przyjetych procedur jak i praktycznego ich stosowania
nalezy oceni¢ bardzo dobrze dajgc podstawe do dostosowania efektéw ksztatcenia do oczekiwan
absolwentéw otoczenia spoteczno-gospodarczego. Podjeto réwniez dziatania zaangazowania
przedstawicieli interesariuszy zewnetrznych na ksztattowanie struktury efektéw ksztatcenia



powotujagc odpowiednie organy z dobrze dobranym sktadem oraz wyznaczonymi zadaniami
umozliwiajgc w przysztosci efektywng prace i realny ich wptyw na efekty ksztatcenia.

3. Program studiow a mozliwos¢ osiggniecia zaktadanych efektéw ksztatcenia

1). Studia | stopnia o profilu ogdlnoakademickim, inzynierskie w trybie stacjonarnym, trwajq 7
semestréw. Studenci uzyskujg w semestrze 1 za 323 godz. zaje¢ 30 punktéw ECTS, w semestrze 2 za
315 godz. zaje¢ 30 punktow ECTS, w semestrze 3 za 465 godz. zaje¢ 31 punktow ECTS, w semestrze 4
za 405 godz. zaje¢ 31 punktéw ECTS, w semestrze 5 za 375 godz. zaje¢ 30 punktéw ECTS, w semestrze
6 za 405 godz. zajec 30 punktow ECTS, w semestrze 7 za 210 godz. zaje¢ 30 punktdw ECTS.
Dodatkowe 2 punkty sg przydzielone za zajecia z wychowania fizycznego w semestrach 3 i 4. tacznie
daje to 212 punktéw ECTS za 2495 godz. zaje¢ w catym toku studidw. Zajecia przewidziane planem
studidw prowadzone sg w formie wyktaddw, ¢wiczen, laboratoridw, projektow. Wyktady stanowia
51.9 %.

Studia | stopnia o profilu ogdlnoakademickim, inzynierskie w trybie niestacjonarnym, trwajg 8
semestréw. Studenci uzyskujg w semestrze 1 za 175 godz. zaje¢ 28 punktéw ECTS, w semestrze 2 za
153 godz. zajec 23 punktéw ECTS, w semestrze 3 za 216 godz. zajec 26 punktow ECTS, w semestrze 4
za 204 godz. zajec¢ 28 punktéw ECTS, w semestrze 5 za 216 godz. zaje¢ 25 punktéw ECTS, w semestrze
6 za 162 godz. zajeé¢ 23 punktéw ECTS, w semestrze 7 za 216 godz. zaje¢ 27 punktéw ECTS, w
semestrze 8 za 126 godz. zaje¢ 30 punktow ECTS.

tacznie daje to 210 punktéw ECTS za 1468 godz. zaje¢ w catym toku studiéw.

Plan studiow przewiduje mniej niz 30 punktdw za jeden semestr. Takie rozwigzanie przyjeto po
odpowiedzi MNiSW na zapytanie dotyczace wydtuzenia do 8 semestrow studiéw zachowujgc 210
punktow ECTS. Podczas wizytacji udostepniono kopie pozytywnej interpretacji MNiSW w tej kwestii.

Zajecia przewidziane planem studidw prowadzone sg w formie wyktadéw, éwiczen, laboratoridw,
projektéw. Wyktady stanowig 53.4 %.

Plany studiéw niestacjonarnych | stopnia nie przewiduja zaje¢ z wychowania fizycznego.

Jezyk obcy na studiach | stopnia prowadzony jest od 3 semestru i koriczy sie na 6 sem., a plan studidow
przewiduje prowadzenie trzech przedmiotéw w jezyku angielskim rozpoczynajac juz od 1 semestru!
Podczas wizytacji udostepniono liste przedmiotédw prowadzonych w jezyku angielskim w latach 2008-
2012.

Zajecia prowadzone z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich w przypadku studiéw
niestacjonarnych stanowig 58.8% w stosunku do studidow stacjonarnych.

Studia Il stopnia o profilu ogélnoakademickim, w trybie stacjonarnym, trwajg 3 semestry. Studenci
uzyskujg w semestrze 1 za 405 godz. zaje¢ 30 punktéw ECTS, w semestrze 2 za 420 godz. zajec¢ 30
punktow ECTS, w semestrze 3 za 135 godz. zaje¢ 30 punktéw ECTS.

tacznie daje to 90 punktéw ECTS za 960 godz. zaje¢ w catym toku studidw.

Zajecia przewidziane planem studidw prowadzone sg w formie wyktadéw, éwiczen, laboratoridw,
projektéw i seminariéw. Wyktady stanowig 53.1 %.

Studia Il stopnia o profilu ogélnoakademickim, w trybie niestacjonarnym, trwajg 3 semestry. Studenci
uzyskujg w semestrze 1 za 243 godz. zaje¢ 30 punktéw ECTS, w semestrze 2 za 250 godz. zajeé 30
punktow ECTS, w semestrze 3 za 87 godz. zaje¢ 30 punktow ECTS.

tacznie daje to 90 punktéw ECTS za 580 godz. zaje¢ w catym toku studidw.



Zajecia przewidziane planem studidw prowadzone sg w formie wyktaddw, ¢wiczen, laboratoridw,
projektéw i seminariéw. Wyktady stanowig 53.8 %.

Zajecia prowadzone z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich w przypadku studidw
niestacjonarnych stanowig 60.4% w stosunku do studiéw stacjonarnych.

Plany studiéw 1 stopnia nie przewiduja modutéw ksztatcenia do wyboru.

Podczas wizytacji, w odpowiedzi na pytanie w tej kwestii wskazano jako wybér, mozliwos¢ wyboru
dwéch przedmiotéow po 3 punkty ECTS, kazdy w jezyku polskim lub angielskim oraz jednego
przedmiotu w planie studiéw przewidzianego do prowadzenia wytgcznie w jezyku angielskim za 2
punkty ECTS.

Plany studidow 2 stopnia przewidujg w kazdym semestrze jeden z dwdch przedmiotéw do wyboru po
3 punkty ECTS za kazdy, co daje facznie 9 punktéw ECTS. Stanowi to 10%, a wiec mniej, niz co
najmniej 30%wymaganych ustawowo (liczac w punktach ECTS).

Obecni na spotkaniu studenci stwierdzili, ze nigdy nie mieli mozliwosci wyboru zajeé¢ (przedmiotéw).
Nie wiedzieli tez, ze majg takg mozliwos¢ i w jakim wymiarze.

Przedmiot Metody numeryczne umieszczono w planie studidw 2 stopnia i do tego, jako przedmiot
obieralny. Tresci tego przedmiotu przydatne sg na 1 stopniu. Ponadto efekty ksztatcenia tego
przedmiotu, niezbedna dla absolwenta kierunku automatyka i robotyka, moga by¢ niezrealizowane.
Watpliwos¢ budzi udziat wyktadéw w wymiarze ponad 50% dla studidw stacjonarnych i
niestacjonarnych 1i 2 stopnia.

Podczas spotkania studenci zwracali réwniez uwage na zbyt duzg liczbe wyktadéw w stosunku do
innych form zajec. Postulowali zwiekszenie liczby i wymiaru ¢éwiczen.

Plany studidw nie przewiduja prowadzenia wymaganych ustawowo przedmiotdéw
ogdlnouczelnianych.

Na kierunku automatyka i robotyka nie wykorzystuje sie metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢.

Analiza planéw i programéw studiéw obowigzujgcych wczesniej i realizowanych na starszych
rocznikach pozwala stwierdzi¢, ze s3 one zgodne z obowigzujagcymi dotychczas standardami
ksztatcenia dla kierunku automatyka i robotyka.

Naktad pracy i czas niezbedny do osiggniecia zaktadanych efektéw ksztatcenia nie budza zastrzezen.
Obowigzujace obecnie plany studidow rdznig sie nieznacznie od poprzednich wynikajgcych ze
standardéw ksztatcenia co do wymiaru, tresci, form i sekwencji przedmiotéw. Dostosowano je
jedynie do wymagan KRK.

Przyjeta punktacja ECTS nie budzi zastrzezen. Ujednolicone sylabusy wszystkich przedmiotéw w
punkcie D. Bilans pracy studenta, zawierajg bilans punktow ECTS uwzgledniajacy zestawienie godzin
pracy studenta dla réznych form zaje¢, a w tym z bezposrednim udziatem nauczyciela akademickiego
i pracy wiasnej oraz wynikajgce z tego przydziaty czastkowe punktéw ECTS. Bilans ten podaje réwniez
nakfad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym z przyporzgdkowaniem im punktéw
ECTS.

Analizujgc sylabusy przedmiotéw nie napotkano nieprawidtowosci w tej kwestii.

Watpliwosci budzi ogdlny bilans zbyt duzego udziatu wyktaddw (jak juz wspomniano wczesniej).
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Plan studidw 1 stopnia stacjonarnych i niestacjonarnych przewiduje praktyki zawodowe w wymiarze
100 godzin (4 tygodnie) za 4 punkty ECTS na 4 semestrze.

Plany studiéw 1 stopnia w przypadku praktyk uwzgledniajg w bilansie punkty ECTS a nie uwzgledniaja
w bilansie godzin. Uwzglednienie godzin w ogdlnym bilansie poprawitoby proporcje zajec
praktycznych w stosunku do wyktadéw.

Praktyki studenckie realizowane sg w oparciu o Regulamin Studiéw i Regulamin Praktyk PSk. Podczas
wizytacji uzupetniono informacje o praktykach zawodowych. Udostepniono Regulamin praktyk, listy
studentéw ze wskazaniem miejsca odbywania praktyki, wykazy kilkudziesieciu przedsiebiorstw
przewidywanych do odbywania praktyk, program praktyk, wzory uméw z przedsiebiorstwami oraz
wzOr sprawozdania z odbycia praktyki. Udostepniono réwniez dokumentacje przebiegu praktyk w
ostatnich latach.

Plany studiéw 2 stopnia nie przewidujg praktyk.

Programu, wymiar, dobér miejsc odbywania praktyk oraz ocena systemu kontroli i zaliczania praktyk
nie budg zastrzezen.

Podczas spotkania studenci postulowani zwiekszenie wymiaru praktyk.

Z informacji uzyskanych podczas wizytacji na kierunku automatyka i robotyka nie byto dotad
studentow studiujgcych indywidualnym tokiem studiéw lub indywidualnym programem studidw.
Realizowany program ksztatcenia, z zastrzezeniem uwag zawartych powyzej, umozliwia osiggniecie
kazdego z zaktadanych celéw i efektéw ksztatcenia oraz uzyskania zaktadanej struktury kwalifikacji
absolwenta pod wzgledem czasu trwania ksztatcenia, prawidtowosci doboru tresci ksztatcenia i ich
sekwencji, form zaje¢ i metod ksztatcenia. Studenci w czasie spotkania z Zespotem Oceniajgcym nie
zgtaszali zastrzezen odnosnie sekwencji przedmiotéw i modutéw zapisanych w planie i programie
studiow.

Zespot Oceniajgcy pozytywnie ocenia organizacje procesu ksztatcenia realizowanego w ramach
poszczegdlnych form ksztatcenia przewidzianych dla ocenianego kierunku, poziomu i profilu studiow
w kontekscie mozliwosci osiggniecia zaktadanych celow i efektéw ksztatcenia. Watpliwos¢ budzi
jedynie osiggniecie zaktadanych efektéw ksztatcenia w przypadku praktyk zawodowych
przewidzianych w planie studidw na 4 semestrze.

2). Zaktadane efekty ksztatcenia dla studiow | i Il stopnia, kierunkowe jak i przedmiotowe, tresci
programowe jak formy i metody dydaktyczne sg dobrze przemyslane i stanowig spdéjng logiczng
catos¢. Efekty ksztatcenia dostosowano do obowigzujgcych wczesniej planéw studiéw wynikajgcych
ze standarddw ksztafcenia.

Watpliwoscig wskazang wczesniej jest ponad 50% udziat wyktadéw w stosunku do innych form zajec.

Tabela pokrycia obszarowych efektéw ksztatcenia przez kierunkowe efekty ksztatcenia (Zatgcznik nr 4
do Zarzadzenia Rektora nr 10/12 z dnia 21 lutego 2012 r.) przewiduje znajomos¢ jezyka na poziomie
B2 przy realizacji efektu kierunkowego K_U06 (T1A_UO06): ,ma umiejetnosci jezykowe w zakresie
dziedzin nauki i dyscyplin naukowych, wiasciwych dla studiowanego kierunku studiéw, zgodne z
wymaganiami okreslonymi dla poziomu B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego.
Jednostka powinna dostosowac¢ znajomos¢ jezyka obcego do obowigzujacych przepiséw.

Ocena koncowa 3 kryterium ogdlne: znaczaco
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Syntetyczna ocena opisowa stopnia spetnienia kryteriow szczegétowych

1). Realizowany program studidw umozliwia osiggniecie kazdego z okreslonych celéw oraz ogdlnych i
szczegbétowych efektéw ksztatcenia. Czas trwania ksztatcenia, dobdr tresci i ich sekwencja, forma
zaje¢ dydaktycznych i metod ksztatcenia oraz naktad pracy studenta sg prawidtowe.

Do uchybien nalezy zaliczyé: brak zaje¢ wychowania fizycznego na studiach niestacjonarnych,
prowadzenie jezyka obcego od 3 semestru zwtaszcza przy przedmiotach w jezyku angielskim juz na 1
semestrze, brak wystarczajacej liczby modutéw do wyboru, umieszczenie przedmiotu Metody
numeryczne wytgcznie na 2 stopniu i do tego, jako przedmiot do wyboru oraz zbyt duzy procentowy
udziat wyktadow.

2). Zaktadane efekty ksztatcenia, tresci programowe jak formy i metody dydaktyczne sy dobrze
przemyslane i stanowig spéjng logiczng cato$¢. Watpliwoscig budzi ponad 50% udziat wyktadow w
stosunku do innych form zajec.

4. Liczba i jakos¢ kadry dydaktycznej a moiliwosc zrealizowania celow edukacyjnych programu
studiow

1). Ksztatcenie na kierunku automatyka i robotyka prowadzone jest przez grono nauczycieli
akademickich liczagce 68 oséb, w tym 13 osdb zgtoszonych do minimum kadrowego (Tab. 2 oraz
Zatacznik nr 5 Czesé 1) oraz 55 oséb spoza minimum kadrowego (Tab. 2 oraz Zatacznik nr 5 Czes¢ ).
W Czesci | Zatgcznika nr 5 przedstawiono strukture kwalifikacji os6b z minimum kadrowego, a w
Czesci Il pozostatych nauczycieli akademickich prowadzacych zajecia z podziatem na stopnie
naukowe oraz dyscypliny, ktére reprezentujg. tacznie 6 oséb reprezentuje dyscypline ,automatyka i
robotyka”, 26 - ,budowe i eksploatacje maszyn”, 15 - ,mechanike”, 5 — , elektrotechnika”, 1 — fizyke,
1 —inzynieria materiatowa, 6 profesoréw nauk technicznych, a razem 58 obszar nauk technicznych, 1
profesor nauk ekonomicznych. Magistrow zatrudnionych jest 13 i stanowig oni ok. 19% kadry
dydaktycznej. Wedtug Zespotu Oceniajgcego kadra dydaktyczna ocenianego kierunku, w tym liczba,
przypisanie do poszczegdlnych przedmiotow, indywidualne kwalifikacje oraz doswiadczenie
pozwalajg na osiggniecie zaktadanych celdw i efektdw ksztatcenia.

Tabela 2. Rozktad liczby prowadzacych zajecia dydaktyczne na ocenianym kierunku studiow w
przekroju wydzielonych grup pracownikéw

Obszar nauk
technicznych Obszar Obszar
L. Obszar nauk | Obszar
Stopien nauk h ist K nauk R
umanistycz nau azem
/ tytut | »automa- ekonomicz- y . spotecz-
tyka i nych Scistych .
Pozostate nych nych i wf
robotyka
Prof. 2(2) 4 1 7
dr hab. 1(1) 8 (4) - - - . 9
Dr 4 31(6) 1 1 1 1 39
mgr 1 7 - 5 13
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Razem 8 50 2 6 1 1 68

() —w tym w minimum kadrowym.

2). Zgtoszone minimum kadrowe na ocenianym kierunku studiéw | i Il stopnia stanowi 13 oséb (w
tym 7 samodzielnych), zatrudnione w petnym wymiarze czasu pracy, jak nastepuje:

- 2 osoby z tytutem naukowym profesora w dziedzinie nauk technicznych, zatrudnione na podstawie
umowy o prace (1 osoba) i mianowanie (1 osoba), na stanowisku profesora nadzwyczajnego, dla
ktérych uczelnia stanowi podstawowe miejsce pracy,

- 5 0s6b ze stopniem naukowym doktora habilitowanego nauk technicznych w dyscyplinie ,,budowa i
eksploatacja maszyn”( 4 osoby) i ,,automatyka i robotyka” ( 1 osoba) zatrudnione na stanowisku
profesora, na podstawie umowy o prace (1 osoba) i mianowanie (4 osoby) dla ktérych uczelnia
stanowi podstawowe miejsce pracy,

- 6 0s6b z tytutem naukowym doktora nauk technicznych w dyscyplinie budowa i eksploatacja
maszyn, dla ktérych uczelnia stanowi podstawowe miejsce pracy, zatrudnione na stanowisku
adiunkta na podstawie umowy o prace (4 osoby)i mianowanie (2 osoby).

Wszystkie osoby zgtoszone do minimum kadrowego spetniajg  warunki  okreSlone
w § 14 ust. 1 rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dn. 5 pazdziernika 2011 w
sprawie warunkéw prowadzenia studidéw na okreslonym kierunku i poziomie ksztatcenia (Dz. U. Nr
243, poz. 1445), tj.: ,Minimum kadrowe dla studiow pierwszego stopnia na okreslonym kierunku
studidow stanowi co najmniej trzech nauczycieli akademickich posiadajgcych tytut naukowy profesora
lub stopiern naukowy doktora habilitowanego oraz co najmniej szesciu nauczycieli akademickich
posiadajgcych stopien naukowy doktora”, oraz w § 15 ust. 1. ,Minimum kadrowe dla studiow
drugiego stopnia na okreslonym kierunku studiow stanowi co najmniej szesciu samodzielnych
nauczycieli akademickich oraz co najmniej szesciu nauczycieli akademickich posiadajgcych stopien
naukowy doktora”.

Do minimum kadrowego 1 stopnia ksztalcenia ,,sq wliczani nauczyciele akademiccy
zatrudnieni w uczelni na podstawie mianowania lub umowy o prace, w pelnym wymiarze
czasu pracy nie krocej niz od poczqtku semestru studiow” (§ 13 ust. 1 rozporzadzenia
Ministra Nauki 1 Szkolnictwa Wyzszego z dn. 5 pazdziernika 2011 w sprawie warunkow
prowadzenia studidéw na okreslonym kierunku i poziomie ksztalcenia, Dz. U. Nr 243, poz.
1445) . W przypadku studiow drugiego stopnia ksztatcenia ,,do minimum kadrowego dla
studiow drugiego stopnia 1 jednolitych studiéw magisterskich sg wliczani nauczyciele
akademiccy, dla ktorych uczelnia ta stanowi podstawowe miejsce pracy, zatrudnieni w
uczelni na podstawie mianowania albo umowy o pracg, w pelnym wymiarze czasu pracy, nie
krocej niz od poczatku semestru studidéw.” , (rozporzadzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa
Wyizszego z dnia 23 sierpnia 2012 r. §13. ust. 2, zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie warunkéw
prowadzenia studiéw na okreslonym kierunku i poziomie ksztatcenia (Dz. U. z 2012 r. poz. 983.).
Wymadg ten zostat spetniony przez wszystkich nauczycieli akademickich zgtoszonych do minimum
kadrowego.

Wszystkie osoby spefniajag wymogi okresSlone w § 12 ust. 3 rozporzadzenia Ministra Nauki i
Szkolnictwa Wyzszego z dn. 5 pazdziernika 2011 w sprawie warunkdow prowadzenia studiow na
okreslonym kierunku i poziomie ksztatcenia (Dz. U. Nr 243, poz. 1445), tj. prowadzg osobiscie na
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kierunku ,, automatyka i robotyka” co najmniej 30 godzin w przypadku samodzielnych nauczycieli
akademickich oraz co najmniej 60 godzin - posiadajgcych stopiert naukowy doktora.

Dorobek publikacyjny 12 oséb zaliczanych do minimum kadrowego dla kierunku ,automatyka i
robotyka” jest w obszarze wiedzy i odpowiada obszarowi ksztatcenia tego kierunku, oraz jest zgodny
z efektami ksztatcenia dla kierunku ,automatyka i robotyka” okreslonymi w Uchwale Senatu
Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach Nr 330/12 z 20 czerwca 2012 roku w sprawie okreélenia
efektdw ksztatcenia dla programoéw ksztatcenia prowadzonych na wydziatach Politechniki
Swietokrzyskiej, ktére wedtug Zatacznika nr 2 do Zarzadzenia Rektora nr 10/12 z dnia 21 lutego 2012
r. sg przyporzadkowane do dyscyplin ,,automatyka i robotyka”, ,budowa i eksploatacja maszyn”,
,mechanika” i ,elektrotechnika”. W takim ujeciu osoby zaliczane do minimum kadrowego moga
realizowac zatozone efekty ksztatcenia dla kierunku ,,automatyka i robotyka” . Dla jednej osoby ( poz.
12 Zatgcznik nr 5, Czesc 1) zgtoszonej w wykazie minimum kadrowego, w grupie osdb ze stopniem
doktora, nie wykazano publikacji w Raporcie Samooceny w zatgczniku nr 12 (wykaz publikacji
pracownikéw prowadzgcych zajecia na kierunku ,automatyka i robotyka”) w okresie ostatnich 5 lat.
Zespot Oceniajgcy, wobec niespetnienia wymagan § 12. ustep 1. rozporzadzenia Ministra Nauki i
Szkolnictwa Wyzszego z dn. 5 pazdziernika 2011 w sprawie warunkéw prowadzenia studiéw na
okreslonym kierunku i poziomie ksztatcenia (Dz. U. Nr 243, poz. 1445), tj.: ,Nauczyciel akademicki
moze by¢ zaliczony do minimum kadrowego okreslonego kierunku studiow o profilu
ogdlnoakademickim, jezeli posiada dorobek w obszarze wiedzy, odpowiadajgcym obszarowi
ksztatcenia, wskazanemu dla tego kierunku studiow, w zakresie jednej z dyscyplin naukowych lub
artystycznych, do ktdrych odnoszq sie efekty ksztatcenia dla tego kierunku” nie zalicza tej zgtoszonej
osoby do minimum kadrowego ocenianego kierunku ksztatcenia.

Pomimo nie zaliczenia tej osoby do minimum kadrowego, wymagania minimalne co do liczby osdb sg
spetnione, gdyz stanowi je 12 oséb, to jest 7 samodzielnych pracownikéw (posiadajgcych tytut
naukowy profesora lub stopien naukowy doktora habilitowanego) i 5 pracownikow posiadajgcych
stopien naukowy doktora, przy czym wszyscy ( w tym i pracownicy posiadajacych tytut naukowy
profesora lub stopien naukowy doktora habilitowanego) prowadzg samodzielnie min. 60 godzin zajeé
w roku akademickim na ocenianym kierunku ksztatcenia.

Podczas wizytacji nie stwierdzono niezgodnosci pomiedzy obsada zaje¢ a reprezentowang przez
nauczyciela akademickiego dyscypling czy dziedzing czy tez obszarem wiedzy. Stwierdzono, iz obsada
zajed jest zgodna z obszarami nauki i dyscyplinami naukowymi reprezentowanymi przez nauczycieli
akademickich i efektami ksztatcenia poszczegdlnych przedmiotéw nauczania. Pewne zastrzezenia
Zespotu Oceniajgcego budzit fakt braku uzasadnienia w Raporcie Samooceny prowadzenia zajec z
algebry liniowej i matematyki przez osoby z doktoratem w dyscyplinie ,budowa i eksploatacja
maszyn” ( pozycja 19, 20 wg Zatgcznika nr 5 Czes¢ Il), lub ,mechanika” ( poz. 28). Wtadze wydziatu
przedstawity wyjasnienie (w tym wykaz publikacji), ze osoby te sg absolwentami matematyki i
posiadajg dorobek publikacyjny z zakresu zastosowan matematyki. Analiza przez ZO tematyki
publikacji tych oséb, a takze opracowanych i opublikowanych skryptow do zaje¢, potwierdzita ich
dorobek w obszarze matematyki. Cennym jest prowadzenie zaje¢ z przedmiotu ,,Ochrona wtasnosci
intelektualnej’ przez prawnika, prowadzgcego kancelarie w zakresie przepiséw prawa patentowego (
poz. 51).
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W celu oceny stabilnosci minimum kadrowego ocenianego kierunku studiow dokonano analizy
zaliczenia do tego minimum nauczycieli akademickich zatrudnionych w roku akademickim:
2009/2010, 2010/2011 i 2011/2012. Nieprzerwanie przez wszystkie powyzej wskazane lata
akademickie w grupie 7 samodzielnych nauczycieli akademickich 5 jest zatrudnionych i zaliczanych do
minimum kadrowego ocenianego kierunku studidéw, a w grupie nauczycieli akademickich
posiadajgcych stopien naukowy doktora - 4 jest zatrudnionych i zaliczanych do tego minimum.
Stwierdzono, iz kadra ocenianego kierunku studiéow jest stabilna. Nikt z minimum kadrowego
ocenianego kierunku studidw nie osiggnat wieku emerytalnego.

W teczkach osobowych znajdujg sie dokumenty pozwalajgce na uznanie deklarowanych tytutéw i
stopni naukowych. Kopie dyploméw znajdujgce sie w teczkach zostaty poswiadczone za zgodnos¢ z
oryginatem. Umowy o prace zawierajg wymagane prawem elementy. Teczki zawierajg takze
Swiadectwa pracy, bedgce potwierdzeniem deklarowanego dorobku praktycznego.

Podczas weryfikacji teczek osobowych, a w szczegdlnosci oswiadczen o wyrazeniu zgody na wliczenie
do minimum kadrowego, nalezy stwierdzi¢, iz wszystkie osoby zgtoszone do minimum kadrowego
spetniajg warunki okreslone w art. 112a ustawy z dn. 27 lipca 2005 r. - Prawo o szkolnictwie wyzszym
(Dz. U. Nr 164, poz. 1365, z pdzn. zm.).

Stwierdza sie, ze spetnione s3 wymagania dotyczagce minimum kadrowego ocenianego kierunku —
automatyka i robotyka w zakresie studiéw 1 i Il stopnia.

Stosunek liczby nauczycieli akademickich zaliczonych do minimum kadrowego do liczby studentéw
kierunku spetnia wymagania okreslone w § 17 pkt. 4 rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa
Wyizszego z dnia 5 pazdziernika 2011 r. w sprawie warunkow prowadzenia studidw na okreslonym
kierunku i poziomie ksztatcenia (Dz. U. Nr 243 poz. 1445). Wynosi on 1:27 przy wymaganym 1:60 (dla
12 nauczycieli zaliczonych do minimum kadrowego).

3). Uczelnia stawia na stabilng wtasng kadre, nowi pracownicy sg zatrudniani na czas okreslony, ale
dla ponad 90%, w tym dla wszystkich w grupie nauczycieli akademickich zaliczanych do minimum
kadrowego ocenianego kierunku studiéw, uczelnia stanowi podstawowe miejsce pracy.

Pewien niepokdj budzi jednak fakt, ze wydziat, posiadajgc prawa do doktoryzowania w dyscyplinie
automatyka i robotyka przeprowadzit tylko 2 obrony i to przed 4 i 5 laty. Ale ogdlnie pracownicy
jednostki uzyskali w ostatnich 5 latach 19 stopni doktora, 4 stopni doktora habilitowanego i 5 tytutéw
profesorskich (w tym jeden prowadzacy zajecia dydaktyczne na ocenianym kierunku). Wtadze
wydziatu poinformowaty Zespdl Oceniajacy, ze w nastepnym roku planowane jest zamkniecie 2
przewodéw doktorskich w dyscyplinie automatyka i robotyka, a takze jednej habilitacji w tej
dyscyplinie.

Zespot Oceniajgcy stwierdzit, iz obsada zaje¢ zwigzanych z okreslonymi obszarami nauki i
dyscyplinami naukowymi jest zgodna z dorobkiem naukowym 0séb je prowadzgcych.

Zespot stwierdzit, iz Wydziat Mechatroniki i Budowy Maszyn Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach
prowadzi wtasciwg polityke doboru kadry. Kadra jest poddawana okresowym hospitacjom i ocenom.
Zespotowi Oceniajgcemu przedstawiono opracowane przez Wydziat Mechatroniki i Budowy Maszyn
zasady zdobywania stopni i tytutu naukowego oraz stanowisk naukowych (wedtug tzw. starych i
nowych zasad), znane wszystkim pracownikom.

Na Wydziale MiBM byta prowadzona ocena okresowa pracownikow na podstawie uchwaty Senatu
PSk nr 146/07, natomiast od 01.01.2012 r. na podstawie uchwaty Senatu PSk nr 329/12. Podstawe
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merytoryczng oceny stanowi catoksztatt osiggnie¢ naukowych, dydaktycznych i organizacyjnych za
oceniany okres, opinia kierownika jednostki oraz dziekana, a takie wyniki anonimowej ankiety
stanowigcej opinie studentdw. Ostatnia ocena byta przeprowadzana za lata 2008-2011. Na wydziale
MiBM oceniono 88 nauczycieli akademickich, przy czym 23 otrzymato ocene wyrdzniajgca, 48 osdb
ocene dobrg, 17 — zadawalajacg (w tym jedna ocena w wyniku odwotania zostata podwyzszona z
oceny negatywnej).

Zespdt oceniajacy spotkat sie z pracownikami naukowymi ocenianego kierunku (wzieto udziat ponad
30 osdb). Spotkanie z nauczycielami akademickimi odbyto sie zgodnie z planem wizytacji. Podczas
dyskusji nauczyciele deklarowali, iz s3 zadowoleni z pracy w Politechnice Swietokrzyskiej w Kielcach.
Pracownicy stwierdzili, ze majg dobre warunki do realizacji zaktadanego procesu ksztatcenia. Wyrazili
zadowolenie z pracy ze studentami. Stwierdzili rdwniez, ze zostaty stworzone dobre warunki do
pracy badawczej i deklarujg dziatalnos¢ w tym zakresie. Szczegdlnie w ostatnim okresie nastgpito
bogate doposazenie laboratoridw. Atmosfera w uczelni jest przyjazna. Za wyrdzniajacy dorobek
publikacyjny sg nagradzani przez rektora lub dziekana. Otrzymywane sg zmniejszenia z pensum
dydaktycznego na wniosek oséb konczacych badania lub monografie habilitacyjne. Za bardzo cenne
pracownicy uwazajg mozliwosci nabywania umiejetnosci praktycznych poprzez staze przemystowe.
Zdaniem pracownikow maty udziat studentéw w wyjazdach zagranicznych (np. w programie
Erasmus) wynika ze wzgledu na ich sytuacje materialng oraz ,brak odwagi” do podjecia wyzwania
jakim sg studia w zagranicznym osrodku. Dla rozwoju mtodych naukowcédw uczelnia wprowadzita w
2011 r. projekty badawcze tzw. ,Mtody Badacz”.

Biorgc pod uwage wymagania formalne stawiane ocenianemu kierunkowi, Zespdét Oceniajacy
stwierdza, iz polityka kadrowa uczelni na ocenianym kierunku jest prawidfowa.

Zespot Oceniajgcy hospitowat wybrane zajecia na ocenianym kierunku studiéw. Hospitowane zajecia
odbyty sie zgodnie z ich harmonogramem. Tematyka zaje¢ byta zgodna z planem studiéw. Zdaniem
cztonkéw ZO hospitowane zajecia prowadzone byty poprawnie, prowadzacy byli merytorycznie
dobrze przygotowani, korzystali z wyposazenia multimedialnego, sale przestronne, studenci znajg
zasady zaliczen oraz literature. Grupy studenckie na ¢wiczeniach audytoryjnych liczyty do 32 osdb,
projektowych — 16 osdéb, a na laboratoryjnych (komputerowych) 14-15 oséb, z dwuosobowym
dostepem do stanowiska. Zauwazono aktywny udziat studentéw w prowadzonych zajeciach.
Szczegétowe informacje na temat hospitowanych zaje¢ przedstawiono w Zatgczniku nr 6 do
niniejszego raportu

Ocena koncowa 4 kryterium ogélnego: w petni

Syntetyczna ocena opisowa stopnia spetnienia kryteriow szczegétowych

1). Stwierdza sie, iz kwalifikacje oséb prowadzacych zajecia oraz ich liczba pozwalajg studentom
Wydziatu Mechatroniki i Budowy Maszyn Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach osiagnaé zaktadane
cele i efekty ksztatcenia na prowadzonym kierunku ,,automatyka i robotyka”.

2). Do minimum kadrowego na kierunku ,automatyka i robotyka” dla | i Il stopnia ksztatcenia
Wydziat Mechatroniki i Budowy Maszyn Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach zgtosit 13 oséb.
Zespol Oceniajgcy stwierdzit brak publikacji w okresie ostatnich 5 lat jednej osoby zgtoszone;j
w wykazie minimum kadrowego, w grupie osdb ze stopniem doktora, i nie zaliczyt jej do minimum
kadrowego kierunku. Minimum kadrowe na kierunku ,, automatyka i robotyka” stanowi wiec 12 oséb
(7 samodzielnych pracownikéw posiadajgcych tytut naukowy profesora lub stopien naukowy doktora
habilitowanego i 5 pracownikéw posiadajgcych stopien naukowy doktora), co spetnia wymagania
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rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dn. 5 pazdziernika 2011 w sprawie
warunkéw prowadzenia studiow na okreslonym kierunku i poziomie ksztatcenia (Dz. U. Nr 243, poz.
1445), przy czym w kazdym przypadku zachowany jest wymadg § 12 ust. 3 tj. osobistego prowadzenia
zaje¢ w kazdym roku akademickim na danym kierunku ksztatcenia, a takze jest wymadg okreslony w §
11 pkt. 9 wyzej wymienionego przepisu dotyczacy stosunku liczby nauczycieli stanowigcych minimum
kadrowe do liczby studentéw danego kierunku

3). Polityka kadrowa uczelni jest prawidtowa i zgodna z zatozeniami funkcjonowania ocenianego
kierunku i uczelni.

5. Infrastruktura dydaktyczna i naukowa, ktérg dysponuje jednostka, a mozliwos$¢ realizacji
zaktadanych efektéw ksztatcenia oraz prowadzonych badan naukowych

Budynki jakimi dysponuje Wydziat Mechatroniki i Budowy Maszyn Politechniki Swietokrzyskiej w
Kielcach i prowadzi ksztatcenie na kierunku ,automatyka i robotyka” usytuowane sg w centrum
miasta w kompleksie campusu Politechniki Swietokrzyskiej. Stanowig je 2 budynki (B i C) potaczone
przeszklonym tgcznikiem oraz budynek Centrum Laserowych Technologii Metali — CLTM (w odlegtosci
ok. 0,5 km od budynkéw B i C). Budynek B jest odnowiony i od okoto roku udostepniony dla
studentdw, a w czesci budynku C remont jest kontynuowany.

Najwieksze pod wzgledem powierzchni sale wyktadowe umiejscowione sg na | pietrze budynku B.
Integralng czes¢ budynku B stanowi dwukondygnacyjna hala laboratoryjna mieszczaca przede
wszystkim laboratoria dydaktyczne i badawcze. Na parterze i pierwszym pietrze budynkéw B i C
mieszczg duze, przestronne hole, ktére mogg petnié¢ réznorodne funkcje w zaleznosci od biezgcych
potrzeb: miejsce wystaw, rekreacji, nauki, spotkan itp. Wydziat Mechatroniki i Budowy Maszyn
dysponuje ogétem 62 salami dydaktycznymi (wyktadowymi, audytoryjnymi, laboratoryjnymi i
pracowniami), w ktdorych ogdlna liczba miejsc wynosi 1640. Wydziat posiada 55 laboratoriow
dydaktycznych

i naukowo-badawczych, w wiekszosci wykorzystywanych do prowadzenia zaje¢ na kierunku
Automatyka i Robotyka oraz 4 specjalistyczne pracownie zwigzane z laboratoriami. Czesc
laboratoriow Wydziatu Mechatroniki i Budowy Maszyn stuzy zaréwno do prowadzenia zajeé
laboratoryjnych ze studentami jak i do badan naukowych. Wiekszos¢ z nich wyposazona jest w
wysokiej klasy maszyny, urzgdzenia i aparature pozwalajace na prowadzenie ciekawych zajec
laboratoryjnych, praktycznie w kazdej grupie przedmiotéw na kierunku Automatyka i Robotyka.
Przyktadowo w laboratorium robotyki znajdujg sie 3 roboty, w tym 2 przemystowe (Robot KUKA KR
15/2, Robot FANUC 420S), zestaw do rozpoznawania obrazéw National Instruments; w laboratorium
sterownikéw PLC i sieci przemystowych — petne wyposazenie do programowania sterownikéw oraz
budowy sieci; w laboratorium laserowym — 4 lasery; w laboratorium metrologii - 12 stanowisk
dydaktycznych do ¢wiczen laboratoryjnych bardzo dobrze wyposazonych; w laboratorium technik
uzbrojenia -stanowisko do badania modulatoréw optycznych koordynatoréw pociskéw rakietowych,
stanowisko do wyznaczania charakterystyki modulacyjnej gtowicy pocisku rakietowego.

Wydziat Mechatroniki i Budowy Maszyn posiada Wydziatowe Laboratoria Komputerowe oraz 6
katedralnych pracowni komputerowych, przy czym 5 z nich na etapie organizacji, réwniez w
znacznym stopniu wykorzystywanych do realizacji zaje¢ dydaktycznych na kierunku automatyka i
robotyka. Wydziatowe Laboratorium Komputerowe sktada sie z 4 przestronnych sal umiejscowionych

17



na I, Il i lll pietrze budynku B, z pomieszczeniem dla pracownika technicznego obstugujgcego
laboratorium. tgczna liczba ogdlnodostepnych stanowisk komputerowych obstugujgcych zajecia
dydaktyczne oraz tzw. ,wolny dostep” studentéw wynosi 42. Oprogramowanie to m. in.:. Matlab
R2006a — wersja sieciowa, MathCAD 13 — wersja sieciowa, Turbo Pascal 7.0, Bloodshed Dev C++,
StarUML 5.0.2.1570, Scilab 5.3.3., R 2.9.2., Statistica 10 data mining- licencja wydziatowa WMiBM,
Mathematica 8 - licencja sieciowa WMIiBM, pakiet programéw do rekonstrukcji wypadkow
drogowych Cyborg Idea, PLAN, V-SIM, TITAN, SLIBAR, Info-Expert, Auto-VIN.

Wyposazenie audiowizualne wiekszosci sal dydaktycznych stanowig sktadane ekrany stojgce i wiszace
lub ekrany wymalowane na scianach, podwieszane rzutniki lub projektory nalezg do wyposazenia
wiekszosci sal, a gdy ich nie ma, to sg przynoszone i instalowane przez pracownikéw technicznych
przed zajeciami.

Biblioteka Gtéwna Politechniki Swietokrzyskiej jest najwieksza ogélnodostepng biblioteka naukowo-
techniczng w regionie swietokrzyskim zorganizowana w sposdb nowoczesny, zinformatyzowany (w
tym z elektronicznymi kartami wejscia, samoobstugowymi stanowiskami wypozyczen i zwrotéw oraz
z samoobstugowymi urzgdzeniami reprograficznymi) i bardzo przestronny. Biblioteka obok swojego
podstawowego przeznaczenia, tj. gromadzenia, opracowywania, przechowywania i udostepniania
zbioréow wtasnych i Swiatowych poprzez wezet Internetu, w swoim budynku umozliwia organizacje i
obstuge konferencji oraz sympozjéw naukowych. Stwarza mozliwos$¢ inspirowania i promowania
waznych dziatan naukowo-badawczych indywidualnych pracownikéw i studentéw oraz ludzi z
twdrcza inwencjg w dziedzinie nauk politechnicznych.

Dziatalnos¢ biblioteki oparta jest na swobodnym dostepie do 75% zbioréw bibliotecznych wtasnych.
W bibliotece jest: 256 miejsc dla czytelnikéw, 12 kabin do pracy indywidualnej i zespotowe], 96
nowoczesnych stanowisk komputerowych z dostepem do Internetu, elektronicznych katalogow
ksigzek, i baz bibliograficznych. Szczegdlne cenne, zdaniem ZO jest mozliwos¢ pracy zespotowej w
wydzielonych strefach, bardzo rzadko spotykana. To powoduje, ze wzrasta ilos¢ odwiedzin, studenci
na biezaco przygotowujg sie do zadan ( np. projektéw grupowych), mogg dyskutowaé — w trakcie
wizytacji stwierdzono tak pracujace liczne grupy studentow.

Biblioteka zapewnia literature niezbedng do pracy naukowej i obstugi procesu dydaktycznego uczelni,
uwzgledniajgca dezyderaty pracownikéw i studentdw. Biblioteka gromadzi i udostepnia:

- ksigzki w facznej liczbie ok. 130 000 egzemplarzy o tematyce bezposrednio zwigzanej, z kierunkami
ksztatcenia a takze interdyscyplinarng, w tym dla Wydziatu Mechatroniki i Budowy Maszyn ok. 60 000
egz. . Zespot Oceniajgcy sprawdzit, ze podreczniki dla przedmiotow kierunku ksztatcenia ,,automatyka i
robotyka” sg w ilosciach od 10 do 61egzemplarzy.

- czasopisma polskie i obcojezyczne w wers;ji elektronicznej — ok. 4 990 tytutéw oraz w wersji
papierowej 0k.1800 tytutéw, w tym dla WMIiBM ok. 1050 tytutéw, a zaprenumerowanych w 2012
roku jest 62 tytuty polskie i 19 tytutéw zagranicznych.

— zbiory specjalne, w tym: zbiory normalizacyjne — wszystkie PN, EN i przyjete I1SO,

— zbiory dokumentdéw prawnych: Dzienniki Ustaw, Dzienniki Urzedowe, Monitory Polski, zaréwno w
wersji papierowej jak i elektronicznej (baza Lex Omega — on-line).

Biblioteka posiada dostep do bazy KNOVEL, a takze do bazy AccessEngineering, ktéra dostarcza
fachowych informacji dla specjalistdw z zakresu nauk scistych i udostepnia materiaty dydaktyczne z
14 réznych dziedzin.
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W ramach krajowej licencji akademickiej w 2012 r. dla pracownikdéw i studentow Politechniki
Swietokrzyskiej dostepne sg bazy: Elsevier on-line / Elsevier ICM,SpringerLink on-line / SpringerLink
ICM ,Web of Knowledge on-line / Web of Science ICM

pakiet podstawowy EBSCO (12 baz) ,Nature, Science, Scopus, Wiley-Blackwell

Korzystanie z serwiséw jest mozliwe ze wszystkich komputeréw w sieci uczelnianej PSk na podstawie
autoryzowanych numerow IP.

Biblioteka oferuje réwniez korzystanie z bezptatnych serwisdéw czasopism dostepnych on-line (np.
Meta Press, DOAJ, HighWire Press, Oxford Journals - Oxford Open, Wiley Open Access, Open Access
SPIE Publications, Versita Open, DOAB Directory of Open Access Books i in.).

Cyklicznie organizowane sg wystawy ksigzek polskich i zagranicznych. Dokonywane sg uzupetniajace
zakupy wszystkich wskazanych przez uzytkownikéw publikaciji.

Biblioteka Politechniki Swietokrzyskiej wspétpracuje z bibliotekami krajowymi i zagranicznymi w
ramach wymiany wydawnictw uczelnianych oraz w ramach wypozyczen miedzybibliotecznych.

Studenci w trakcie spotkania bardzo przychylnie wypowiadali sie na temat bazy dydaktycznej. Zajecia
odbywajg sie w grupach, ktore sg dostosowane do liczby miejsc siedzgcych w salach wyktadowych,
¢wiczeniowych oraz laboratoryjnych.

Pomieszczenia biblioteki jak i sal dydaktycznych sg pozbawione barier architektonicznych.

Ocena koncowa 5 kryterium ogdlnego: wyrdzniajgca

Syntetyczna ocena opisowa stopnia spetnienia kryterium szczegétowego

Dostep do komputeréw, internetu, specjalistycznego oprogramowania, specjalistycznych baz danych,
niezbednego ksiegozbioru, w tym udostepnionego przez inne biblioteki, takze wirtualnie), a takze
bogate wyposazenie w nowoczesng aparature wydziatu, Zespét Oceniajgcy ocenia bardzo wysoko.
Infrastruktura dydaktyczna i naukowa wydziatu Mechatroniki i Budowy Maszyn Politechniki
Swietokrzyskiej zapewnia realizacje whasciwego do osiggniecia zaktadanych dla automatyki i robotyki
efektow ksztatcenia procesu szkolenia.

Jednostka w petni spetnia wymagania studentéw, zapewniajac im materiaty naukowe oraz konieczng
infrastrukture dydaktyczna. Studiujacy wysoko oceniajg jakosé sprzetu wykorzystywanego podczas
zajec i potwierdzajg jego przydatnosc.

6. Badania naukowe prowadzone przez jednostke w zakresie obszaru/obszaréw ksztatcenia, do
ktorego zostat przyporzadkowany oceniany kierunek studiow

Wydziat Mechatroniki i Budowy Maszyn Politechniki Swietokrzyskiej ma 2 kategorie jednostek
naukowych nadang przez ministra MNiSZW w 2010 r. Wydziat posiada uprawnienia do nadawania
stopni naukowych doktora w dyscyplinie ,automatyka i robotyka”, a takze do nadawania stopni
naukowych doktora i doktora habilitowanego w dyscyplinie ,,budowa i eksploatacja maszyn”, ktéra to
dyscyplina zwigzana jest z procesem ksztatcenia na ocenianym kierunku.

Wskutek powigzania znacznej czesci laboratoriow badawczych z dydaktykg, istnieje bezposrednie
powigzanie realizowanych tematéw badawczych z procesem ksztafcenia.

Pracownicy prowadzacy zajecia dydaktyczne na kierunku ,automatyka i robotyka” uczestniczg bardzo
aktywnie w badaniach naukowych. W roku 2012 kierowali 8 projektami z MNiSZW, w 2011 — 15
projektami, w 2010 — 17 projektami, w sumie na kilka miliondw ztotych. Na wydziale prowadzone sg
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prace statutowe, ktére sg kierowane przez pracownikow ocenianego kierunku ( w 2009 — kierowali
13 projektami, w 2010 — 15 projektami, w 2011 — 18 projektami, w 2012 — 27 projektami). Dla
rozwoju miodych naukowcdw, w ramach dotacji statutowej od 2010 roku zostata wyodrebniona
grupa badan prowadzonych przez uczestnikéw studiéw doktoranckich, a takze mtodych pracownikéw
nauki zatrudnionych w jednostce. Ta grupa badan nosi nazwe ,Mtody Badacz”, a pracownicy z
kierunku ,,automatyka i robotyka” kierowali w 2012 — 7 projektami.

W ogdlnej sumie naktadéw na badania w latach 2008-2012, mozna wyrdzni¢ zrédta w nastepujacej
skali:

- naktady na badania wtasne — 0,6%,

- naktady na badania statutowe ,,Mtody Badacz”- 0,46%,

- naktady na badania statutowe — 8,36%,

- granty — 26,32%,

- programy miedzynarodowe — 61,66,

- badania zlecone - 2,6%.

W wyniku prac badawczych z udziatem doktorantéw powstato w latach 2007-2012, 97publikacji. W
prowadzonych w ramach tych projektdw badaniach uczestniczg takze studenci poprzez realizacje
tematéw prac dyplomowych. Zespdt Oceniajgcy podczas wizytacji laboratoriéw widziat badania
prowadzone w ramach prac dyplomowych na nowoczesnych stanowiskach badawczych, przy udziale
pracownikéw inzynieryjno-technicznych obstugujgcych urzadzenia (np. na obrabiarkach sterowanych
numerycznie, w pracowni metrologii). Zespotowi Oceniajgcemu przedstawiono 1 publikacje z 2012 r.
z udziatem studenta, co jest zbyt mato w stosunku do mozliwosci jakie stwarza potencjat
prowadzonych badan naukowych w ocenianej jednostce.

Wydziat Mechatroniki i Budowy Maszyn Politechniki Swietokrzyskiej organizuje krajowe i
miedzynarodowe konferencje zwigzane z kierunkiem ksztatcenia , automatyka i robotyka”, np. XVII
Krajowa Konferencja Automatyki KKA 2011- 19-22.06.2011, IV Miedzynarodowa Konferencja
,Naukowe aspekty bezzatogowych aparatéw latajgcych” 5-7.V.2010 Suchednioéw, Ill Miedzynarodowa
Konferencja ,, Nowe aspekty bezzatogowych aparatéw latajgcych” Cedzynia 2008, VII Konferencja
Naukowo-Techniczna ,Problemy Bezpieczenstwa w Pojazdach Samochodowych” Kielce - Cedzynia
2010; planowana organizacja VI Kongres Metrologii 19-22.06. 2013; 5th International Conference on
Scientific Aspects of Unmanned Mobile Object, Deblin 15-17 maj 2013.

Ocena koncowa 6 kryterium ogdlnego: w petni

Syntetyczna ocena opisowa stopnia spetnienia kryterium szczegétowego

Jednostka prowadzi znaczng liczbe projektéw naukowo-badawczych powigzanych z kierunkiem
ksztatcenia automatyka i robotyka, w tym miedzynarodowych.

Realizowane badania majg wplyw na proces ksztatcenia poprzez udostepnienie do zajec
dydaktycznych nowoczesnych stanowisk laboratoryjnych, prowadzenie na nich czesci badan w
ramach prac dyplomowych oraz podniesienie kwalifikacji naukowych nauczycieli akademickich.
Widoczny jest aktywny udziat doktorantéw w prowadzonych badaniach i publikacjach. ZO zaleca
zwiekszenie udziatu studentéw w publikacjach i ich udziatu w konferencjach naukowych.

7. Wsparcie studentéw w procesie uczenia sie zapewniane przez Uczelnie
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1). Kandydaci na kierunek automatyka i robotyka muszg spetni¢ wymagania wynikajgce z systemu
rekrutacji obowigzujacego w Politechnice Swietokrzyskiej. Rekrutacja opiera sie na konkursie
Swiadectw maturalnych. Kandydat moze wskazac¢ trzy kierunkéw studidw. Na kolejne kierunki
przyjmowani sg kandydaci, ktérzy nie zakwalifikowali sie na pierwszy wskazany kierunek. Oferta
edukacyjna jest kierowana do absolwentdw szkét sSrednich wykazujacych predyspozycje i
zainteresowania przedmiotami $cistymi.

Wymagania od kandydatéow na studia 2 stopnia zawiera Zatacznik nr 3 do Zarzadzenia Rektora nr
10/12 z dnia 21 lutego 2012 r.:

,0soba ubiegajaca sie o przyjecie na studia drugiego stopnia na kierunku Automatyka i Robotyka
musi posiadaé¢ kwalifikacje pierwszego stopnia oraz kompetencje niezbedne do kontynuowania
ksztatcenia na studiach drugiego stopnia na tym kierunku. Osoba powinna posiada¢ kompetencje
obejmujace w szczegdlnosci:

- wiedze z zakresu matematyki, fizyki, i elektroniki, umozliwiajgca zrozumienie podstaw fizycznych
uktaddéw i urzadzen automatyki i robotyki oraz formutowanie i rozwigzywanie zadan projektowych z
zakresu automatyki i robotyki,

- wiedze i umiejetnosci z zakresu mechaniki i budowy maszyn pozwalajgcg zrozumiec zasade dziatania
komponentéw i urzadzen uktadéw stosowanych w automatyce i robotyce oraz projektowanie
urzadzen i systemow z zakresu automatyki i robotyki,

- wiedze i umiejetnosci z zakresu informatyki, analizy sygnatéw, regulacji automatycznej, algorytmoéw
sterowania, umozliwiajgcych projektowanie, analize, symulacje, elementéw i uktadéw stosowanych
w automatyce i robotyce,

- umiejetnosci z zakresu informatyki, algorytmdéw obliczeniowych, programowania, korzystania z
sprzetu i oprogramowania komputerowego oraz opracowywania wtasnych, prostych aplikacji
programowych,

- umiejetnosci wykorzystywania metod analitycznych, symulacyjnych i eksperymentalnych stuzgcych
do formutowania i rozwigzywania zadan inzynierskich,

- umiejetnos¢ interpretacji, prezentacji i dokumentacji wynikéw eksperymentu oraz prezentacji i
dokumentacji wynikéw zadania o charakterze projektowym,

- umiejetnos¢ programowania i uruchamiania sterownikéw cyfrowych, w tym sterownikéw
logicznych, sieci przemystowych w ramach eksploatacji uktadéw automatyki, systemow sterowania i
uktadéw wspomagania decyzji,

- umiejetnos¢ projektowania, uruchamiania i eksploatacji systemoéw automatyki i robotyki w réznych
zastosowaniach inzynierskich.

Osoba, ktéra w wyniku ukonczenia studiéw pierwszego stopnia nie uzyskata czesci wymienionych
kompetencji, moze podjg¢ studia drugiego stopnia na kierunku automatyka i robotyka, jezeli
uzupetnienie brakow kompetencyjnych moze by¢ zrealizowane przez zaliczenie zaje¢ w wymiarze nie
przekraczajgcym 30 punktow ECTS”.

Podczas wizytacji udostepniono protokoty z rekrutacji oraz zestawienia liczby przyjetych na kierunek
automatyka i robotyka z ostatnich lat. Na rok akademicki 2012/13 ze 142 kandydatéw na studia 1
stopnia przyjeto 99, a w tym byto 11 kobiet i 2 laureatow olimpiad. Nie byto kandydatéw na 2
stopien.

Zdaniem Zespotu Oceniajgcego nalezy w zasadach rekrutacji na studia Il stopnia doda¢ wymagania
posiadania kompetencji inzynierskich lub uzupetni¢ studia Il stopnia o efekty inzynierskie z zatgcznika
9.
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2). System oceny osiggnie¢ studentow kierunku automatyka i robotyka jest przemyslany i jednolity
dla wszystkich kategorii efektéw oraz etapdw ksztatcenia i sktada sie z kilku elementow.

Zataczniki 3d i 5d raportu samooceny zawierajg tabele efektéw wskazujgc dla kazdego efektu metody
jego weryfikacji z zastawu metod: EU (egzamin ustny), EP (egzamin pisemny), test/kol/spr, projekt,
praca konicowa i inne.

Ponadto, w sylabusie kazdego przedmiotu w punkcie: Metody sprawdzania efektdw ksztatcenia,
wypisane w kolumnie ,Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (sposdb sprawdzenia, w tym dla
umiejetnosci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)” podane sg
metody ich weryfikacji.

Podczas wizytacji zapoznano sie z pracami egzaminacyjnymi, okresowymi, projektowymi,
sprawdzianami, itd. Nie napotkano nieprawidtowosci odnos$nie poziomu pytan (zadan) ani sposobu
ich oceny.

Studenci rowniez nie zgtaszali zastrzezen w tej kwestii.

W opinii studentdw, proces uczenia sie nie wymaga wytgcznie pamieciowego opanowania tresci
przekazanych podczas zaje¢ dydaktycznych. Od studentéw wymaga sie przede wszystkim
umiejetnosci logicznego myslenia oraz wykorzystywania dostepnych mozliwosci. Bardzo rzadka
forma sg zaliczenia ustne, ktére wedtug studentédw sg najmniej obiektywng forma weryfikacji wiedzy i
umiejetnosci.

Poza zaliczeniami i egzaminami koncowymi, wiedza i umiejetnosci sg weryfikowane na biezgco
podczas zajeé za pomocg kolokwidw, odpowiedzi ustnych, dyskusji a takze widocznych efektow pracy
w warsztatach i laboratoriach.

Studenci majg prawo do wgladu w prace pisemne oraz otrzymujy informacje zwrotne od
prowadzacych w zakresie popetnionych btedéw. Wyniki zaliczen i egzamindw pisemnych sg dostepne
za pomocg platformy USOS. Udostepnianie wynikow odbywa sie z poszanowaniem ochrony danych
osobowych i opiera sie numerach albumoéw studentéw.

3). Studenci na spotkaniu potwierdzili, ze uczelnia promuje i wspiera mobilnos¢ w trakcie studiéw, a
takze nie majg probleméw z wiedza na temat punktéw ECTS. Na poczatku kazdego roku
akademickiego organizowana jest akcja promocyjna zwigzana z mobilnoscig studencka, prowadzona
za pomoca plakatéw oraz ulotek. Pomimo to, liczba studentéw ocenianego kierunku korzystajgcych z
programu ERASMUS w ramach wymiany semestralnej lub dtuzszej jest znikoma.

Wspétpraca miedzynarodowa na wizytowanym kierunku ma niewielki wptyw na efekty ksztatcenia
studentdéw.

4). Studenci pozytywnie odniesli sie do systemu opieki naukowe] i dydaktycznej. Wyktadowcy sg
dostepni na dyzurach, ktére odbywajg sie regularnie i terminowo. W opinii studentéow wtadze
dziekanskie pozostajg do dyspozycji studentéw i reagujg bezzwtocznie na jakiekolwiek pojawiajace
sie problemy. Nauczyciele akademiccy pozostajg w statym kontakcie ze studentami za pomocg poczty
elektronicznej i platformy USOS. Terminy i pory konsultacji studenci ocenili jako odpowiednie do ich
potrzeb.
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Watpliwosci budzi organizacja studidow. Harmonogram zaje¢ nie jest optymalnie rozplanowany.
Studenci w trakcie spotkania podkreslali, ze w planie majg miejsce dtugie przerwy pomiedzy
zajeciami i stosunkowo sztywny jego charakter.

Na wizytowanym kierunku istniejg mozliwosci indywidualizacji programu ksztatcenia, jednak dla
wiekszosci studentéw jest on dos¢ jednorodny.

Studenci obecni na spotkaniu podkreslali, ze informacje zawarte w sylabusach pokrywaja sie z
tematyka zaje¢, a informacje w nich zawarte sg przydatne w procesie uczenia sie.

Przyznawanie $wiadczen pomocy materialnej odbywa sie na podstawie Regulaminu pomocy
materialnej dla studentéw Politechniki Swietokrzyskiej przewidujacego mozliwos¢ ubiegania sie o
wszystkie rodzaje Swiadczedt pomocy materialnej przewidziane w ustawie Prawo o szkolnictwie
wyzZszym. Przyznawaniem pomocy materialnej zajmuje sie Komisja Stypendialna na Wydziale oraz
Odwotawcza Komisja Stypendialna powotywane zgodnie z art. 177 ust. 3 Ustawy. Decyzje zawierajg
wszystkie elementy przewidziane w Kodeksie Postepowania Administracyjnego.

Studenci wizytowanego kierunku znajg zasady przyznawania pomocy materialnej, a wszelkie
niezbedne informacje mogg uzyskaé¢ w dziekanacie i samorzadzie studenckim.

Na wizytowanym kierunku preznie dziata Samorzad Studentéw. Studenci majg réwniez swoich
przedstawicieli na poziomie wydziatu jak i uczelni.

Cztonkowie organéw samorzadu pozytywnie ocenili relacje samorzadu z wtadzami zaréwno wydziatu
jak i uczelni. Podkreslano, ze kontakt z wtadzami umozliwia im skuteczng i efektywng dziatalnos¢ na
rzecz studentow i catego Srodowiska akademickiego.

Samorzad Studentéw na szczeblu wydziatowym dysponujg pokojem i ma zapewnione podstawowe
potrzeby biurowe. Na spotkaniu studenci pochwalili swoich reprezentantow.

Na poziomie uczelni Samorzad organizuje zycie kulturalne w formie imprez takich jak Juwenalia,
Potowinki, Otrzesiny czy przygotowuje réznego rodzaju warsztaty i spotkanie zawodowe.

Studenci zgodnie ze Statutem Uczelni i z poszanowaniem Ustawy Prawo o szkolnictwie wyzszym art.
161 ust. 1 i 2 przez swoich przedstawicieli wyrazajg opinie w kwestii plandw studidw i programéw
nauczania uchwalanych przez Rade Wydziatu. Przedstawiciel Samorzgdu uczestniczy w pracach
Komisji Programowe;j.

Zaréwno w Radzie Wydziatu wizytowanego kierunku jak i Senacie Uczelni 20% sktadu tych organu to
studenci i doktoranci, co jest zgodne z wymogami ustawy Prawo o Szkolnictwie Wyzszym.

W spotkaniu Zespotu Oceniajgcego ze studentami brato udziat ponad 100 studentéw ze wszystkich
lat studidéw. Studenci pozytywnie odniesli sie do systemu opieki naukowej i dydaktycznej.
Wyktadowcy sg dostepni na dyzurach, ktére odbywajg sie regularnie i terminowo. W opinii
studentdw wtadze dziekanskie pozostajg do dyspozycji studentéw i reagujg bezzwtocznie na
jakiekolwiek pojawiajgce sie problemy.

Watpliwosci budzita gtdwnie organizacja planéw zajec i sztywny charakter programu.. Harmonogram
zaje¢ jest nie zawsze optymalnie rozplanowany czego skutkiem sg stosunkowo dtugie przerwy.
Studenci poinformowali, ze harmonogram zaje¢ bardzo rzadko ulega zmianom, a niezbedne
informacje na ten temat odpowiednio wczes$nie pojawiajg sie na stronie internetowe;.

Czas pracy administracji Uczelni studenci uznali za dopasowany do ich potrzeb. Niezwykle wysoko
oceniono poziom merytoryczny, kompetencje i kulture pracownikéw administracyjnych Uczelni.
Zasady odptatnosci za studia okreslajg odpowiednie zarzgdzenia rektora oraz umowy o $wiadczenie
ustug edukacyjnych. Uczelnia prowadzi czytelng polityke naliczania oraz pobierania optat za
Swiadczone ustugi edukacyjne, co studenci potwierdzili na spotkaniu. Umowy zawierane przez
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Uczelnie ze studentami nie zawierajg klauzul analogicznych do klauzul uznanych przez UOKIK za
niedozwolone.

Bardzo dobrze oceniono baze sportowgq i socjalng uczelni. Studenci pozytywnie wypowiadali sie o
procesie nauczania jezykdw obcych. Sg swiadomi istnienia programdéw mobilnos$ci w ramach
programu Erasmus i Most, jednak nie korzystajg z nich. Gtdwnie motywowano to zbyt matg iloscig
czasu zaréwno na | jak i Il stopniu.

Na wizytowanym kierunku zapewnia sie odpowiednig opieke naukowg, dydaktyczng i materialng nad
studentami. Skargi i wnioski sktadane przez studentéw s rozpatrywane zgodnie z wymogami
prawnymi i bez zbedne zwtoki.

Ocena koncowa 7 kryterium ogdlnego: w petni

Syntetyczna ocena opisowa stopnia spetnienia kryteriow szczegétowych

1). System rekrutacji kandydaci na kierunek automatyka i robotyka opiera sie o obowigzujgcy w
Politechnice Swietokrzyskiej konkurs $wiadectw maturalnych, umozliwiajgc dobér kandydatéw
posiadajgcych wiedze i umiejetnosci niezbedne do studiowania. Nie stwierdzono w procesie
rekrutacji regulacji dyskryminujgcych okreslong grupe kandydatéw.

Liczba przyjmowanych studentéw w petni odpowiada warunkom dydaktycznym, ktére oferuje
wizytowana uczelnia.

2). System oceny osiggnie¢ studentdéw jest zorientowany na proces uczenia sie, uczelnia zapewnia
przejrzystosé i obiektywizm formutowania ocen przez wyktadowcdédw, a wymagania w nim okreslone
sg wystandaryzowane i w petni znane studentom.

3). Niewielka mobilnosé na poziomie kraju i zagranicy. Uczelnia stara sie zmieniaé ten stan rzeczy.

4). Uczelnia stara sie zapewnic rozwoéj naukowy, spoteczny i kulturalny. Zasady pomocy materialnej sg
realizowane zgodnie z procedurami i z potrzebami studentéw. Weryfikacja osiggnie¢ edukacyjnych
studentdow jest zorientowany na proces uczenia sie. Studenci sg zadowoleni z podjecia studiéw na
wizytowanym kierunku, ktéry daje im mozliwos$¢ dalszego rozwoju zawodowego.

8.Stosowanie na ocenianym kierunku studidw wewnetrznego systemu zapewnienia jakosci
ksztatcenia zorientowanego na osiggniecie wysokiej kultury jakosci ksztatcenia

1). Uczelniany System Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia w Politechnice Swietokrzyskiej w Kielcach ma

podstawe dziatania w Uchwale Nr 69/04 Senatu z dn. 30 czerwca 2004 r. w sprawie przyjecia

,Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia w Politechnice Swietokrzyskiej”. Jego struktura wynikajaca

z zapisOw formalnych obejmuje wiele elementéw i stwarza warunki do efektywnego funkcjonowania

Systemu. Zasadniczymi celami Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia s3 :

- podnoszenie jakosci ksztatcenia,

- podnoszenie rangi dydaktycznej,

- tworzenie i rozwijanie zwigzkéw Uczelni z jej otoczeniem poprzez promowanie dziatan

projakosciowych.

System Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia zawiera dodatkowe Wydziatowe Standardy Zapewnienia

Jakosci wynikajgce ze specyfiki kierunkéow studidéw prowadzonych na Woydziatach, ktére s3a

zatwierdzane przez Rade Wydziatu.

Uchwatg Rady Wydziatu Mechatroniki i Budowy Maszyn Nr 67/2012 z dnia 15 listopada 2012 r.

zostata powotana Wydziatowa Komisja ds. Jakosci Ksztatcenia.

Informacje dotyczace wewnetrznego systemu jakosci ksztatcenia zamieszczono w raporcie

samooceny. Uzupetniono je podczas wizytacji o wykazy konkretnych dziatan.
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Na WMIiBM dziata wewnetrzny system jakosci ksztatcenia sktadajgcy sie z szeregu elementow.
Wyznaczone sg zadania, procedury oraz osoby odpowiedzialne za ich realizacje,

jak réwniez monitorowanie i doskonalenie procesu realizacji standardow akademickich.

Dziekan, Prodziekan ds. dydaktyki, Prodziekan ds. badan sporzadzaja wykaz kadry nauczajacej ze
wskazaniem oséb wchodzacych w sktad minimum kadrowego.

Dziekan i Prodziekan ds. dydaktyki analizujg zgodnos$é¢ programdéw nauczania ze standardami
nauczania.

Prodziekan ds. studenckich i dydaktyki analizuje obsade zaje¢ oraz proporcje liczby studentéw
studiow dziennych do pozostatych i liczbe studentdw do liczby nauczycieli akademickich.

Dziekan, Prodziekan ds. studenckich i dydaktyki monitoruje i ocenia proces nauczania poprzez
przeglad, analize i ocene programu nauczania, plan studiow - sekwencje przedmiotéw, system
punktowy ECTS, wymagania egzaminacyjne i zaliczeniowe, praktyki studenckie, wymagania stawiane
pracom dyplomowym, liczbe prac dyplomowych przypadajgca na jednego nauczyciela.

Dziekan, Prodziekan ds. studenckich i dydaktyki monitorujg i oceniajg jakosci prowadzenia zajec
dydaktycznych powotujgc opiekundw grup studenckich przeprowadzajgc hospitacje zajeé
dydaktycznych oraz anonimowa ankiete studenta.

Prodziekan ds. studenckich i dydaktyki ocenia warunki prowadzenia zaje¢ dydaktycznych.

Kierownicy jednostek zapewniajg studentom kontakt z nauczycielami w ramach konsultacji, dostep
do skryptéw i innych materiatdw wspomagajgcych proces dydaktyczny oraz monitoruje tygodniowy
rozktadu zaje¢ dbajgc o rwnomierne roztozenie obcigzen.

Prorektor ds. Studenckich i Dydaktyki ocenia warunki studiowania i z Kierownikiem Biura Karier
udostepnia informacje o ofercie, zasadach i warunkach ksztatcenia.

Do wspétpracy w realizacji Wydziatowych Standardéw Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia powotano
Wydziatowg Komisje ds. Dydaktycznych, Wydziatowg Komisje ds. Jakosci Ksztatcenia oraz
Petnomocnika Dziekana ds. Jakosci Ksztatcenia (uchwata Rady Wydziatu 67/2012 z dnia 15.11.2012 ).
W ich sktad wchodzg pracownicy dydaktyczni i studenci. Do ich zadan w szczegdélnosci nalezy:

- przeglad i ocena planéw studidéw na kierunku i specjalnosciach,

- przeglad i ocena programoéw ksztatcenia na kierunku i specjalnosciach,

- wnoszenie propozycji zmian w zakresie planéw studidw i programoéw ksztatcenia na kierunku,

- przeglad i ocena stanu i wyposazenia technicznego laboratoriéw dydaktycznych na kierunku i
specjalnosciach,

- wydawanie opinii w zakresie tworzenia i likwidacji specjalnosci na kierunku,

- rozstrzyganie konkursdéw na prowadzenie przedmiotéw/kurséw na kierunku,

- opiniowanie plandw i programow oraz sktadu kadry studiéw podyplomowych -prowadzonych przez
Wydziat w zakresie kierunku,

- wydawanie na wniosek Dziekana opinii w sprawie zatrudniania pracownikéw.

Zespot Oceniajgcy pozytywnie ocenia system zapewnienia jakosci ksztatcenia, podkreslajac przy tym
znaczenie udziatu interesariuszy zewnetrznych. Nalezy zaznaczy¢, ze Wtadze Wydziatu reaguja na
wszelkie uwagi interesariuszy wewnetrznych i zewnetrznych, zwtaszcza w odniesieniu do programu
ksztatcenia.

Upowszechnianie informacji dotyczacych wynikdw monitorowania jakosci procesu ksztatcenia
i uzyskiwanych efektéw ksztatcenia oraz wprowadzanych zmian prowadzone jest wielotorowo.
Informacje na temat ksztatcenia sg zlokalizowane w licznych zrédtach, co pozwala na pozytywna
ocene jej dostepnosci. Uczelnia jest obecna w lokalnych mediach oraz portalach internetowych,
z ktérymi aktywnie i systematycznie wspétpracuje. Informacje o efektach ksztatcenia, planach zajec¢,
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terminach sesji, a takze wszelkich sprawach organizacyjnych zwigzanych z funkcjonowaniem Uczelni
studenci mogg uzyskac w Internecie, na stronie gtéwnej uczelni.

System ankietyzacji jest elementem mobilizujgcym pracownikdw do poprawy jakosci ksztatcenia.
Ankiety sg przeprowadzane anonimowo oraz sg poufne. Za wykorzystanie wynikéw oceny nauczycieli
akademickich odpowiada dziekan wydziatu, jest on zobowigzany do poinformowania prowadzgcego
zajecia o wynikach ankiety zaraz po jej opracowaniu.

Zespot Oceniajgcy pozytywnie ocenia organizacje procesu ksztatcenia na kierunku automatyka i
robotyka. Watpliwos¢ budzi jedynie osiggniecie zaktadanych efektow ksztatcenia w przypadku
praktyk zawodowych przewidzianych w planie studiow na 4 semestrze.

Zespot Oceniajgcy pozytywnie ocenia systematycznos$¢ i kompleksowosé przeprowadzanych ocen i
analiz osigganych efektow ksztatcenia. Jednostka monitoruje program ksztatcenia i analizuje osiggane
przez studentéw efekty ksztatcenia. Program ksztatcenia jest dyskutowany w gronie interesariuszy
wewnetrznych i zewnetrznych. Opinie otoczenia spoteczno-gospodarczego sg uwzgledniane w
procesie doskonalenia procesu ksztatcenia i jego dostosowania do potrzeb rynku pracy. Zespédt
Oceniajgcy pozytywnie odnotowat szczegdlng troske pracownikéw naukowo-dydaktycznych w
doskonaleniu programu ksztatcenia.

2). Udziatu interesariuszy zewnetrznych i wewnetrznych w procesie zapewnienia jakosci ksztatcenia
omoéwiono w punktach 1.2, 2.4, 7.4 i 8.1 tego raportu.

W sprawach dotyczacych jakosci ksztatcenia zasiegana jest rdwniez opinia interesariuszy
zewnetrznych. Powotano Rade Interesariuszy Wydziatu Mechatroniki i Budowy Maszyn (uchwata
Rady Wydziatu Nr 65/2012 z dnia 15 listopada 2012r. ) oraz Wydziatowg Komisje ds. Dydaktyki i
okreslono ich organizacje oraz zasady dziatania. Rada Interesariuszy przy Wydziale jest ciatem
opiniodawczo-doradczym Rady Wydziatu i Dziekana w sprawach dotyczacych:

- opiniowania istniejgcych plandw i programéw studidw,

- uruchamiania nowych kierunkéw ksztatcenia i specjalnosci,

- promocji Wydziatu i jej absolwentéw,

- relacji Wydziatu z administracjg samorzadowa i rzgdowg, gospodarka i kulturg regionu.

Moze wypowiadac¢ sie takze w innych sprawach uznanych za istotne dla Wydziatu lub regionu,
a w szczegdlnosci:

- dziatalnosci badawczej i jej powigzania z procesem dydaktycznym,

- 0golnych kierunkéw dziatania Wydziatu.

Na Wydziale przeprowadza sie hospitacje zaje¢ realizowanych przez nauczycieli akademickich. Kazdy
pracownik (z grupy pracownikéow podlegajgcych hospitacji) jest hospitowany po uprzedzeniu co
najmniej raz na 2 lata. Plan i sposdb hospitacji ustalane sg corocznie na wydziatach. Wynik hospitacji
udokumentowany jest w odpowiednim formularzu i traktowany jest jako informacja poufna.
Pracownik informowany jest o wyniku hospitacji. Hospitacja zaje¢ dydaktycznych jest instrumentem
oceny jakosci procesu dydaktycznego, stanowi jeden z elementéw proceduralnych systemu
zapewnienia jakosci ksztatcenia Ocena jakosci zaje¢ dydaktycznych jest wspomagana anonimowa
ankietg. Ankietyzacja prowadzona jest po zakonczeniu zaje¢, nie pdiniej jednak niz do konca
semestru nastepujacego po ocenianych zajeciach. Ankietyzacji podlegaja wybrane zajecia
prowadzone przez kazdego pracownika co najmniej raz na dwa lata. Plan i sposéb prowadzenia
ankietyzacji w tym takie formularz ankiety ustalane sg corocznie na wydziatach. Pracownik
informowany jest o wyniku ankiety.
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Studenci majg reprezentacje w ciatach kolegialnych jednostki, majg wiec udziat (bezposredni i
posredni) w dziataniach dotyczgcych jakosci ksztatcenia. Studenci w czasie spotkania z Zespotem
Oceniajgcym deklarowali cheé wiekszego udziatu w wewnetrznym systemie zapewniania jakosci
ksztatcenia.

Tabela nr 1 Ocena mozliwosci realizacji zaktadanych efektow ksztatcenia (odrebnie dla kazdego
poziomu kompetencji).

zaktadane program | kadra | infrastruktura | dziatalnos¢ dziatalnos¢ organizacja
efekty i plan dydaktyczna/ naukowa miedzynarodowa | ksztatcenia
ksztatcenia | studidow biblioteka
wiedza +/- + + + + +
umiejetnosci | +/- + + + + +
kompetencje | +/- + + + + +
spoteczne

+ - pozwala na petne osiaggniecie zaktadanych efektow ksztatcenia

+/- - budzi zastrzezenia- pozwala na cze$ciowe osiggniecie zaktadanych efektéw ksztatcenia

-- nie pozwala na osiggniecie zaktadanych efektéw ksztatcenia

Ocena koncowa 8 kryterium ogdlnego: w petni

Syntetyczna ocena opisowa stopnia spetnienia kryteriow szczegétowych

1). Na WMIiBM dziata wewnetrzny system jakosci ksztatcenia zapewniajgcy prawidtowg realizacje
procesu ksztatcenia. Wyznaczone sg zadania, procedury oraz osoby odpowiedzialne za ich realizacje.
2). Interesariusze zewnetrzni nie brali dotychczas bezposredniego udziatu w procesie zapewnienia
jakosci ksztatcenia przez jednostke. Mieli jednak znaczacy wptyw na proces ksztafcenia poprzez
kontakty z pracownikami Wydziatu. 15 listopada 2012 Rada Wydzialu MiBM powotata Rade
Interesariuszy bedaca ciatem opiniodawczo-doradczym Rady Wydziatu i Dziekana.

W procesie zapewnienia wysokiej jakosci ksztatcenia aktywnie uczestniczg interesariusze wewnetrzni.

9. Podsumowanie

Tabela nr 2 Ocena spetnienia kryteriow oceny programowe;j

Stopien spetnienia kryterium
Kryterium

koncepcja rozwoju
kierunku

cele i efekty ksztatcenia X
oraz system ich
weryfikacji

program studidw
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wyrozniajaco w petni Znaczaco czesciowo niedostatecznie




zasoby kadrowe

infrastruktura X

dydaktyczna

prowadzenie badan X
naukowych

system wsparcia X

studentéw w
procesie uczenia sie

wewnetrzny system X
zapewnienia jakosci

Wydziale Mechatroniki i Budowy Maszyn Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach jest waing
jednostkg naukowo-dydaktyczng regionu polski potudniowo-wschodniej, ksztatcagcg studentéow w
obszarach wiedzy bedacych w zainteresowaniu podmiotéw gospodarczych tego regionu. Ksztatcenie
odbywa sie w ramach jednej specjalnos¢, automatyka przemysfowa. Biorgc pod uwage potencjat
naukowy Wydziatu (kadre, infrastrukture naukowsa i dydaktyczng) jednostka jest w stanie prowadzic¢
proces ksztatcenia w ramach innych specjalnosci, co prowadzitoby do poszerzenia oferty
dydaktycznej Wydziatu, uelastyczniajgc zarazem proces ksztatcenia w jednostce.

Nalezy podkresli¢ nieznaczny udziat interesariuszy zewnetrznych w ksztattowaniu procesu ksztatcenia
w ramach utworzonej na Wydziale Rady Interesariuszy.

Przyjete efekty ksztatcenia sg sformutowane poprawnie i znajdujg zrozumienie wsréd studentéw.
Weryfikacje tych efektéw jest przemyslana i wymaga tylko nieznacznych poprawek.

Elementy wewnetrznego systemu zapewnienia jakosci ksztatcenia s3 monitorowane i doskonalone.
Zapewniajg to, dziatajagce na Wydziale: Wydziatowa Komisja ds. Jakosci ksztatcenia, Wydziatowa
Komisja ds. dydaktycznych i Rada Interesariuszy.

Zespot Oceniajacy pozytywnie ocenia potencjalng role w systemie zapewnienia jakosci ksztatcenia,
powotanej na Wydziale Rady Interesariuszy.

Wyjatkowo pozytywnie nalezy ocenié¢ wiasciwie dobrang kadre, zwtaszcza jej stabilnos¢ oraz bogate
wyposazenie jednostki w nowoczesng aparature. Te elementy aktywnos¢ jednostki Zespot Oceniajacy
ocenia bardzo wysoko. Réwniez liczba realizowanych projektdw naukowo-badawczych jest oceniana
pozytywnie. Przektada sie to na proces ksztatcenia. Zespot Oceniajgcy zaleca zwiekszenie udziatu
studentéw w publikacjach i ich bardziej aktywny udziat w konferencjach.

Infrastruktura dydaktyczna i naukowa wydziatu Mechatroniki i Budowy Maszyn Politechniki
Swietokrzyskiej zapewnia realizacje wtasciwego, do osiagniecia zaktadanych dla automatyki i robotyki
efektow ksztatcenia, procesu ksztatcenia.
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Zespot Oceniajacy ma pewne zastrzezenia do procesu dyplomowania. Zastrzezenia dotyczg oceny
pracy dyplomowej przez recenzentéw i promotoréw oraz do zamieszczonych w pracach
dyplomowych czesci literaturowych. Studium literaturowe powinno by¢ opracowane w oparciu o
literature naukowg (czasopisma naukowe krajowe i zagraniczne). Zespdt Oceniajacy sugeruje
zwiekszenie puli przedmiotéw wybieralnych. Brak jest réwniez przedmiotéw ogdlnouczelnianych.
Nalezy rowniez dostosowaé program ksztatcenia jezyka obcego do obowigzujgcego poziomu B2.
Wymienione zastrzezenia zostaty przyjete przez Rektora i Dziekana ze zrozumieniem i deklaracjg
natychmiastowej reakcji.

Przewodniczacy Zespotu Oceniajgcego

Prof. dr hab. inz. Jan Ogonowski, cztonek PKA

Po uwzglednieniu odpowiedzi Rektora Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach na uwagi
zawarte w Raporcie z oceny programowej na Wydziale Mechatroniki i Budowy Maszyn
Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach, w szczegolnosci uwag dotyczacych programu
studiéw zmieniono ocen¢ kryterium program studiow a mozliwos¢ osiagniecia
zakladanych efektow ksztalcenia z znaczaco na w pekni.

Uczelnia wyjasnita, ze Uchwalg Senatu Nr 316/12 z dnia 25 kwietnia 2012 zatwierdzita, ze
»Nauka jezyka obcego konczy si¢ na studiach | stopnia egzaminem na poziomie B2
Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego.

Decyzja Rady Wydziatlu Mechatroniki i Budowy Maszyn Politechniki Swietokrzyskiej
w Kielcach z dnia 20 grudnia 2012 roku zatwierdzono wykonywanie projektu
inzynierskiego/pracy dyplomowej. Praca musi zawiera¢ wykaz aktualnej literatury (w tym
angielskojezycznej), 1 bedzie oceniana przez promotora i recenzenta.

Rada Wydzialu zatwierdzita zmian¢ formy zaje¢ z jezyka angielskiego z ¢wiczen na
laboratorium. Zatwierdzita tez, dla kazdego kierunku studiéw, plany obejmujgce jeden
semestr zaje¢ w jezyku angielskim.

Natychmiastowa reakcja Wtadz Uczelni na uwagi zawarte w Raporcie Zespolu Oceniajacego
wskazuje na znaczenie jakosci ksztalcenia w funkcjonowaniu Wydziatu Mechatroniki 1
Budowy Maszyn Politechniki Swigtokrzyskiej w Kielcach.

Stopien spelnienia kryterium
Kryterium
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