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1. Informacja o wizytacji i jej przebiegu

1.1.Skiad zespotu oceniajacego Polskiej Komisji Akredytacyjnej
Przewodniczacy: dr hab. inz. Dariusz Grabowski, cztonek PKA
cztonkowie:

1. dr inz. Marcin Drechny, ekspert PKA

2. dr hab. inz. Dariusz Swisulski, ekspert PKA

3. mgr inz. Adrian Korzeniowski, ekspert ds. pracodawcéw
4. Pawet Zdybel, ekspert ds. studenckich

5. mgr Magdalena Pawtowska-Tokarska, sekretarz zespotu oceniajgcego

1.2. Informacja o przebiegu oceny

Ocena jakosci ksztatcenia na kierunku automatyka i robotyka w Politechnice Biatostockiej
w Biatymstoku na poziomie studidow pierwszego i drugiego stopnia o profilu ogdlnoakademickim
zostata przeprowadzona z inicjatywy Polskiej Komisji Akredytacyjnej w ramach harmonogramu prac
okreslonych przez Komisje na rok akademicki 2023/2024. PKA po czwarty oceniata jako$é ksztatcenia
na kierunku. Poprzednia ocena programowa odbyta sie w terminie 13-14 czerwca 2017 r. i zakonczyta
sie wydaniem oceny pozytywnej (uchwata Nr 647/2017 z dnia 7 grudnia 2017 r.). Wizytacja zostata
przeprowadzona w trybie stacjonarnym.

Ocena programowa zostata przygotowana i przeprowadzona zgodnie z obowigzujacg procedura.
Zespot oceniajacy PKA zapoznat sie z raportem samooceny przekazanym przez wtadze Uczelni, odbyt
takze spotkanie organizacyjne w celu omdwienia kwestii w nim przedstawionych, spraw
wymagajacych wyjasnienia z witadzami Uczelni oraz szczegétowego harmonogramu przebiegu
wizytacji. Wizytacja rozpoczeta sie od spotkania z wtadzami Uczelni, dalszy przebieg wizytacji
odbywat sie zgodnie zustalonym harmonogramem. W trakcie wizytacji odbyty sie spotkania
ze studentami, nauczycielami akademickimi prowadzacymi ksztatcenie na ocenianym kierunku,
z osobami odpowiedzialnymi za funkcjonowanie wewnetrznego systemu zapewnienia jakosci
ksztatcenia, za praktyki, a takze zprzedstawicielami Samorzadu Studenckiego oraz
z przedstawicielami otoczenia spoteczno-gospodarczego. Ponadto dokonano przeglagdu wybranych
prac dyplomowych i etapowych, przeprowadzono hospitacje zaje¢ oraz dokonano oceny bazy
dydaktycznej wykorzystywanej w procesie dydaktycznym. Przed zakonczeniem wizytacji dokonano
oceny stopnia spetnienia kryteridw, sformutowano uwagi i rekomendacje, o ktérych przewodniczacy
zespotu oraz eksperci poinformowali wtadze Uczelni na spotkaniu podsumowujgcym.

Podstawa prawna oceny zostata okreslona w Zatgczniku nr 1, a szczegétowy harmonogram wizytacji,
uwzgledniajacy podziat zadan pomiedzy cztonkdw zespotu oceniajgcego, w Zatgczniku nr 2.
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2. Podstawowe informacje o ocenianym kierunku i programie studiow

Nazwa kierunku studiow

automatyka i robotyka

Poziom studiow
(studia pierwszego stopnia/studia drugiego
stopnia/jednolite studia magisterskie)

studia pierwszego stopnia

Profil studiow

ogdlnoakademicki

Forma studiéw (stacjonarne/niestacjonarne)

studia stacjonarne

Nazwa dyscypliny, do ktérej zostat
przyporzadkowany kierunek

- automatyka, elektronika, elektrotechnika
i technologie kosmiczne —71,90-74,76%*

- inzynieria mechaniczna — 25,24-28,10%*

* w zaleznosci od specjalnosci

Liczba semestrow i liczba punktéw ECTS konieczna
do ukonczenia studidw na danym poziomie
okreslona w programie studiow

7 semestrow
210 ECTS

Wymiar praktyk zawodowych /liczba punktow
ECTS przyporzadkowanych praktykom
zawodowym (jezeli program studiow przewiduje
praktyki)

4 tygodnie / 100 godzin
4 ECTS

Specjalnosci / specjalizacje realizowane w ramach
kierunku studiéw

- roboty mobilne
- automatyzacja i informatyzacja procesow

Tytut zawodowy nadawany absolwentom

inzynier

Studia stacjonarne | Studia niestacjonarne

Liczba studentéw kierunku

257 -

Liczba godzin zaje¢ z bezposrednim udziatem
nauczycieli akademickich lub innych oséb
prowadzacych zajecia i studentéow

2355 -

Liczba punktéw ECTS objetych programem studiéow
uzyskiwana w ramach zaje¢ z bezposrednim
udziatem nauczycieli akademickich lub innych oséb
prowadzacych zajecia i studentow

108,5 -

taczna liczba punktéw ECTS przyporzagdkowana
zajeciom zwigzanym z prowadzong w uczelni
dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie lub
dyscyplinach, do ktérych przyporzadkowany jest
kierunek studiow

138 -

Liczba punktéw ECTS objetych programem studiow
uzyskiwana w ramach zajec do wyboru

74 -
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Nazwa kierunku studiow

automatyka i robotyka

Poziom studiow
(studia pierwszego stopnia/studia drugiego
stopnia/jednolite studia magisterskie)

studia drugiego stopnia

Profil studiow

ogodlnoakademicki

Forma studiéw (stacjonarne/niestacjonarne)

Nazwa dyscypliny, do ktdrej zostat
przyporzadkowany kierunek

- automatyka, elektronika, elektrotechnika
i technologie kosmiczne — 100%

Liczba semestrow i liczba punktéw ECTS konieczna
do ukonczenia studiéw na danym poziomie
okre$lona w programie studiow

3 semestry
90 ECTS

Wymiar praktyk zawodowych /liczba punktow
ECTS przyporzagdkowanych praktykom
zawodowym (jezeli program studiow przewiduje
praktyki)

co najmniej 2 tygodnie / 50 godzin
2 ECTS

Specjalnosci / specjalizacje realizowane w ramach
kierunku studiéw

- automatyka przemystowa
- systemy informatyczne

Tytut zawodowy nadawany absolwentom

magister inzynier

Studia stacjonarne | Studia niestacjonarne

Liczba studentow kierunku

43 -

Liczba godzin zaje¢ z bezposrednim udziatem
nauczycieli akademickich lub innych oséb
prowadzacych zajecia i studentow

930 -

Liczba punktéw ECTS objetych programem studiéw
uzyskiwana w ramach zajec z bezposrednim
udziatem nauczycieli akademickich lub innych oséb
prowadzacych zajecia i studentow

45,2 -

taczna liczba punktéw ECTS przyporzagdkowana
zajeciom zwigzanym z prowadzong w uczelni
dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie lub
dyscyplinach, do ktérych przyporzadkowany jest
kierunek studiow

83 -

Liczba punktéw ECTS objetych programem studiow
uzyskiwana w ramach zaje¢ do wyboru

35 -

3. Propozycja oceny stopnia spetnienia szczegétowych kryteriow oceny programowej

okreslona przez zesp6t oceniajacy PKA

Szczegotowe kryterium oceny programowej

Propozycja oceny
stopnia spetnienia
kryterium okreslona
przez zespot
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oceniajacy PKA
kryterium spetnione/
kryterium spetnione
czesciowo/ kryterium
niespetnione

Kryterium 1. konstrukcja programu studiow:

kryterium spetnione
koncepcja, cele ksztatcenia i efekty uczenia sie y P

Kryterium 2. realizacja programu studiow: tresci
programowe, harmonogram realizacji programu
studiow oraz formy iorganizacja zaje¢, metody | kryterium spetnione
ksztatcenia, praktyki zawodowe, organizacja
procesu nauczania i uczenia sie

Kryterium 3. przyjecie na studia, weryfikacja
osiggniecia przez studentéw efektéw uczenia sie, . .
. . . L. kryterium spetnione
zaliczanie poszczegélnych semestrow i lat oraz

dyplomowanie

Kryterium 4. kompetencje, doswiadczenie,
kwalifikacje i liczebnos¢ kadry prowadzacej | kryterium spetnione
ksztatcenie oraz rozwaj i doskonalenie kadry

Kryterium 5. infrastruktura i zasoby edukacyjne
wykorzystywane w realizacji programu studiow | kryterium spetnione
oraz ich doskonalenie

Kryterium 6. wspodipraca z otoczeniem
spoteczno-gospodarczym w  konstruowaniu, ) )
o . ., kryterium spetnione
realizacji i doskonaleniu programu studiéw oraz

jej wptyw na rozwaj kierunku

Kryterium 7. warunki i sposoby podnoszenia
stopnia umiedzynarodowienia procesu | kryterium spetnione
ksztatcenia na kierunku

Kryterium 8. wsparcie studentéw w uczeniu sie,
rozwoju spotecznym, naukowym lub i )
. . kryterium spetnione
zawodowym i wejsciu na rynek pracy oraz

rozwaj i doskonalenie form wsparcia

Kryterium 9. publiczny dostep do informacji
o programie studidw, warunkach jego realizacji | kryterium spetnione
i osigganych rezultatach

Kryterium 10. polityka jakosci, projektowanie,
zatwierdzanie, monitorowanie, przeglad | kryterium spetnione

i doskonalenie programu studiow
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4. Opis spetnienia szczegétowych kryteriow oceny programowej i standardéw jakosci
ksztatcenia

Kryterium 1. Konstrukcja programu studidow: koncepcja, cele ksztatcenia i efekty uczenia sie
Analiza stanu faktycznego i ocena spetnienia kryterium 1

Jednostkami organizacyjnymi Politechniki Biatostockiej odpowiadajgcymi za realizacje ksztatcenia
na studiach pierwszego i drugiego stopnia na kierunku automatyka i robotyka s3: Wydziat
Mechaniczny (WM), ktdry jest wydziatem wiodgcym oraz Wydziat Elektryczny (WE).

Zgodnie ze Statutem Politechniki Biatostockiej, Uchwata nr 453/XXVI/XV/2019 Senatu Politechniki
Biatostockiej z dnia 27 czerwca 2019 roku (wraz z pdin. zm.), misja Uczelni brzmi: ,W swoich
dziataniach Politechnika Biatostocka, zwana dalej ,Uczelnig”, kieruje sie zasadami wolnosci nauczania
i badan naukowych, wolnosci twdrczosci artystycznej oraz autonomii spotecznosci akademickiej.
Uczelnia, petnigc misje odkrywania i przekazywania prawdy poprzez prowadzenie badan i ksztatcenie
studentdéw, stanowi integralng czes¢ narodowego systemu edukacji i nauki. Uczelnia wspétpracuje
z otoczeniem gospodarczym, w szczegélnosci w zakresie prowadzenia badan naukowych i prac
rozwojowych na rzecz podmiotdw gospodarczych, (..), a takie przez udziat przedstawicieli
pracodawcow w opracowywaniu programéw ksztatcenia i w procesie dydaktycznym. Uczelnia
realizuje misje o szczegélnym znaczeniu dla panistwa i narodu: wnosi kluczowy wktad
w innowacyjnos¢ gospodarki, przyczynia sie do rozwoju kultury oraz wspdtksztattuje standardy
moralne obowigzujgce w zyciu publicznym.”

Koncepcja ksztatcenia na kierunku automatyka i robotyka wpisuje sie w misje Uczelni, a takze
w gtdwne cele strategiczne w obszarze edukacji i nauki sformutowane w strategii rozwoju Politechniki
Biatostockiej na lata 2021-2024, z perspektywg przedtuzenia do 2030 roku, przyjetej uchwatg Senatu
Politechniki Biatostockiej nr 33/1V/XVI/2020 z dnia 19 listopada 2020 roku. Gtéwne cele strategiczne
Uczelni zwigzane sg z wykorzystaniem, wzmacnianiem i rozbudowywaniem potencjatu naukowego,
dydaktycznego oraz relacyjnego, aby stawac sie rozpoznawalnym i cenionym osrodkiem twodrczej
mysli naukowej, innowacyjnych technologii i aktywnego integrowania srodowiska akademickiego,
gospodarczego, spotecznego i kulturalnego w regionie, w Polsce i na swiecie. Swojg pozycje Uczelnia
buduje w atmosferze wspétpracy pracownikéw, studentéw, doktorantéw oraz otoczenia spoteczno-
gospodarczego w szczegblnosci zwigzanego z wdrazaniem przemystu 4.0.

Ksztatcenie na wysokim poziomie, podgzanie za nowymi metodami dydaktycznymi, szeroka
wspofpraca z otoczeniem spotfeczno-gospodarczym zorientowana na potrzeby tego otoczenia,
zaangazowanie studentdw w dziatanie kot naukowych i badania naukowe s3 widoczne w wielu
aspektach ksztatcenia na kierunku automatyka i robotyka zaréwno na pierwszym, jak i na drugim
stopniu, przez co mozna stwierdzi¢, ze koncepcja i cele ksztatcenia sg zgodne z misjg, strategig
Uczelni.

Kierunek automatyka i robotyka prowadzony na studiach stacjonarnych pierwszego i drugiego
stopnia na Politechnice Biatostockiej przyporzagdkowany jest odpowiednio, na studiach pierwszego
stopnia do dyscyplin automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne oraz
do dyscypliny inzynieria mechaniczna, na studiach drugiego stopnia w 100% do dyscypliny
automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne. W przypadku studiéw pierwszego
stopnia, dyscypling wiodaca jest dyscyplina automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie
kosmiczne, a procentowy udziat tej dyscypliny w kierunku w zaleznosci od wyboru przez studentow
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specjalnosci wynosi: dla specjalnosci roboty mobilne 71,90% punktéw ECTS, dla specjalnosci
automatyzacja iinformatyzacja proceséow 74,76% punktéow ECTS. Taki podziat nie jest zgodny
z rozporzadzeniem Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 27 wrze$nia 2018 r. w sprawie
studidw (Dz. U. z 2018 r. poz. 1861, z pdin. zm.), ktére wskazuje przyporzadkowanie do dyscypliny
naukowej bez réznicowania procentowego udziatu efektdéw uczenia sie dla réznych specjalnosci.
Koncepcje ksztatcenia na studiach pierwszego stopnia na kierunku automatyka i robotyka wyznaczajg
okreslone cele ksztatcenia, do ktérych zaliczy¢ mozna:
e nabycie przez absolwenta umiejetnosci postugiwania sie technikami informacyjno-
komunikacyjnymi, zaréwno w zakresie uzytkowania oprogramowania inzynierskiego, jak
i sterowania procesami przemystowymi;
e zdobycie wiedzy i umiejetnos$ci w zakresie projektowania, wykonania i eksploatacji prostych
urzadzen, obiektdw lub systemdw automatyki i robotyki;
e przygotowanie absolwenta do obstugiwania i programowania sterownikéw logicznych
i niezbyt ztozonych sieci komputerowych na potrzeby sterowania procesami przemystowymi;
e nabycie umiejetnosci wykorzystania robotéw mobilnych w  przedsiebiorstwach
przemystowych i ustugowych, w bezzatogowych pojazdach, statkach powietrznych
i wodnych;
e zdobycie wiedzy i umiejetnosci z zakresu obstugi i projektowania robotéw przemystowych
i mobilnych.
Natomiast koncepcja ksztatcenia na drugim stopniu studiéw na kierunku automatyka i robotyka
zwigzana jest przede wszystkim z przygotowaniem absolwenta do samodzielnej, twdrczej pracy
inzynierskiej oraz prowadzenia prac badawczych przy rozwigzywaniu probleméw technicznych
z wykorzystaniem metod i technik komputerowych. W szczegdlnosci cele ksztatcenia zwigzane
z koncepcjg ksztaftcenia dotycza umiejetnosci postugiwania sie zaawansowang wiedzg z zakresu
modelowania i identyfikacji obiektéw sterowania, teorii sterowania, projektowania sterownikéw
(w tym sterownikdw czasu rzeczywistego), systemow autonomicznych, sterowania i wspotpracy
robotéw. Powyisze dowodzi, ze koncepcja i cele ksztatcenia mieszczg sie w dyscyplinach:
automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne oraz inzynieria mechaniczna
(studia pierwszego stopnia) i dyscyplinie automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie
kosmiczne (studia drugiego stopnia), do ktérych przypisano oceniany kierunek studiow.
W ostatniej ocenie Minister Edukacji i Nauki w wyniku ewaluacji dziatalnosci naukowej za lata 2017-
2021 przyznat dyscyplinom zwigzanym z akredytowanym kierunkiem oceny: automatyka, elektronika
i elektrotechnika — kategorie naukowga B+, inzynieria mechaniczna — kategorie naukowa A.
Na Uczelni prowadzone sg prace badawcze oraz badawczo-rozwojowe m.in. w zakresie:
projektowania uktadéw sterowania i wspdtpracy grupy robotow mobilnych, algorytmow
rozpoznawania otoczenia dla autonomicznych robotéw mobilnych, aktywnych ukfadéw sterowania
tolerujacych awarie, inteligentnych systemow diagnostyki bezzatogowych statkéw powietrznych,
konstrukcji fotonicznych z wykorzystaniem struktur hybrydowych (organiczno-metalowych), badania
kompozytéow z wykorzystaniem technik NDT oraz Al, diagnostyki maszyn wirnikowych, analizy
i rozpoznawania otoczenia na potrzeby autonomicznego i bezkolizyjnego ruchu/lotu, teorii
sterowania, uczenia maszynowego, sztucznych sieci neuronowych, dynamicznej stabilizacji uktadéw
statycznie niestabilnych, badaid doswiadczalnych i obliczed numerycznych potaczen klejonych
struktur kompozytowych, badan doswiadczalnych i obliczen numerycznych pofaczen spawanych
elementow stalowych rdzinoimiennych, badan przeptywéw dwufazowych, analizy nieliniowej
dynamiki ukfadéw wielofazowych, opracowania modeli diagnostycznych bazujacych na kwadracie
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wzmochienia amplitudowego oraz przesuniecia fazowego z eliminacjg trudnomierzalnego otoczenia
do wykrywania uszkodzen w trakcie pracy maszyny wirnikowej, autonomicznych robotéw mobilnych,
dynamiki i sterowania uktadéw elektromechanicznych, manipulatorow przemystowych,
wykorzystania odpornych i nieliniowych metod sterowania, diagnostyki uktadéw technicznych,
autonomii iinteligencji robotéw mobilnych, analizy i syntezy uktadéw regulacji automatycznej,
w szczegdlnosci uktadéw dodatnich niecatkowitego rzedu, o niepewnych parametrach, zastosowania
metod ialgorytmow sztucznej inteligencji w modelowaniu i diagnostyce ukfadéw sterowania
i regulacji oraz w przetwarzaniu danych i sygnatéw. Prace te sg $ciSle zwigzane z dyscyplinami
naukowymi do ktdrych przyporzadkowany zostat kierunek i prowadzone sg miedzy innymi w ramach
pozyskiwanych grantéw i projektéw badawczych finansowanych ze s$rodkéw europejskich
(21 projektéw w latach 2021-2024). Jednoczesnie koncepcja i cele ksztatcenia, wskazane powyzej,
sg zwigzane z prowadzong na Uczelni dziatalnoscia naukowa w dyscyplinach, do ktdérych
przyporzadkowano kierunek studidéw. Powyisze wigze sie z osiggnieciem celéw strategicznych
wpisanych w strategie rozwoju Politechniki Biatostockie;.

Koncepcja ksztatcenia na pierwszym stopniu studiow ukierunkowana jest w znacznym stopniu
na systemy automatyki przemystowej, roboty mobilne, procesy przemystowe (w tym ich
automatyzacji i informatyzacji), co jest uwidocznione w propozycji $ciezek specjalnosciowych: roboty
mobilne oraz automatyzacja i informatyzacja proceséw. Te Sciezki ksztatcenia sg $cisle powigzane
z otoczeniem spoteczno-gospodarczym Uczelni, w ktérego przestrzeni funkcjonuje znaczna liczba firm
operujaca w zakresie koncepcji przemystu 4.0 i oczekujgca od Uczelni ksztatcenia absolwentdw w tym
zakresie. Studia drugiego stopnia pogtebiajg wiedze i umiejetnosci absolwenta przygotowujac go do
obejmowania funkcji lidera, np. zespotu w firmie, poszerzajgc jego wiedze i umiejetnosci z zakresu
sztucznej inteligencji, systemoéw czasu rzeczywistego czy sieciowych systemdéw automatyki.
Koncepcja ta jest kreowana poprzez dwie S$ciezki specjalnosciowe: automatyka przemystowa
i systemy informatyczne. Takze na studiach drugiego stopnia widoczne jest zorientowanie koncepcji
ksztatcenia na potrzeby otoczenia spoteczno-gospodarczego Uczelni.

Oceniany program ksztatcenia opracowany i zatwierdzony zostat w 2019 roku i podlegat minimalnym
korektom. W koncepcji ksztatcenia odzwierciedlonej w programie studidw udziat brali interesariusze
wewnetrzni i zewnetrzni. Przedstawiciele otoczenia spoteczno-gospodarczego WM i WE brali
aktywny udziat w spotkaniach Rady Przedsiebiorcow WM i Rady Przemystowo-Programowej WE.
W ramach cyklicznych spotka zaproponowano ukierunkowanie ksztatcenia na przemyst 4.0,
wyposazenie absolwenta w wiedze i umiejetnosci z zakresu automatyzacji proceséw przemystowych
oraz robotéw mobilnych co znalazto odzwierciedlenie w utworzonych programach studiéw kierunku
automatyka i robotyka. Przedstawiciele otoczenia mieli takze wptyw na rozszerzenie oferty miejsc
praktyk i wprowadzenie stazy dla studentow (jako niezbednych elementéw ksztatcenia na potrzeby
zawodowego rynku pracy), a takze wprowadzenia do tresci programowych zagadnien dotyczacych
koncepcji przemystu 4.0. Otoczenie spoteczno-gospodarcze, uczestniczyto w opiniowaniu programu
studiow (wydano pozytywng opinie o programie studidéw automatyka irobotyka). Na spotkaniu
zespotu oceniajgcego z przedstawicielami pracodawcéw, wskazano konieczno$¢ wprowadzenia
kolejnych zmian w programie studiéw z uwagi na dynamicznie rozwijajgcy sie przemyst (dazenie
do wprowadzenia nowych technologii w zakresie przemystu 4.0), takze w regionie, tak aby nadgzy¢
za $wiatowymi trendami.

Takze interesariusze wewnetrzni, gtdwnie pracownicy i studenci, mieli i majg wptyw na koncepcje
ksztatcenia na ocenianym kierunku. Nauczyciele akademiccy przygotowywali propozycje zaje¢ oraz
tresci ksztatcenia zawarte w kartach do zajeé. W trakcie realizacji zaje¢ aktualizowali wiedze z danego
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zakresu w zwigzku z rozwojem nauki i techniki oraz w zwigzku z realizowanymi przez siebie
badaniami naukowymi. Wydziatowa Rada Samorzadu Studenckiego pozytywnie zaopiniowata
program studiéw pierwszego i drugiego stopnia kierunku automatyka i robotyka. Wtadze WM i WE
w 2023 r. utworzyty zespot, ktérego zadaniem jest wprowadzenie gtebszych zmian na ocenianym
kierunku studidw uwzgledniajgc opinie studentéw, absolwentéw, pracownikéw, atakze uwagi
i sugestie przedsiebiorcow i pracodawcéw. Program studiow, ze wzgledu na specyfike kierunku nie
przewiduje obligatoryjnego zastosowania metod ksztatcenia na odlegtos¢.

W roku 2019 przeprowadzona zostata gruntowna modyfikacja programéw studiéw obejmujaca
przede wszystkim dostosowanie efektéw uczenia sie do aktualnych wymagarn Polskiej Ramy
Kwalifikacji (PRK) dla poziomu 6 i 7, Uchwatg Senatu PB nr 466/XXVI/XV/2019 z dnia 27 czerwca 2019
r., a takze plan studidow pierwszego i drugiego stopnia, zatwierdzony Uchwatg Senatu PB
479/XXVII/XV/2019 z dnia 26 wrzesnia 2019 r. Program studiéw pierwszego i drugiego stopnia
uwzglednia petny zakres kompetencji inzynierskich zawartych w charakterystykach okreslonych
w przepisach wydanych na podstawie art. 7 ust. 3 Ustawy z dnia 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym
Systemie Kwalifikacji (Dz. U. z 2017 r. poz. 986 i 1475 oraz z 2018 r. poz. 650 i 1669).

W programie studidw pierwszego stopnia okreslono 11 efektéw w zakresie wiedzy, 12 efektéw
w zakresie umiejetnosci i 5 w zakresie kompetencji spotecznych. Przyjeta koncepcja ksztatcenia
na kierunku automatyka i robotyka zaktada, ze na studiach pierwszego stopnia efekty uczenia sie
sg podbudowane teoretycznie, poprzez zajecia takie jak matematyka i fizyka, dajac studentom dobre
przygotowanie do zaje¢ kierunkowych i specjalistycznych (,w zaawansowanym stopniu wybrane
zagadnienia w zakresie matematyki i fizyki, (...) niezbedne do opisu zjawisk i proceséw fizycznych
wystepujgcych w urzadzeniach, obiektach i systemach automatyki i robotyki”, AR1_W02).
Do efektédw uczenia sie dla zaje¢ odnoszacych sie do kluczowych kierunkowych efektdow uczenia sie
zaliczy¢ mozna efekty zwigzane z:

e opanowaniem w zaawansowanym stopniu wybranych zagadnien 2z zakresu fizyki
(podstawowe prawa fizyki klasycznej oraz wybrane elementy fizyki wspdtczesnej) oraz
aparatu matematycznego (analiza matematyczna, rdéwnania roézniczkowe, rachunek
wektorowy, dziatania na liczbach zespolonych, funkcje zmiennej zespolonej, przeksztatcenie:
Laplace’a, Fouriera, réwnania rdzniczkowe, probabilistyki oraz metod estymacji pomiaréw,
elementy logiki) w stopniu pozwalajagcym na opisywanie, analizowanie i modelowanie
réoznorodnych zjawisk i proceséw dotyczacych automatyki i robotyki oraz wykorzystywania
tej wiedzy w potgczeniu z innymi dziedzinami nauki do analizy, formutowania i rozwigzywania
prostych lub nietypowych problemdéw automatyki i robotyki, efekty uczenia sie: AR1_WO02,
AR1_UO01, AR1_UO02, AR1_K01,

o zdobyciem wiedzy z zakresu: teorii sygnatéw, elektroniki i elektrotechniki; podstaw
telekomunikacji — w stopniu dostosowanym do zagadnien automatyki i robotyki; automatyki,
robotyki; napeddéw elektrycznych i ptynowych, efekty uczenia sie: AR1_WO01, AR1_WO04,
AR1_WO05, AR1_WO06, AR1_WO08,

e nabyciem podstaw i umiejetnosci: programowania systeméw wbudowanych, diagnostyki
i programowania  sterownikdw PLC; wykorzystywania komputerowych systeméw
pomiarowych oraz doboru elementdw pomiarowych; automatyzacji, robotyzacji i wizualizacji
procesow; obstugi i diagnostyki przemystowych sieci komunikacyjnych; sterowania w czasie
rzeczywistym, efekty uczenia sie: AR1_WO02, AR1_WO07, AR1_WO08, AR1 U1, AR1 UO3,
AR1_U4,
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° postugiwaniem sie jezykiem obcym, co najmniej na poziomie B2 Europejskiego Systemu
Opisu Ksztatcenia Jezykowego, w tym porozumienia sie w miedzynarodowym srodowisku
inzynierskim, efekt uczenia sie: AR1_U10.

Dla osiggniecia zaktadanych na poziomie 6 PRK kompetencji inzynierskich oraz wtasciwego
przygotowania studentéw do wymagan rynku pracy, a takze podjecia studiéw na drugim stopniu,
kluczowymi efektami sa:

e wie, jak planowac i przeprowadzac¢ eksperymenty, w tym pomiary i symulacje komputerowe,
interpretowacd uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski, formutowac opinie, AR1_WO04,

e zna i rozumie praktyczne przyktady implementacji metod stosowanych do rozwigzywania
typowych problemdéw inzynierskich w zakresie automatyki i robotyki, AR1_W08,

e potrafi dokonywaé¢ wstepnej oceny ekonomicznej proponowanych rozwigzan,
podejmowanych dziatan inzynierskich, dostrzegaé ich aspekty systemowe i pozatechniczne
oraz ocenia¢ i dokonywa¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istniejgcych rozwigzan
technicznych w urzgdzeniach, obiektach i systemach automatyki i robotyki, AR1_UO5,

e potrafi zaprojektowac system sterowania wybranego procesu przemystowego, AR1_UQ7,

e potrafi przeprowadzi¢ analize oraz dobdr elementéw i uktadéw mechanicznych
w urzadzeniach, obiektach i systemach automatyki i robotyki, AR1_UQS,

e potrafi postugiwac sie jezykiem obcym co najmniej na poziomie B2 Europejskiego Systemu
Opisu Ksztatcenia Jezykowego, w tym porozumiewaé sie w miedzynarodowym srodowisku
inzynierskim, AR1_U10.

Efekty uczenia sie dla studiéw drugiego stopnia wskazujg, ze wiedza i umiejetnosci absolwenta
w zakresie zagadnien zwigzanych z automatyka i robotyka sg na znacznie wyzszym poziomie (efekty
z zakresu wiedzy: ,w pogtebionym stopniu ..."”), odpowiednim dla 7 poziomu PRK. Absolwent studiéw
drugiego stopnia nabywa poszerzone (w stosunku do studidow pierwszego stopnia) umiejetnosci.
Umiejetnosci te sg niezbedne do rozwigzywania ztozonych problemoéw inzynierskich z zakresu
automatyki i robotyki, dobierania oraz stosowania zaawansowanych metod i narzedzi, w tym technik
informacyjno-komunikacyjnych w systemach automatyki i robotyki oraz wykorzystywania w tym celu
zaawansowanego oprogramowania komputerowego, planowania i wykonywania badan,
doswiadczen lub obserwacji dotyczgcych zagadnien poznawczych w zakresie automatyki i robotyki,
kierowania pracg zespotu, postugiwania sie jezykiem obcym na poziomie co najmniej B2+
Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego w zakresie specjalistycznej terminologii, ktory
pozwala na swobodne postugiwanie sie literaturg fachowga. W programie studiéw drugiego stopnia
okreslono 10 efektow w zakresie wiedzy, 10 efektdw w zakresie umiejetnosci i 7 w zakresie
kompetencji spotecznych, ktére obejmujg kluczowe kierunkowe efekty uczenia sie z zakresu wiedzy
w pogtebionym stopniu zwigzane z:

e procesami zachodzacymi w cyklu zycia urzadzen, obiektami i systemami technicznymi
w zakresie automatyki i robotyki, efekt uczenia sie: AR2_WO02,

e obiektami i zjawiskami oraz zwigzanymi z nimi metodami i teorig miedzy nimi w systemach
automatyki i robotyki, efekty uczenia sie: AR2_WO03,
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e projektowaniem systemow automatyki i robotyki oraz wykorzystaniem narzedzi inzynierskich
i metod komputerowych, efekty uczenia sie: AR2_WO04.

Do kluczowych kierunkowych efektéw uczenia sie odnoszacych sie do umiejetnosci, mozna zaliczyé
efekty z zakresu:

o wykorzystywania wiedzy z rdéinych dziedzin nauki oraz formutowania i rozwigzywania
ztozonych, nietypowych problemdéw, réwniez w pewnym stopniu do innowacyjnosci
wykonywania i przynajmniej czesSciowej realizacji w praktyce zadan wtasciwych dla
automatyki i robotyki, efekty uczenia sie: AR2_UO01,

o doboru zrédet oraz informacji w nich zawartych (ocena, krytyczna analiza i synteza oraz
twdrcza interpretacja i prezentacja tych informacji), efekty uczenia sie: AR2_U02,

e doboru oraz stosowania zaawansowanych metod i narzedzi, w tym techniki informacyjno-
komunikacyjnej w systemach automatyki i robotyki, efekty uczenia sie: AR2_UO03,

e aspektu badawczego (planowania i wykonywania badania, doswiadczenia lub obserwacji
dotyczacej zagadnien poznawczych w zakresie automatyki i robotyki), efekty uczenia sie:
AR2_U04,

e postugiwania sie jezykiem obcym na poziomie co najmniej B2+ Europejskiego Systemu Opisu
Ksztatcenia Jezykowego w zakresie specjalistycznej terminologii, ktéry pozwoli na swobodne
postugiwanie sie literaturg fachowa, a takie przygotowania i wygtoszenia prezentac;ji
na temat realizacji zadania projektowego lub badawczego, efekt uczenia sie: AR2_UOQ9.

Interdyscyplinarny charakter (zarowno na pierwszym, jak i drugim stopniu) efektdw uczenia sie
pozwala na krytyczng ocene posiadanej wiedzy, réwniez do samoksztatcenia i merytorycznej analizy
odbieranych tresci, a takze do krytycznej ich oceny poprzez miedzy innymi: wiasciwy dobér zrddet
oraz krytyczng analize i synteze informacji w nich zawartych. Takze, uznawania znaczenia wiedzy oraz
korzystania z opinii ekspertéw w rozwigzywaniu problemdéw inzynierskich oraz przyjecia
odpowiedzialnosci za realizowane zadania. Odniesienia do wyzej wymienionych sformutowan znalez¢
mozna w efektach uczenia sie: AR1_KO01, AR1_K02, AR2_K01, AR2_KO02.

Dla osiggniecia zaktadanych na poziomie 7 PRK kompetencji inzynierskich oraz wifasciwego
przygotowania studentéw do wymagan rynku pracy, kluczowymi efektami sa:

e zna i rozumie w pogtebionym stopniu procesy zachodzgce w cyklu zycia urzadzen, obiektéw
i systemow technicznych w zakresie automatyki i robotyki, AR2_WO02,

e zna i rozumie w pogtebionym stopniu zasady prowadzenia badan, eksperymentéw
i symulacji, analizy, interpretacji i prezentacji otrzymanych wynikéw, AR2_WO06,

e potrafi planowad i wykonywaé badania, doswiadczenia lub obserwacje dotyczace zagadnien
poznawczych w zakresie automatyki i robotyki, AR2_U04,

e potrafi w sposdb krytyczny oceni¢ wyniki badan, eksperymentéw, symulacji komputerowych,
obserwacji i obliczen teoretycznych, a takze przedyskutowac btedy pomiarowe i mozliwosci
optymalizacji stosowanych procedur w systemach automatyki i robotyki, AR2_UOQ5,

e potrafi zastosowaé zdobytg wiedze w zakresie automatyki i robotyki do rozwigzywania
probleméw pokrewnych dyscyplin naukowych, AR2_U06,
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e potrafi postugiwaé sie jezykiem obcym na poziomie co najmniej B2+ Europejskiego Systemu
Opisu Ksztatcenia Jezykowego w zakresie specjalistycznej terminologii, ktéry pozwoli
na swobodne postugiwanie sie literaturg fachowa, a takie przygotowania i wygtoszenia
prezentacji na temat realizacji zadania projektowego lub badawczego, AR2_UQ9.

Powigzanie efektdw przedmiotowych z kierunkowymi zapewniajg osiggniecie wymaganych
kompetencji inzynierskich specyficznych dla 7 poziomu PRK, charakteryzujgcych sie pogtebiong
wiedzg techniczng itechnologiczng, umiejetnoscia stosowania rozwigzan innowacyjnych
i znajomoscig trendéw rozwojowych w obszarze automatyki i robotyki.

Dla studiéw pierwszego stopnia w efekcie uczenia sie AR1_U10 wskazano wymaganie osiggniecia
poziomu B2 znajomosci jezyka obcego (potrafi postugiwac sie jezykiem obcym co najmniej
na poziomie B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego, w tym porozumiewac sie
w miedzynarodowym s$rodowisku inzynierskim). Na studiach drugiego stopnia w efekcie uczenia sie
AR2_U09 okreslono wymaganie osiggniecia umiejetnosci postugiwania sie wybranym jezykiem
obcym na poziomie B2+ (postugiwac sie jezykiem obcym na poziomie co najmniej B2+ Europejskiego
Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego w zakresie specjalistycznej terminologii, ktéry pozwoli
na swobodne postugiwanie sie literaturg fachowa, a takze przygotowania i wygtoszenia prezentacji
na temat realizacji zadania projektowego lub badawczego).

Efekty uczenia sie obejmujg kompetencje badawcze oraz kompetencje spoteczne niezbedne
w dziatalnosci naukowej. Efekt AR2_U04 przewiduje, ze absolwent , potrafi planowa¢ i wykonywac
badania, doswiadczenia lub obserwacje dotyczace zagadnien poznawczych w zakresie automatyki
i robotyki”, a z efektu AR2_UO5 wynika, ze ,potrafi w sposdb krytyczny oceni¢ wyniki badan,
eksperymentédw, symulacji komputerowych, obserwacji i obliczen teoretycznych, a takze
przedyskutowac btedy pomiarowe i mozliwosci optymalizacji stosowanych procedur w systemach
automatyki i robotyki”. Powigzane z efektami z zakresu wiedzy pozwalajagce na przeprowadzanie
badan s3 takze efekty uczenia sie odnoszgce sie do kompetencji spotecznych, m.in.: efekt AR2_K01
wskazujgcy na ,gotowos¢ do merytorycznej analizy odbieranych tresci i do krytycznej ich oceny” oraz
AR2_KO02 ,gotowos$¢ do korzystania z opinii ekspertéw oraz uznawania znaczenia wiedzy z obszaru
nauk technicznych oraz nauk humanistyczno-ekonomiczno-spotecznych niezbednej w rozwigzywaniu
problemdéw poznawczych i praktycznych”.

Na podstawie analizy sylabuséw wybranych zaje¢, zaréwno z grupy zaje¢ wspdlnych, przedmiotéw
humanistyczno-spotecznych (HES), jak i specjalnosciowych, nie stwierdzono uchybien w zakresie
okreslenia sformutowanych dla zajeé efektéw uczenia sie i ich powigzania z kierunkowymi efektami.
W sylabusach jawnie powigzano sformutowane efekty dla zaje¢ z efektami kierunkowymi.

Zaktadane efekty uczenia sie dla studiow pierwszego i drugiego stopnia sg zgodne z celami
ksztatcenia oraz profilem ogdlnoakademickim.

Efekty uczenia sie sg specyficzne i zgodne z aktualnym stanem wiedzy w dwdch dyscyplinach,
do ktorych kierunek studidow pierwszego stopnia jest przyporzgdkowany oraz do jednej dyscypliny,
do ktorej kierunek studidw drugiego stopnia jest przyporzadkowany. Efekty uczenia sie sg réwniez
zgodne z zakresem dziatalnosci naukowej Uczelni w tych dyscyplinach.

Kierunkowe i okreslone dla zaje¢ efekty uczenia sie sg sformutowane zrozumiale i sg spdjne
catosciowo, co umozliwia na stworzenie systemu pozwalajgcego na ich weryfikacje.

Propozycja oceny stopnia spetnienia kryterium 1 (kryterium spetnione/ kryterium spetnione
czesciowo/ kryterium niespetnione)

Profil ogélnoakademicki | Raport zespotu oceniajgcego Polskiej Komisji Akredytacyjne;j | 13



kryterium spetnione
Uzasadnienie

Koncepcja i cele ksztatcenia sg zgodne ze strategig Uczelni oraz polityka jakosci, a takze mieszczg sie
w dyscyplinach, do ktérych kierunek jest przyporzadkowany, tj. automatyka, elektronika,
elektrotechnika i technologie kosmiczne oraz inzynieria mechaniczna, dla studiow pierwszego stopnia
oraz dyscyplinie automatyka, elektronika i elektrotechnika oraz technologie kosmiczne dla studiéw
drugiego stopnia (z zastrzezeniem nieréwnomiernego przypisania procentowego udziatu dyscyplin
poszczegdlnych specjalnosci na studiach pierwszego stopnia). Koncepcja i cele ksztatcenia
sg zwigzane z prowadzong w Uczelni dziatalno$ciag naukowg w wymienionych wyzej dyscyplinach.
Koncepcja i cele ksztatcenia zostaty okreslone we wspétpracy z interesariuszami wewnetrznymi
(studenci, nauczyciele akademiccy), a takze interesariuszami zewnetrznymi (otocznie spoteczno-
gospodarcze) przez co sg zorientowane na potrzeby otoczenia spoteczno-gospodarczego, w tym
w szczegblnosci rynku pracy z branzy automatyki i robotyki oraz przedsiebiorstw, wdrazajgcych
rozwigzania przemystu 4.0.

Efekty uczenia sie sg zgodne z koncepcjg i celami ksztatcenia oraz profilem ogdlnoakademickim,
sg takze zgodne z wtasciwymi poziomami Polskiej Ramy Kwalifikacji. Efekty uczenia sie sg zgodne
z aktualnym stanem wiedzy w ww. dyscyplinach, jak réwniez z prowadzong w Uczelni dziatalnoscig
naukowg w ramach tych dyscyplin. Uwzgledniajg kompetencje badawcze, komunikowanie sie
w jezyku obcym, a takie kompetencje spoteczne niezbedne w dziatalnosci naukowej
i funkcjonowaniu na wspétczesnym rynku pracy. Kierunkowe efekty uczenia sie obejmujg petny
zakres efektéw prowadzacych do uzyskania kompetencji inzynierskich. Okreslone dla ocenianego
kierunku efekty uczenia sie s3 mozliwe do osiggniecia i sformutowane w sposdb zrozumiaty,
pozwalajacy na stworzenie systemu ich weryfikacji.

Dobre praktyki, w tym mogace stanowi¢ podstawe przyznania uczelni Certyfikatu Doskonatosci
Ksztatcenia

brak
Rekomendacje

1. Rekomenduje sie ujednolicenie udziatu procentowego dyscyplin na studiach stacjonarnych
pierwszego stopnia na kierunku automatyka i robotyka tak, aby niezaleznie od wyboru przez
studenta specjalnosci, udziat procentowy dyscyplin byt taki sam.

Zalecenia
brak

Kryterium 2. Realizacja programu studidw: tresci programowe, harmonogram realizacji programu
studiow oraz formy i organizacja zaje¢, metody ksztatcenia, praktyki zawodowe, organizacja
procesu nauczania i uczenia sie

Analiza stanu faktycznego i ocena spetnienia kryterium 2
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Tresci programowe zawarte w sylabusach poszczegdlnych zaje¢ odnoszg sie do wszystkich efektow
uczenia sie okre$lonych dla ocenianego kierunku odpowiednio dla studiéw pierwszego i drugiego
stopnia. Tresci odnoszg sie takze do aktualnego stanu wiedzy w dyscyplinach automatyka,
elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne oraz inzynieria mechaniczna dla studiéw
pierwszego stopnia oraz dyscypliny automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne
dla studiéw drugiego stopnia w zakresie miedzy innymi dynamiki i sterowania uktadéw
elektromechanicznych, robotéw mobilnych, manipulatoréw przemystowych, metod sterowania,
diagnostyki uktadéw technicznych, autonomii i inteligencji robotéw mobilnych, analizy i syntezy
uktadéw regulacji automatycznej, zastosowania metod i algorytmdéw sztucznej inteligencji
w modelowaniu i diagnostyce ukfadéw sterowania i regulacji oraz w przetwarzaniu danych
i sygnatéw. Whyniki dziatalnosci naukowej prowadzonej na Uczelni w wymienionych wyzej
dyscyplinach s3 widoczne w sylabusach do zaje¢. Dobdr tresci programowych wynika z zatozen
przyjetych dla programu studidw i odzwierciedlajg one aktualny stan wiedzy i metodyki badan
w dyscyplinach, do ktérych przyporzadkowany jest oceniany kierunek studiéw. Na studiach
pierwszego stopnia tresci ksztatcenia zwigzane z przedmiotami wspdlnymi dla kazdej specjalnosci
wybieranej w 5 semestrze dotyczg zagadnien ogdlnych zwigzanych z matematyka, fizyka, rysunkiem
technicznym mechanicznym i elektrycznym, materiatami konstrukcyjnymi, mechanika techniczng,
elektrotechnika i elektronika, bezpieczenstwem i higieng pracy oraz zagadnieniami kierunkowymi
zwigzanymi z sieciami komputerowymi, programowaniem komputeréw, w tym systeméw
wbudowanych oraz sterownikéw PLC, robotyka, kinematyka, napedami elektrycznymi, teorig
sygnatéw, konstruowaniem robotéw, automatyzacjg i wizualizacjg proceséw oraz telekomunikacja.
Tresci te obejmujg zaréwno zagadnienia teoretyczne, jak tez praktyczng umiejetnosé ich
wykorzystania. Tak dobrane tresci pozwalajg na osiggniecie efektéw uczenia sie z zakresu wiedzy
AR1_WO02 + AR1_WO08, umiejetnosci AR1_UO1, AR1_UO03, AR1_U04, AR1_U0O6 -+ AR1_UO09.
Od semestru pigtego dochodzg tresci specjalnosciowe z zakresu dwdch specjalnosci: roboty mobilne
oraz automatyzacja i informatyzacja proceséw. Tresci programowe zwigzane z pierwszg specjalnoscia
zwigzane sg z robotyka i programowaniem robotéw, uktadami przetwarzania sygnatéw w robotyce,
systemdéw pomiarowych w robotyce, programowaniem aplikacji mobilnych, nawigacjg robotéw
mobilnych, konstrukcjg chwytakéw. Tresci programowe zwigzane z drugg specjalnoscig odnoszg sie
do modelowania i symulacji uktadéw automatyki, inteligentnych uktadéw automatyki,
zdecentralizowanych uktadéw automatyki, raportowania i analizy danych czy automatyki napedu
elektrycznego. Dla obu specjalnosci okreslone zostaty tresci ksztatcenia powigzane ze zdobywaniem
wiedzy i umiejetnosci z zakresu przedmiotdw humanistycznych, ekonomicznych i spotecznych — HES
(zajecia z obszaru socjologii, psychologii, ekonomii, historii, zarzgdzania, prawa, organizacji produkgcji,
powigzane z efektami: AR1_WO09 + AR1_W11, AR1_UO05, AR1 _U11, AR1 _U12) oraz osigganiem
umiejetnosci postugiwania sie jezykiem obcym co najmniej na poziomie B2 Europejskiego Systemu
Opisu Ksztatcenia Jezykowego (AR1_U10). Wszystkie zajecia w planie studidw, a w szczegdlnosci
zgrupy HES oraz zajecia zwigzane z seminarium dyplomowym, praktyka kierunkows, praca
dyplomowg czy pracy przejsciowg pozwalajg takze na osiggniecie efektéw z zakresu kompetencji
spotecznych AR1_KO01 + AR1_KO5. Tresci programowe, w szczegdlnosci w grupie przedmiotéw
specjalnosciowych, rozwijajg bardziej zaawansowane kompetencje (w tym inzynierskie), bazujac
na wynikach dziatalnosci naukowej i badawczo-rozwojowej Uczelni.

Podsumowujac, tresci programowe na studiach pierwszego stopnia ocenianego kierunku
sg kompleksowe i specyficzne dla zaje¢ tworzacych program studidw ocenianego kierunku
i zapewniajg osiggniecie wszystkich efektdw uczenia sie.
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Na studiach drugiego stopnia tresci ksztatcenia zwigzane z przedmiotami wspdélnymi dla kazdej
specjalnosci realizowane] tylko w 2 semestrze, dotyczg zagadnien zwigzanych z metodami
optymalizacji, teorig sterowania, sterownikami czasu rzeczywistego, systemami sztucznej inteligencji,
przetwarzania sygnatéw i obrazéw, systeméw sterowania robotéw, identyfikacji obiektow
sterowania, algorytmami sterowania. Tresci te obejmujg zagadnienia zwigzane z dziatalnosciag
naukowo-badawczg w dyscyplinie przyporzadkowanej kierunkowi oraz z prowadzong na Uczelni
dziatalnos$cig naukowa. Tak dobrane tresci pozwalajg na osiggniecie efektdw uczenia sie z zakresu
pogtebionej wiedzy AR2_WO01 + AR2_WO07, umiejetnosci AR2_UO1 + AR2_UO6. Na semestrze
2 realizowane sg tresci specjalno$ciowe z zakresu dwéch specjalnosci: automatyka przemystowa oraz
systemy informatyczne. Tresci programowe zwigzane z pierwszg specjalnoscia zwigzane
sg z sieciowymi systemami automatyki, testowania ukfadéw regulacji, wspomagania decyzji
w automatyce, systemach automatyzacji i robotyzacji, nieliniowych uktadach sterowania, sterowania
procesami produkcyjnymi. Tresci programowe zwigzane z drugg specjalnoscia odnoszg sie
do ethernetowych sieci przemystowych, sztucznych sieci neuronowych i systeméw ekspertowych,
wspotpracy robotdw, inteligentnych systemdéw technicznych, systemoéw automatyzacji oraz
systeméw autonomicznych. Dla obu specjalnosci okreslone zostaty tresci ksztatcenia powigzane
ze zdobywaniem wiedzy iumiejetnosci z zakresu przedmiotéw z grupy HES (zajecia obszaru
przedsiebiorczosci i innowacyjnosci, gospodarki $wiatowej, tworzenia i finansowania startupéw,
badan rynku, marketingu, zarzadzania, powigzane z efektami: AR2_WO08 + AR1_W10, AR2_U07,
AR2_UO08, AR2_U10) oraz osigganiem umiejetnosci postugiwania sie jezykiem obcym co najmniej
na poziomie B2+ Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego (AR2_U09). Tresci
programowe, w szczegdlnosci w grupie przedmiotéw specjalnosciowych (miedzy innymi praca
dyplomowa) rozwijajg takze kompetencje zwigzane z uczestnictwem w badaniach i prowadzeniem
badan, bazujgc miedzy innymi na wynikach dziatalnosci naukowej i badawczo-rozwojowej Uczelni.
Podsumowujac, tresci programowe na studiach drugiego stopnia ocenianego kierunku
sg kompleksowe i specyficzne dla zaje¢ tworzgcych program studidw ocenianego kierunku
i zapewniajg osiggniecie wszystkich efektdw uczenia sie.

Na studiach pierwszego stopnia czas trwania studidow, naktad pracy mierzony tgczng liczbg punktéw
ECTS konieczny do ukonczenia studidw, jak rowniez naktad pracy niezbedny do osiggniecia efektow
uczenia sie przypisanych do zaje¢ sg oszacowane poprawnie i zapewniajg osiggniecie przez
studentdw zaktadanych efektdw uczenia sie. Zwrécono uwage, ze liczba godzin konsultacji zawarta
w sylabusie do kazdych zaje¢ wynosi obligatoryjnie 5 godzin. Liczba godzin konsultacji wchodzi w pule
godzin zaliczanych do godzin z bezposrednim udziatem nauczyciela akademickiego natomiast nie
sg te godziny wliczane do ogdlnej liczby godzin zaje¢ na kierunku. Podczas spotkania zespotu
oceniajgcego ze studentami oraz pracownikami ustalono, ze na niektdrych zajeciach projektowych
rzeczywista liczba godzin konsultacji jest nawet wieksza niz 5 godzin, a na zajeciach z grupy HES
(np. socjologii), ktére prowadzone sg w formie wyktadéw i trwajg np. 15 godzin, takie konsultacje nie
zawsze sg konieczne lub mogg by¢ w zdecydowanie mniejszym wymiarze godzinowym. W zwigzku
Z powyiszym zespot oceniajgcy PKA zwraca uwage na ustalenie wymiaru godzin konsultacji dla
kazdych zaje¢ uwzgledniajgc ich forme i zakres realizacji. Studia prowadzone sg w trakcie
7 semestrow, a ich ukonczenie wymaga zaliczenia zaje¢, ktérych wymiar ECTS wynosi 210.
Sumaryczna liczba godzin zaje¢ realizowanych w kontakcie z nauczycielem wynosi 2355, przy czym
przedmioty wspdlne obejmujg 1965 godzin a liczba godzin w ramach specjalnosci wynosi 390.
Uwzgledniajac konsultacje realizowane w ramach obowigzkéw pracownika, do aktywnosci studenta
na zajeciach z bezposrednim udziatem nauczyciela akademickiego przypisano 108,5 punktow ECTS,
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co spetnia wymadg minimum 50% ogdlnej liczby punktéw ECTS.

Studia drugiego stopnia sg realizowane w ciggu 3 semestrow, ich ukonczenie wymaga uzyskania
90 punktéw ECTS. tgczna liczba godzin zajeé realizowanych w kontakcie z nauczycielem wynosi 930,
przy czym przedmioty wspdlne obejmujg 570 godzin, a liczba godzin wymagajacych kontaktu
z prowadzgcym wynosi 360. Uczelnia w raporcie samooceny i w programie studiéw uchwalonym
w 2019 roku podaje, ze uwzgledniajac godziny realizowanych zaje¢ w kontakcie z nauczycielem oraz
godziny konsultacji realizowanych w ramach obowigzkéw pracownika, 45,2 punkty ECTS uzyskuje
student za zajecia prowadzone z bezposrednim udziatem nauczyciela akademickiego, co spetnia
wymog minimum 50% ogdlnej liczby ECTS realizowanych z udziatem nauczyciela lub innej osoby
prowadzacej zajecia. Analogicznie jak dla studiéw pierwszego stopnia, zespdt oceniajgcy PKA zwraca
uwage na dostosowanie liczby godzin konsultacji adekwatnie do realnych potrzeb studentéw
na studiach drugiego stopnia.

Odnoszac sie do realizowanych zaje¢ w blokach zaje¢ wspdlnych oraz w blokach zajeé
specjalnosciowych i biorgc pod uwage okreslone formy zaje¢, a takze uwzgledniajgc efekty uczenia
sie dla zajec liczba godzin zaje¢ wymagajgcych bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich
i studentéw w programie studidow tacznie i dla grup zajeé¢ zapewnia osiggniecie zatozonych efektéw
uczenia sie.

Plan studiow pierwszego stopnia obejmuje moduty zaje¢ humanistyczno-spoteczno-ekonomicznych
(HES I, 11, 1ll, IV, V, razem 5 punktdw ECTS), lektoraty jezykéw obcych (4 lektoraty po 30 godzin — od
2 do 5 semestru, razem 8 punktow ECTS) oraz wychowanie fizyczne (na 5 i 6 semestrze razem
60 godzin, 0 punktéw ECTS). Na studiach drugiego stopnia, program studiow obejmuje moduty zajec
humanistyczno-spoteczno-ekonomicznych (HES |, I, 1ll razem 5 punktéw ECTS), lektorat jezykéw
obcych, 30 godzin — 1 semestr, 2 punkty ECTS). Spetnione sg wymagania w odniesieniu do zajec
z jezyka obcego gwarantujgcych osiggniecie jego znajomosci na poziomie B2 na studiach pierwszego
stopnia (120 godzin lektoratéw) oraz na poziomie B2+ na studiach drugiego stopnia (30 godzin
lektoratow).

Przypisanie zaje¢ do poszczegdlnych semestréw konsekwentnie prowadzi do uzyskiwania coraz
bardziej zaawansowanej wiedzy i umiejetnosci, ktdra na koncowych semestrach jest ukierunkowana
na sciezki specjalnosciowe z zakresu robotéw mobilnych oraz automatyzacji i informatyzacji
procesow. Sekwencja zaje¢ w planie studidw zapewnia uzyskanie oczekiwanych efektow uczenia sie.
Na studiach drugiego stopnia, trwajgcych 3 semestry, z drugim semestrem przeznaczonym tylko
na zajecia w ramach specjalnosci automatyka przemystowa oraz systemy informatyczne, a takze
z trzecim semestrem poswieconym przede wszystkim na realizacje przedmiotéw z grupy HES, pracy
dyplomowej oraz praktyk kierunkowych, usytuowanie poszczegdlnych zaje¢ w planie studidw jest
wtasciwe.

Zajecia zardwno na studiach pierwszego, jak i drugiego stopnia prowadzone sg z wykorzystaniem
réznych technik i w réznych formach, typowych dla zajec¢ na uczelni technicznej. Podstawowg formg
przekazywania wiedzy jest wyktad akademicki. Formami zaje¢, na ktérych gtéwnie uzyskuje sie
kompetencje z zakresu umiejetnosci sg laboratoria, ¢wiczenia, seminaria i zajecia projektowe.
Na ocenianym kierunku na studiach pierwszego stopnia udziat zaje¢ wyktadowych w stosunku
do wszystkich zaje¢ w programie studidw jest na poziomie ok. 41%, natomiast cwiczen
laboratoryjnych ok. 13-15% (w zaleznosci od specjalnosci), ¢wiczen audytoryjnych ok. 17% i zajec
projektowych ok.27-28% (w zaleznosci od specjalnosci). Na studiach drugiego stopnia wyktady
stanowig nieco ponad 45% zaje¢, ¢wiczenia audytoryjne ok. 8%, laboratoria 13-14% (w zaleznosci
od specjalnosci), projekty i seminaria 28-30% (w zaleznosci od specjalnosci).
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Forma prowadzenia zaje¢ jest zwigzana z charakterem zaje¢ z uwzglednieniem koniecznosci
zagwarantowania osiggniecia przypisanych do zaje¢ efektéw uczenia sie. Dobdr form zaje¢ i ich
proporcje (wyktad/¢wiczenia/laboratoria/projekt) dla poszczegdlnych zajeé, modutéw zaje¢, a takze
do ich tresci, jest poprawny i pozwala na uzyskanie zaktadanych efektéw uczenia sie.

Spetnione s3 wymagania dotyczgce oferty zaje¢ do wyboru, zapewniajgcych odpowiedni poziom
elastycznosci studiow. W programie studidow pierwszego stopnia, 74 punkty ECTS (co odpowiada
34,2% sumarycznej liczby punktéw ECTS) jest przypisanych do zaje¢ do wyboru, na studiach drugiego
stopnia zajecia do wyboru obejmujg 58 punktéw ECTS (co stanowi 64,4% sumarycznej liczby punktow
ECTS). Wymog elastycznosci studidéw spetniony jest przede wszystkim poprzez mozliwos¢ wyboru
specjalnosci — na studiach pierwszego stopnia, zajecia specjalnosciowe pojawiajg sie w planie studidow
od 5 semestru, a na studiach drugiego stopnia na 2 semestrze. Ponadto do wyboru s3 zajecia z grupy
HES, lektoraty jezykowe, a takze praca dyplomowa, seminarium dyplomowe oraz praktyka
dyplomowa. Przy czym, watpliwos¢ mozna mie¢ do wykazania zaje¢ z seminarium dyplomowego
i praktyki kierunkowej jako zaje¢ do wyboru z uwagi na brak zréznicowania tresci dla poszczegdlnych
specjalnosci (zajecia z seminarium dyplomowego i praktyki kierunkowej sg przypisane do zajec
wspolnych). W zwigzku z tym rekomenduje sie w karcie przedmiotu seminarium dyplomowego
i praktyki kierunkowej zréznicowac tresci i powigzac je z realizowang przez studenta specjalnoscia,
a takze wydaje sie celowym przeniesienie tych zaje¢ do grupy zajeé specjalnosciowych.

Zajecia, ktorych tresci programowe sg zwigzane z prowadzong w Uczelni dziatalnosciag naukowg
w dwdch dyscyplinach dla studidw pierwszego stopnia, do ktérych przypisany jest kierunek
automatyka i robotyka, obejmuje ok. 66% sumarycznej liczbie punktéw ECTS (co opowiada 138
punktom ECTS), w podziale ok. 51% (108 ECTS) i 54% (114 ECTS) w zaleznosci od specjalnosci dla
dyscypliny automatyka elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne i ok. 14% (30 ECTS) i 11%
(24 ECTS) w zaleznosci od specjalnosci dla dyscypliny inzynieria mechaniczna. W programie studiow
drugiego stopnia, zajecia, w ktdrych tresci programowe zwigzane s z prowadzong w Uczelni
dziatalnoscia naukowa w dyscyplinie automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie
kosmiczne, obejmujg ok. 92% sumarycznej liczby punktéw ECTS (co odpowiada 83 punktom ECTS).
Szczegdlnie na drugim stopniu wskaznik jest bardzo wysoki na co wptywa dobra organizacja procesu
ksztatcenia prowadzona przez dwa wydziaty i ktdra jest ukierunkowana na przygotowanie studenta
do prowadzenia badan i jego uczestnictwo w badaniach.

Program studiéw na kierunku automatyka i robotyka o profilu ogélnoakademickim, obejmuje zajecia
zwigzane z prowadzong w Uczelni dziatalnoscig naukowg w dyscyplinie (studia drugiego stopnia)
i dyscyplinach (studia pierwszego stopnia), do ktdrych przyporzadkowany jest kierunek studiéw,
w wymiarze wiekszym niz 50% sumarycznej liczby punktéw ECTS, i uwzglednia udziat studentéw
w zajeciach przygotowujacych do prowadzenia dziatalnosci naukowej lub udziat w tej dziatalnosci
zgodnie rozporzadzeniem Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 27 wrzesnia 2018 r.
w sprawie studiéw.

Program studidow, ze wzgledu na specyfike kierunku nie przewiduje zastosowania metod i technik
ksztatcenia na odlegtos¢ nawet dla niektdrych zaje¢. W trakcie oceny uzyskano informacje,
ze nauczyciele akademiccy korzystajg z narzedzi do ksztatcenia zdalnego podczas konsultacji a takze
umieszczajg materiaty dydaktyczne (np. instrukcje laboratoryjne, zadania do realizacji, opracowania)
z wykorzystaniem aplikacji np. MS Teams.

Metody ksztatcenia kazdych zaje¢ opisane sg w karcie przedmiotu. Na poszczegdlnych zajeciach
kierunku automatyka i robotyka, na studiach pierwszego i drugiego stopnia, dostosowane sg do ich
specyfiki. Prawie wszystkie przedmioty majg co najmniej dwie formy (teoretyczng i praktyczng),
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dobrane tak, aby zapewnic petne osiggniecie przez studentéw wszystkich efektéw uczenia sie.

Na wyktadach stosuje sie zréinicowane metody dydaktyczne m.in. prezentacje informacyjne
wspomagane technikami multimedialnymi, rozwigzywanie zadan i przyktadéw na tablicy oraz
probleméw obliczeniowych. Cwiczenia audytoryjne to forma zajeé¢ najczeéciej wykorzystywana
do przedmiotéw, na ktorych éwiczy sie procedury obliczeniowe (matematyka, fizyka, itp.). Najczesciej
wykorzystywanymi metodami sg studium przypadkéw i analizy. Na zajeciach z jezykdw obcych
wykorzystywane sg metody dydaktyczne: gry decyzyjne, burza mdzgdéw, metaplan i ¢wiczenia
przedmiotowe. Zgodnie z charakterem kierunku automatyka i robotyka wiekszos$¢ zaje¢ o charakterze
praktycznym realizowanych jest jako zajecia projektowe oraz zajecia laboratoryjne, podczas ktdrych
studenci pracujg nad zagadnieniami wykorzystujgc infrastrukture dydaktyczng i komputerowa.
Na zajeciach laboratoryjnych studenci wykonujg zadania pomiarowe, montazowe, eksperymentalne
i symulacyjne, pracujac indywidualnie lub w matych zespotach. Seminaria to forma gtéwnie zwigzana
z procesem dyplomowania (zajecia te sg poswiecone omdéwieniem wymagan stawianym pracom
dyplomowym, jest przeprowadzana prezentacja postepow prac oraz dyskusja na ten temat).

Przyjete metody ksztatcenia angazujg studentéw, zachecajg do samodzielnosci i petnienia aktywnej
roli w procesie uczenia sie. Studenci majg mozliwos¢ nabywania i pogtebiania wiedzy w obszarach
obejmujacych m.in. automatyke przemystowg, nowoczesng robotyke, sterowanie klasyczne, rozmyte,
optymalne, odporne, sztuczng inteligencje i sieci neuronowe, mechanike, materiaty, konstrukcje.
Ocena i weryfikacja doboru metod ksztatcenia jest dokonywana m.in. w ramach procedury hospitacji
zaje¢ dydaktycznych oraz monitoringu ciggtego i cyklicznego majacego na celu udoskonalanie procesu
ksztatcenia.

Na ocenianym kierunku jako metody ksztatcenia umozliwiajgce przygotowanie do prowadzenia
dziatalno$ci naukowej lub udziat w tej dziatalno$ci w zakresie dyscyplin, do ktérych
przyporzadkowany jest kierunek studiéw wyrdzni¢ mozna miedzy innymi: wyktad informacyjno-
problemowy z elementami dyskusji pozwalajacy nie tylko na bierne wystuchanie wyktadu na zadany
temat, ale aktywne w nim uczestnictwo, opracowanie sprawozdan z ¢wiczen laboratoryjnych
pozwalajgce na zweryfikowanie prawidtowego doboru metod pomiarowych czy obliczeniowych,
¢wiczenia projektowe kornczace sie realizacjg opracowan na zadany temat o stopniu trudnosci
odpowiednim do poziomu studiéw), zajecia seminaryjne umozliwiajgce zaprezentowanie wynikéw
realizowanych prac (w tym prac badawczych). Zastosowanie wyzej wymienionych metod ksztatcenia
wigze sie takze z wykorzystaniem materiatow Zrddtowych: artykutéw z czasopism, pozycji
ksigzkowych, norm, standardéw (czesto w formie elektronicznej w bibliotece), a takze wykorzystanie
w tych dziataniach specjalistycznego oprogramowania miedzy innymi Matlab czy AutoCAD.
Na ocenianym kierunku zapewnione jest dostosowanie procesu uczenia sie do zrdéznicowanych
potrzeb studentéw. W regulaminie studidw zapisano mozliwo$¢ ubiegania sie o przyznanie
indywidualnego programu studiéw (dla wyrdzniajacych sie studentow) wraz z powotaniem opiekuna
naukowego, a takze indywidualng organizacje studiéw.

Potrzeby grupowe studentow wspierane sg m.in. poprzez mozliwos¢ wyboru przedmiotow
obieralnych oraz specjalnosci, nauke pracy w grupach w ramach zaje¢ projektowych, projektéw
zespotowych oraz realizowanych w kotach naukowych, udziat w zyciu spotecznym, sportowym
i kulturalnym Uczelni (klub Gwint, AZS, Chér PB i inne).

W ramach programu studiow pierwszego i drugiego stopnia na kierunku automatyka i robotyka,
praktyki kierunkowe stanowig integralng czes¢ procesu nauczania studentdw i podlegajg
obowigzkowemu zaliczeniu. Praktyka zawodowa stuzy praktycznej weryfikacji wiedzy teoretycznej
nabytej w toku studiéw. Rezultatem odbycia praktyki jest wyksztatcenie u studenta umiejetnosci
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i kompetencji samodzielnego definiowania probleméw w obszarach dziatania zaktadu pracy oraz ich
rozwigzania i oceny uzyskanych efektow.

Efekty uczenia sie zaktadane dla praktyk sg zréznicowane wzgledem poziomu studiéw i sg pogtebione
na studiach drugiego stopnia. Na pierwszym stopniu, efekty uczenia sie sg skorelowane z efektami
przypisanymi do zaje¢ realizowanych na tym stopniu studidw. Przyktadowo efekt EUl o tresci
“zna podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujgce w automatyce i robotyce”
jest powigzany z efektami do zajeé: bezpieczeristwo i higiena pracy, czy efekt EU4 o tresci: “potrafi
pracowac indywidualnie i w zespole” skorelowany jest z efektami réznych zajeé, w tym grup zajeé,
na ktdrych realizowane sg ¢wiczenia np. projektowe oraz laboratoryjne, na ktérych student musi
wykazaé sie umiejetnoscia pracy samodzielnej lub umiejetnoscig podziatu zadan, ich realizacji
w korelacji z innymi uczestnikami grupy. Na drugim stopniu studiow, przyktadowo, efekt EU1
o brzmieniu “jest gotéw do przestrzegania zasad etyki zawodowej, potrafi komunikowac sie
zréznymi kregami odbiorcéw i prowadzi¢ dyskusje na tematy z zakresu automatyki i robotyki” jest
skorelowany bezposrednio z efektami z zaje¢: zarzqdzanie zespofami projektowymi, marketing
przemystowy, przedsiebiorczos¢ innowacyjna i transfer technologii, a takze z efektami zawartymi
w blokach zajec¢ specjalistycznych zwigzanych z zagadnieniami z automatyki i robotyki.

Wymiar, zasady zaliczania i forme odbywania praktyk zawodowych okresla regulamin studiéw PB
i okreslajg sformalizowane zasady odbywania praktyk na Wydziale Mechanicznym. Dziekan Wydziatu
powotuje opiekunéw praktyk zaliczajacych praktyke studentom wszystkich kierunkéw bedacych
w ofercie Wydziatu. Opiekunami sg nauczyciele akademiccy. Do ich obowigzkéw nalezy miedzy
innymi nawigzanie kontaktu z zaktadowymi kierownikami praktyk i opracowanie programu
szczegdtowego praktyk, zorganizowanie spotkania ze studentami i poinformowanie ich o zasadach
odbywania praktyki, przygotowanie umowy o organizacje obowigzkowej praktyki zawodowej,
zebranie meldunkdw o rozpoczeciu praktyk w terminie 3 dni od dnia rozpoczecia praktyki,
wyrywkowa hospitacja praktyk, dokonanie zalicze praktyki i przekazanie do dziekanatu ,Karty
tygodniowej" z przebiegu praktyki. Za organizacje i zaliczenie praktyk odpowiada Prodziekan
ds. Studenckich iKsztatcenia Wydziatu Mechanicznego. Ze strony zaktadu pracy przyjmujacego
na praktyki, student ma réwniez wyznaczonego opiekuna praktyki. Jako praktyke zawodowg Dziekan
moze uznaé czynnosci wykonywane przez studenta w ramach zatrudnienia, stazu, wolontariatu, o ile
umozliwity one osiggniecie zatozonych programem studidow efektéw uczenia sie dla praktyk
zawodowych. Zaliczona w poczet praktyki zawodowej aktywnos$¢ zawodowa studenta (praca
zawodowa, staz, wolontariat) musi by¢ zrealizowana w okresie trwania studidw. Zaliczenie
aktywnosci zawodowej studenta jako praktyki zawodowej nastepuje na pisemny wniosek studenta
ztozony przed rozpoczeciem realizacji praktyk zawodowych przewidzianych w programie studidw.
Do whniosku student zobowigzany jest dotgczy¢ odpowiednig dokumentacje.

Studenci odbywajg praktyke kierunkowg w wymiarze minimalnym 4 tygodnie — 20 dni roboczych
na studiach pierwszego stopnia, ktédrym przypisuje sie 4 punkty ECTS, i wg dokumentacji programu
studidow 2 tygodnie — 10 dni roboczych na studiach drugiego stopnia, ktorym przypisuje sie 2 punkty
ECTS. W karcie przedmiotu wpisana jest minimalna wymagana liczba godzin niezbedna do uzyskania
zaliczenia praktyk kierunkowych. Zapewnienie zgodnosci programu praktyk studenckich z kierunkiem
studidw odbywa sie poprzez:

o kontakt z opiekunami ze strony instytucji, ktére wyrazity gotowosé przyjecia studenta
na praktyke,
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o weryfikacje oferty praktyk studenckich ww. instytucji pod kagtem mozliwosci realizacji przez
studenta zadan scisle zwigzanych z profilem automatyki i robotyki,

e sprawdzenie czy ww. instytucje umozliwiajg realizacje zadan o charakterze inzynierskim oraz
czy charakter podjetych zadan stanowi istotny element przygotowania zawodowego
studenta.

Przyjeta procedura weryfikacji podmiotu przyjmujgcego na praktyke oraz forma zawartych
porozumien, w petni umozliwiajg realizacje praktyk w miejscu, ktére zaréwno pod wzgledem
infrastruktury, jak i realizowanych prac, daje mozliwos¢ realizacji celéw programu praktyki
zawodowej. Program praktyk powinien by¢ zgodny z realizowanym programem ksztatcenia. Powinien
on uwzgledniad realizacje wszystkich efektéw uczenia sie okreslonych w karcie przedmiotu. Zaliczenie
praktyk dokonywane jest przez opiekuna praktyk na podstawie umowy z zaktadem pracy oraz
zaswiadczenia o zrealizowanych praktykach, dziennika praktyk i sprawozdania z praktyki,
po zweryfikowaniu m.in. zaliczenia wszystkich przedmiotowych efektéw ksztatcenia zawartych
w karcie przedmiotu praktyka kierunkowa.

W ramach studiéow studenci odbywajg obowigzkowe praktyki kierunkowe w wiodgcych zaktadach
przemystowych. Wydziaty (WE, WM) prowadzg baze zaktaddéw pracy, przedsiebiorstw krajowych
i zagranicznych, odpowiednig dla kazdego kierunku, w ktérych studenci odbywajg praktyki. W bazie
tej znajduje sie obecnie okoto 100 przedsiebiorstw. Studenci kierunku automatyka i robotyka
odbywajg praktyke, jak rowniez zatrudniani sg w uznanych koncernach, w tym liderach swiatowego
przemystu. Ponadto, na stronach internetowych Wydziatéw Mechanicznego i Elektrycznego znajdujg
sie wszystkie niezbedne informacje zwigzane z opisem procedur i zasad odbywania praktyk
kierunkowych oraz umieszczony jest tez tam odnosnik do charakterystyki profilu dziatalnosci
wybranych zaktadéw pracy. Na powyzszych stronach mozna réwniez znalezé informacje odnosnie
termindw odbywania praktyk. Student samodzielnie proponuje organizatora praktyki. Przed
odbyciem praktyki student wypetnia dokument z informacjami podstawowymi zawierajacy dane
organizatora niezbedne do sporzgdzenia umowy o odbywanie praktyk zawodowych oraz dokument
zatwierdzenia miejsca i planu praktyk zawierajacy szczegdtowy program praktyk przygotowany
w porozumieniu z organizatorem praktyk iprzekazuje opiekunowi praktyk. Program praktyk
zatwierdza opiekun praktyk. Moze on wyrazi¢ zgode na odbycie praktyki zawodowej w wybranym
przez studenta zaktadzie pracy, jesli charakter wykonywanej przez studenta pracy bedzie zgodny
z programem praktyki.

Podstawg do skierowania studenta na praktyke jest ztozenie do Dziekana podania o odbycie praktyki
w konkretnym zaktadzie pracy i uzyskanie jego zgody, ztozenie formularza zgtoszenia praktyki,
podpisanie umowy o organizacje obowigzkowej praktyki zawodowej. Wzory kompletu dokumentéw,
wymaganego dla uruchomienia praktyki dostepne sg na stronach wydziatéw. Koszty ubezpieczenia
NNW studentdw przebywajgcych na praktyce pokrywa Wydziat.

Uczelnia posiada podpisane umowy z firmami z otoczenia gospodarczego na realizacje praktyk dla
studentdw kierunku automatyka i robotyka. Umowy te pozwalajg na skierowanie studentéw na
praktyki do konkretnej firmy spetniajgcej formalne wymogi, tak aby charakter dziatan studentéw na
praktykach byt zgodny z programem praktyk kierunkowych. W przypadku, gdy student samodzielnie
wybiera miejsce odbywania praktyk, istnieje formalna procedura weryfikacji miejsca praktyk przez
opiekuna praktyk z ramienia wydziatu dla ocenianego kierunku. Oceniana jest mozliwos$¢ osiggniecia
efektdw uczenia sie dla praktyk kierunkowych. Opiekun praktyk indywidualnie okresla program
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praktyk, co pozwala na wtasciwg realizacje zaje¢ przez studenta.

Organizacje roku akademickiego i harmonogram zaje¢ ustala Rektor po zasiegnieciu opinii
uczelnianego organu Samorzgdu Studentéw Politechniki Biatostockiej. Rok akademicki sktada sie
z dwéch semestrow (zimowego i letniego), obejmujgcych cykl zaje¢ dydaktycznych zakoriczonych
sesjg egzaminacyjng podstawowa i poprawkows, po ktdrej to sesji poprawkowej nastepuje okres
10 dni (po sesji w semestrze zimowym) i 15 dni (po sesji w semestrze letnim) przeznaczony dla
studentdw na rejestracje na zajecia na kolejny semestr (zarzgdzenie Rektora Politechniki Biatostockiej
Nr 57/2023 z dnia 30 maja 2023 roku, zatgcznik nr 1 — harmonogram roku akademickiego
2023/2024).

Zajecia zaréwno na pierwszym, jak i drugim stopniu sg planowane w ujeciu tygodniowym od
poniedziatku do piagtku. Plan zaje¢ podzielony jest na tygodnie parzyste i nieparzyste. Podziat taki
wynika zrealizacji niektérych zaje¢ naprzemiennie co dwa tygodnie. Pomiedzy zajeciami
sg zaplanowane sg 15 minutowe przerwy. Zajecia zasadniczo planowane sg bez dtuzszych przerw
(okienek) w wymiarze 3 lub wiecej godzin. W pojedynczych sytuacjach zdarza sie przerwa 4 godzinna.
Na studiach stacjonarnych podstawowa sesja egzaminacyjna, jak i poprawkowa sesja egzaminacyjna
trwa 7 kolejnych dni. Zatem, zaréwno organizacja roku akademickiego, jak i harmonogram zajec
zapewniajg efektywne wykorzystanie przez studentdw czasu przewidzianego na udziat w zajeciach
i samodzielne uczenie sie, a takze zapewniajg nauczycielom akademickim odpowiedni czas
na sprawdzenie i ocene efektéw uczenia, jak réwniez dostarczenie studentom informacji zwrotnej
o uzyskanych efektach.

Propozycja oceny stopnia spetnienia kryterium 2 (kryterium spetnione/ kryterium spetnione
czesciowo/ kryterium niespetnione)

kryterium spetnione
Uzasadnienie

Tresci programowe sg zgodne z efektami uczenia sie oraz z aktualnym stanem wiedzy i metodyki
badan w dyscyplinach automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne oraz
inzynieria mechaniczna, do ktérych oceniany kierunek studidw pierwszego stopnia jest
przyporzadkowany i w dyscyplinie automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne,
do ktérej oceniany kierunek studiéw drugiego stopnia jest przyporzadkowany. Tresci programowe
sg rowniez zgodne zakresem dziatalnosci naukowej prowadzonej na Uczelni w ramach tych dyscyplin.
Tresci programowe sg kompleksowe i specyficzne dla zajeé tworzacych program studiéw i zapewniaja
uzyskanie wszystkich okreslonych dla zaje¢ kierunkowych efektéw uczenia sie, jednak zespdt
oceniajgcy PKA zwraca uwage na zrdznicowanie tresci i powigzanie ich z realizowang przez studenta
specjalnoscia dla zajeé z seminarium dyplomowego i praktyki kierunkowej.

Czas trwania studiow, naktad pracy mierzony faczng liczbg punktéw ECTS, koniecznych do ukonczenia
studidw pierwszego stopnia sg poprawnie oszacowane i zapewniajg osiggniecie przez studentow
efektdw uczenia sie, jednak zespdt oceniajgcy zwraca uwage na dostosowanie liczby godzin
konsultacji do realnych potrzeb studentéw.

Sekwencja zaje¢ zapewnia osiggniecie przez studentéw efektéw uczenia sie. Dobdr form zajec
i proporcje liczby godzin zaje¢ realizowanych w poszczegélnych formach sg wtasciwe. Harmonogram
realizacji programu studiow umozliwia wybér zaje¢, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, wedtug
zasad, ktére pozwalajg studentom na elastyczne ksztattowanie Sciezki ksztatcenia.
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Harmonogram realizacji programu studidw obejmuje zajecia lub grupy zaje¢ zwigzane z prowadzong
w Uczelni dziatalnoscia naukowa w dyscyplinach, do ktérych zostat przyporzadkowany kierunek,
w wymaganym wymiarze punktéw ECTS. Harmonogram realizacji programu studidw obejmuje zajecia
poswiecone ksztatceniu w zakresie znajomosci jezyka obcego, jak rowniez zajecia z dziedziny nauk
humanistycznych lub nauk spotecznych, ktére sg zgodne co do liczby godzin i liczby punktéw ECTS
zZ wymogami ustawowymi.

Metody ksztatcenia sg réznorodne, specyficzne, zapewniajg osiagniecie przez studentéw wszystkich
efektdéw uczenia sie, a takze stymulujg studentdow do samodzielnos$ci i petnienia aktywnej roli
w procesie uczenia sie. Umozliwiajg rowniez stosowanie witasciwych metod i narzedzi, w tym
zaawansowanych technik informacyjno-komunikacyjnych tam, gdzie jest to niezbedne.

Efekty uczenia sie zaktadane dla praktyk kierunkowych realizowanych w ramach studiéow pierwszego
i drugiego stopnia sg zgodne z efektami uczenia sie przypisanymi do pozostatych zajec. Okreslone dla
nich tresci programowe, wymiar praktyk i przyporzadkowana im liczba punktéw ECTS, a takze
umiejscowienie praktyk w planie studiéw, jak réwniez dobér miejsc odbywania praktyk zapewniajg
osiggniecie przez studentow efektéw uczenia sie.

Plan zaje¢ umozliwia efektywne wykorzystanie czasu przeznaczonego na udziat w zajeciach
i samodzielne uczenie sie. Czas przeznaczony na sprawdzanie i ocene efektéw uczenia sie umozliwia
weryfikacje wszystkich efektéw uczenia sie oraz dostarczenie studentom informacji zwrotnej
o uzyskanych efektach.

Dobre praktyki, w tym mogace stanowi¢ podstawe przyznania uczelni Certyfikatu Doskonato$ci
Ksztatcenia

brak
Rekomendacje

1. Rekomenduje sie ustalenie adekwatnej liczby godzin konsultacji w kartach przedmiotéw
na studiach pierwszego i drugiego stopnia, aby odzwierciedlaty realng potrzebe konsultacji
studentdéw dla kazdych zajec biorgc pod uwage forme i zakres ich realizacji.

2. Rekomenduje sie, aby w kartach przedmiotéw zaje¢ z seminarium dyplomowego i praktyki
kierunkowej zréznicowac tresci i powigzaé je z realizowang przez studenta specjalnoscia.

3. Rekomenduje sie weryfikacje zaje¢ laboratoryjnych pod katem rozwazenia zmiany organizacji
zaje¢ laboratoryjnych poprzez zmniejszenie liczebnosci zespotdow c¢wiczacych przy
poszczegdlnych stanowiskach laboratoryjnych, tak aby zapewnié studentom mozliwosc
czynnos$ciowego wykonywania zadan.

Zalecenia
brak

Kryterium 3. Przyjecie na studia, weryfikacja osiggniecia przez studentow efektéow uczenia sie,
zaliczanie poszczegdlnych semestrow i lat oraz dyplomowanie

Analiza stanu faktycznego i ocena spetnienia kryterium 3
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Kandydaci na studia pierwszego i drugiego stopnia na kierunek automatyka i robotyka przyjmowani
sg w ramach limitédw przyjec¢ okreslonych przez Uczelniang Komisje Rekrutacyjna. O kolejnosci przyjec
na studia pierwszego stopnia decyduje liczba punktéw obliczanych na podstawie wynikéw egzaminu
maturalnego lub egzaminu dojrzatosci. Przy rekrutacji na kierunek automatyka i robotyka pod uwage
brane sg wyniki egzaminu z matematyki (na poziomie podstawowym, waga 0,5; na poziomie
rozszerzonym, waga 1,25), przedmiotu dodatkowego na poziomie rozszerzonym (fizyka, waga 1,75;
informatyka, waga 1,5), oraz z jezyka obcego (poziom podstawowy, waga 0,25; poziom rozszerzony,
waga 0,75). Okreslone sg réwniez warunki przyje¢ absolwentow szkét srednich legitymujgcych sie
innymi dokumentami niz egzamin maturalny (np. kandydaci z zagranicy). Prawo przyjecia na kierunek
automatyka i robotyka na pierwszy rok studiow pierwszego stopnia bez postepowania
kwalifikacyjnego opartego na punktacji wynikajacej z egzaminu maturalnego majg absolwenci szkét
Srednich, ktdrzy uzyskali Swiadectwo dojrzatosci i sg laureatami lub finalistami olimpiad i konkurséw
stopnia centralnego, laureatami konkurséw miedzynarodowych lub konkursu organizowanego przez
Politechnike Biatostockg oraz uznawanych przez nig konkurséw. Bez postepowania kwalifikacyjnego
zwigzanego z punktacjg wynikdw maturalnych przyjmowani sg kandydaci bedacy uczestnikami
zawodoéw sportowych rangi: Igrzysk Olimpijskich, Mistrzostw Swiata i Europy, Uniwersjady, a takie
medalisci zawoddow rangi: Mistrzostw Polski, Akademickich Mistrzostw Polski i Pucharu Polski
w dyscyplinach indywidualnych i zespotowych w kategorii junioréw i seniorow. W uchwale
rekrutacyjnej wymieniono takze zawody na poziomie technika (absolwenci technikéw), ktérych
dyplom potwierdzajacy kwalifikacje zawodowe jest uwzgledniany do wyliczenia punktow
rekrutacyjnych poprzez dodanie wyniku koncowego z egzamindw zawodowych przeskalowanego
przez mnoznik przypisany do wymienionego w uchwale zawodu. Dla kierunku automatyka i robotyka
zawodami takimi sg: technik automatyk, technik mechanik, technik mechatronik, technik elektronik,
technik elektryk, technik informatyk, technik programista, technik teleinformatyk, technik
chtodnictwa i klimatyzacji (mnoznik 0,8) a takze pozostate niewymienione wyzej zawody technika
(mnoznik 0,4).

W rekrutacji na studia drugiego stopnia o przyjeciu decydujg posiadane przez absolwenta kwalifikacje
pierwszego stopnia oraz wymagane kompetencje niezbedne do kontynuowania ksztatcenia
na studiach drugiego stopnia obejmujgce 8 obszaréw sformutowanych w uchwale rekrutacyjnej
dotyczacych miedzy innymi: wiedzy z zakresu matematyki, fizyki, podstaw automatyki i elektroniki
lub elektrotechniki, umozliwiajacych zrozumienie podstaw fizycznych uktaddéw i urzadzen automatyki
i robotyki oraz formutowania i rozwigzywania zadan projektowych; wiedzy i umiejetnosci z zakresu
mechaniki i budowy maszyn, pozwalajacej na (...); wiedzy i umiejetnosci z zakresu informatyki, analizy
sygnatéw, programowania; umiejetnosci wykorzystania metod analitycznych, symulacyjnych
i eksperymentalnych, programowania sterownikéw cyfrowych, (..). Komisje Rekrutacyjne
sporzadzajg listy kandydatow w oparciu o ocene na dyplomie i Srednig z przebiegu studidéw
pierwszego stopnia (ranking) i posiadane przez kandydatéw kompetencje. Dla kandydatéw, ktérzy
nie posiadajg kompetencji wymienionych w uchwale rekrutacyjnej Dziekan wyznacza przedmioty
uzupetniajgce brakujgce kompetencje w wymiarze nie wiekszym niz 30 ECTS.

Przyjecie na studia jest takze mozliwe w drodze potwierdzenia efektéw uczenia sie oraz poprzez
przeniesienie z innej uczelni. Szczegétowe procedury postepowania w takich przypadkach sg opisane
w regulaminie studiéw na Politechniki Biatostockiej oraz w uchwale Senatu Politechniki Biatostockiej
Nr 476/XXVII/XV/2019 z 26 wrzesnia 2019 r. w sprawie okreslenia organizacji potwierdzenia
w Politechnice Biatostockiej efektow uczenia sie nabytych poza uczelnig. Na ocenianym kierunku,
merytoryczng ocene efektéw uczenia sie uzyskanych poza systemem studiéw dokonuje trzyosobowa
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komisja powotywana przez Dziekana. Komisja identyfikuje zdobyte poza systemem szkolnictwa
wyzszego efekty uczenia sie oraz ocenia ich adekwatnos¢ z kierunkowymi efektami uczenia sie.
Przyjecie na oceniany kierunek w drodze potwierdzenia efektdw uczenia sie jest mozliwe tylko
na drugi stopien studidw na kierunek automatyka i robotyka.

Warunki rekrutacji na studia, kryteria kwalifikacji i procedury rekrutacyjne sg przejrzyste
i selektywne, umozliwiaja dobdr kandydatow posiadajgcych wstepng wiedze i umiejetnosci
na poziomie niezbednym do osiggniecia efektéw uczenia sie. Sg bezstronne i zapewniajg kandydatom
rowne szanse w podjeciu studiéw na kierunku automatyka i robotyka.

W warunkach rekrutacji nie ma szczegdlnych wymagan dotyczgcych oczekiwanych kompetencji
cyfrowych, a takze wymaganiach sprzetowych zwigzanych z ksztatceniem z wykorzystaniem metod
i technik ksztatcenia na odlegtos¢ z uwagi na to, ze Uczelnia zapewnia sprzet do tego celu oraz
przeszkolenie studentéw w tym zakresie. Ponadto, rejestracja na studia pierwszego i drugiego
stopnia wymaga od kandydata umiejetnosci obstugi systeméw informatycznych w stopniu
pozwalajacym na zarejestrowanie sie i przekazanie odpowiednich informacji drogg elektroniczng
(rekrutacja poprzez system IRK).

Zasady i procedury dyplomowania na Politechnice Biatostockiej sg okreslone w regulaminie studiéw
oraz w zarzadzeniu Rektora Politechniki Biatostockiej (w sprawie zasad postepowania przy
przygotowaniu i obronie pracy dyplomowej na Politechnice Biatostockiej), w ktérych podane
sg wytyczne dotyczace zakresu, formy i struktury prac dyplomowych na obu poziomach studidw, tryb
postepowania, jak réwniez procedury antyplagiatowe). Szczegdétowe zasady dyplomowania, zgodnie
zregulaminem studiéw i zarzadzeniem Rektora, biorgc pod uwage specyfike wydziatéw, okresla
dziekan. Taki dokument zostat opracowany takie na Wydziale Mechanicznym (o nazwie: Proces
Dyplomowania na WM), w ktorym umieszczono szczegdétowe wydziatowe zasady dyplomowania
obowigzujgce takze na kierunku automatyka i robotyka na studiach pierwszego i drugiego stopnia.
Zgodnie z opracowanymi zasadami, na kierunku automatyka i robotyka, tematy prac dyplomowych
inzynierskich powinny dotyczyc¢: projektéw nowych konstrukcji, technologii lub uktadéw automatyki,
autorskich programow realizujgcych okreslony algorytm lub zastosowania zaawansowanych
programow komputerowych, inzynierskich, praktycznych aspektéw prac badawczych. Prace
dyplomowe inzynierskie powinny polegaé na rozwigzaniu problemu (np. badawczego, projektowego,
technologicznego) o utylitarnym znaczeniu; muszg zawiera¢ krytyczny przeglad stanu wiedzy
z zakresu tematu pracy oraz aktéw prawnych, w tym norm technicznych; muszg jednoznacznie
wskazywa¢ na witasny wkiad studenta w rozwigzanie problemu, powinny zawieraé elementy
warsztatu inzynierskiego, takie jak dokumentacja projektowa oraz obliczenia inzynierskie; powinny
zawiera¢ elementy innowacji, rozumianych jako istotne udoskonalenie wtasciwosci produktu lub
procesu, w stosunku do produktdow i proceséw dotychczas istniejgcych; muszg uwzgledniaé prawne
uregulowania dotyczgce ochrony wtasnosci intelektualnej oraz transferu technologii,
a w szczegoblnosci przepisy regulaminu i ustaw: Prawo witasnosci przemystowej oraz Prawo autorskie.
Tematy prac dyplomowych magisterskich powinny dotyczy¢ analizy zagadnien o charakterze
naukowym, w tym: modelowania matematycznego i numerycznego z wykorzystaniem nowoczesnych
metod lub oprogramowania; zaawansowanych badan doswiadczalnych materiatéw, konstrukcji lub
uktadéw. Prace dyplomowe magisterskie powinny polega¢ na oryginalnym rozwigzaniu problemu
badawczego o poznawczym lub utylitarnym znaczeniu; muszg zawieraé krytyczny przeglad aktualnej
literatury oraz jednoznacznie wskazywaé na twdrczy wtasny wkfad studenta w rozwigzanie problemu;
powinny zawiera¢ elementy warsztatu naukowego, takie jak nowoczesne metody badawcze,
specjalistyczne narzedzia eksperymentalne lub komputerowe; muszg uwzgledniaé prawne

Profil ogélnoakademicki | Raport zespotu oceniajgcego Polskiej Komisji Akredytacyjne;j | 25



uregulowania dotyczgce ochrony witasnosci intelektualnej oraz transferu technologii,
a w szczegdblnosci przepisy regulaminu i ustaw: Prawo wtasnosci przemystowej oraz Prawo autorskie.
Regulamin studidw okresla wymagania dotyczgce promotora. Prace dyplomowg wykonuje student
pod kierunkiem nauczyciela akademickiego posiadajgcego minimum stopiern naukowy doktora lub
osoby spoza uczelni posiadajgcej stopien naukowy doktora i co najmniej 5-letnie doswiadczenie
w danym zawodzie. Recenzentem pracy moze by¢ nauczyciel akademicki z tytutem profesora lub
stopniem naukowym doktora habilitowanego. Dziekan moze upowazni¢ do recenzowania pracy
dyplomowej nauczyciela akademickiego posiadajgcego stopiern naukowy doktora lub nauczyciela
akademickiego zatrudnionego w zagranicznej jednostce naukowej, o uznanym dorobku naukowym.
Terminy zwigzane z wydawaniem i wyborem tematu w jednostce administracyjnie odpowiedzialnej
za oceniany kierunek (Wydziat Mechaniczny) zostaty okreslone w dokumencie Proces Dyplomowania
na WM.

Ostateczny wynik studidw, zaréwno na studiach pierwszego, jak i drugiego stopnia, jest ustalany jako
$rednia wazona na studiach pierwszego stopnia: 0,6 oceny ze studiéw + 0,2 Sredniej oceny z pracy
dyplomowej (zaokraglonej do dwdch miejsc po przecinku, wystawionych przez opiekuna pracy
dyplomowej i recenzenta) + 0,2 oceny z egzaminu (ocena z prezentacji pracy, obrony pracy przez
studenta oraz odpowiedzi studenta na przynajmniej trzy pytania komisji, celem weryfikacji
wybranych efektow uczenia sie, okreslonych dla danego kierunku studiow.

Zasady i procedury dyplomowania sg specyficzne i zapewniajg potwierdzenie osiggniecia przez
studentow efektdéw uczenia sie na zakoriczenie studiéw.

Ogdlne zasady weryfikacji i oceny osiggniecia przez studentéw efektdw uczenia sie zawarte
sg w sylabusach do zaje¢. Koordynator przedmiotu, w porozumieniu z zespotem realizujgcym, ustala
warunki i sposoby zaliczenia wszystkich form prowadzonych zaje¢ oraz ustala na poczatku semestru
kryteria zaliczenia zaje¢ wiasciwe dla poszczegdlnych jego form w oparciu o zarzadzenie Rektora
Politechniki Biatostockiej nr 1020 w sprawie ustalenia systemu oceniania studentéw w Politechnice
Biatostockiej. Zasady zaliczania podane sg rowniez w systemie USOSweb przy kazdym przedmiocie.
Proces oceniania w czasie realizacji zaje¢ w zakresie: kryteriéw, zasad iprocedur jest jawny
i niezmienny. Obowigzkiem kazdego nauczyciela jest zapoznanie studentéw na pierwszych zajeciach
z kartg przedmiotu oraz z systemem zaliczania i oceniania oraz zapewnienie studentom mozliwosci
wgladu w ocenione prace pisemne, ktdre powinny by¢ przechowywane przez osoby prowadzace
zajecia, co najmniej przez dwa semestry od czasu ich ztozenia, co zapewnia bezstronnosé, rzetelnos¢
i przejrzystos¢ procesu weryfikacji oraz wiarygodnosé ocen. W sytuacjach spornych, zwigzanych
z weryfikacjg i oceng efektdw uczenia sie, dziekan moze zarzadzi¢, na wniosek studenta,
przeprowadzenie zaliczenia/egzaminu w formie komisyjnej. Sposoby postepowania i reagowania
na zauwazone podczas zaliczenia/egzaminu zachowania nieetyczne i niezgodne z prawem zawarto
w regulaminie studiow.

Zasady rejestracji na kolejny etap studiéw okreslone sg w regulaminie studiéw. Cyklem podlegajgcym
zaliczeniu jest semestr. Zasady rejestracji na kolejne semestry oparte sg na systemie akumulacji
i transferu punktow ECTS. Terminy egzaminéw podawane sg do wiadomosci 3 tygodnie przed sesjg
egzaminacyjng. Podstawe do zaliczenia przedmiotu (uzyskania punktéw ECTS) stanowi stwierdzenie,
ze kazdy z zatozonych efektéw uczenia sie zostat osiggniety. Obowigzkiem kazdego nauczyciela jest
zapewnienie studentom mozliwosci wglagdu od dnia ogtoszenia wynikéw w USOSweb w ocenione
prace pisemne. Student ma prawo wgladu do wszystkich prac pisemnych w ciggu catego semestru,
niezaleznie od formy zajec.

Zgodnie z regulaminem studidow, Uczelnia podejmuje dziatania i stwarza osobom
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z niepetnosprawnosciami warunki do petnego udziatu w procesie ksztatcenia i prowadzenia
dziatalno$ci naukowej. Nauczyciele akademiccy majg mozliwosci dostosowania metod nauczania oraz
zasad przeprowadzania zaliczenia lub egzaminu w formie dostosowanej dla o0séb
z niepetnosprawnosciami.

Metody weryfikacji zaktadanych efektow uczenia sie przypisanych do poszczegélnych form zajec
zawarte sg w kartach przedmiotow i wynikajg z zawartych w nich efektéw uczenia sie dla zajec.
Podstawe do zaliczenia przedmiotu (uzyskanie punktow ECTS) stanowi otrzymanie przez studenta
oceny w skali od 3 do 5 (ze wszystkich form), ktéra potwierdza, ze kazdy z zatozonych
przedmiotowych efektdw uczenia sie zostat osiggniety w co najmniej minimalnym, akceptowalnym
stopniu. Dodatkowo uwzgledniajgc, ze efekty przedmiotowe odwotujg sie do kierunkowych,
w rezultacie daje to gwarancje, ze kazdy absolwent osigga wszystkie kierunkowe efekty uczenia sie.
Warunkiem zaliczenia semestru jest uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich egzamindw i zaliczen
oraz uzyskanie 30 punktéw ECTS. W stosunku do studenta, ktdry zaliczyt jedynie cze$¢ przedmiotéw
w semestrze, Dziekan wydaje decyzje o rejestracji na kolejny semestr z dtugiem punktowym
po uzyskaniu minimum 20 punktow ECTS z zaje¢ wynikajgcych z planu studidw danego semestru.
Warunkiem zrealizowania przez studenta programu studiow jest uzyskanie co najmniej 210 punktéw
ECTS dla studidow pierwszego stopnia oraz 90 ECTS w przypadku studiéw drugiego stopnia.

Do weryfikacji osiggania przez studentéw zatozonych efektéw uczenia sie stosowane sg nastepujgce
metody:

e ocena z egzaminu lub zaliczenia wyktadu przeprowadzanego najczesciej w formie pisemnej,
rowniez z wykorzystaniem narzedzi do ksztatcenia zdalnego,

e ocena punktowa z kolokwidw oraz sprawdzianow w formie pisemnej, wymagajgcych
udzielenia opisowej odpowiedzi na otwarte pytania,

e ocena punktowa z wejsciowek, najczesciej w formie pisemnej wymagajacych udzielenia
opisowej odpowiedzi na otwarte pytania,

e ocena prac domowych, np. w postaci zadan obliczeniowych,
e ocena punktowa aktywnosci na zajeciach (gtéwnie ¢éwiczenia),

e ocena punktowa z poprawnosci i jakosci wykonywanych zadan podczas laboratoriow oraz
sprawozdania,

e ocena projektéw z zakresu automatyki i robotyki, realizowanych samodzielnie lub zespotowo,
oraz dokumentacji,

e ocena wypowiedzi ustnych, wypowiedzi pisemnych oraz z testéw modutowych (jezyki obce),

e ocena prezentacji multimedialnych przygotowanych na podany temat, wraz z prezentacjg
np. 3na seminarium dyplomowym,

e ocena efektdow uzyskanych w trakcie realizacji praktyk studenckich,
e zaliczenie sprawozdania studenta z odbytej praktyki,
e ocena z pracy dyplomowej,

e ocena z egzaminu dyplomowego.
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Kompetencje jezykowe studenta sg oceniane w ramach przedmiotu jezyk obcy i weryfikowane
na poziomie co najmniej B2, w przypadku studiow pierwszego stopnia, a w przypadku studiow
drugiego stopnia oceniane na poziomie B2+, z uwzglednieniem stownictwa specjalistycznego.
Do podstawowych metod weryfikacji kompetencji jezykowych zaliczy¢ mozna m.in.: wypowiedzi
ustne i pisemne, prace domowe pisemne i ustne oraz testy. Metody te sg prawidtowe i pozwalajg
na weryfikacje osiggniecia efektéw uczenia sie na poziomie znajomosci jezyka B2 i B2+. Weryfikacje
koncowq osiggniecia zatozonych efektéw uczenia sie stanowi praca dyplomowa i egzamin
dyplomowy. Ocene pisemng ze stopnia uzyskanych kompetencji, zgodnie ze zdefiniowanymi
efektami uczenia sie, w odniesieniu do wykonane] pracy dyplomowej formutujg opiekun i recenzent.
Podczas egzaminu kofncowego studenci prezentujg wyniki pracy, co w potgczeniu z odpowiedzig
na dodatkowe pytania z zakresu tresci przekazywanych podczas toku studidw, pozwala na dokonanie
oceny uzyskania pozadanych efektéw uczenia sie. Pozytywna ocena koncowa ze studidw jest
jednoczesnie stwierdzeniem, ze wszystkie efekty uczenia sie zostaly osiggniete, a ocena korcowa
wskazuje, w jakim stopniu.

Przyjete rozwigzania w zakresie zasad weryfikacji i oceny osiggniecia przez studentow efektow
uczenia sie zapewniajg bezstronnos$¢, rzetelnos¢ i przejrzystosé procesu weryfikacji oraz
wiarygodnosé i poréwnywalnos¢ ocen. Istniejg zasady przekazywania studentom informacji zwrotnej
dotyczacej stopnia osiggniecia efektéw uczenia sie na kazdym etapie studiéw oraz na ich
zakonczenie.

Metody weryfikacji i oceny osiggniecia przez studentéw efektéw uczenia sie oraz postepéw
W procesie uczenia sie zapewniajg skuteczng weryfikacje i ocene stopnia osiggniecia wszystkich
efektdw uczenia sie oraz umozliwiajg sprawdzenie i ocene przygotowania do prowadzenia
dziatalnos$ci naukowej lub udziatu w tej dziatalnosci.

Potwierdzeniem osiggniecia efektéw uczenia sie przez studentdow sg wyniki ich prac uwidocznione
w postaci prac etapowych i egzaminacyjnych, projektdw oraz prac dyplomowych. Ocena skutecznosci
osiaggania zaktadanych efektéw uczenia sie zostata dokonana przez zespdt oceniajacy na podstawie
analizy prac etapowych dla kilku wybranych zaje¢ réznigcych sie formg ich prowadzenia, a wiec
i rodzajem prac etapowych i egzaminacyjnych. Do oceny wybrano zajecia prowadzone zaréwno
na studiach pierwszego, jak i drugiego stopnia z réznymi formami zaje¢: komputerowe systemy
pomiarowe (wyktad i laboratorium), przetwarzanie sygnatéow i obrazow (wyktad i laboratorium),
podstawy konstruowania robotow (wyktad i projekt), sieciowe systemy automatyki (wyktad i projekt).
Prace te byly na odpowiednim poziomie, prawidtowo ocenione, weryfikowaty efekty dla zaje¢ zgodne
z kartami przedmiotéw. W kilku przypadkach w pracach byta podana tylko ocena koricowa/liczba
punktéw uzyskanych przez studenta bez zadnego komentarza/uzasadnienia oceny.

Analiza prac dyplomowych i protokotdw z egzamindéw dyplomowych wykazata, ze prace
sg prowadzone na odpowiednim poziomie i s3 zgodne z wymaganiami dotyczagcymi prac
inzynierskich. Sg to prace konstrukcyjne, projektowo-badawcze, ktérych celem jest rozwigzanie
problemu inzynierskiego, np. opracowanie systemu wizyjnego wspomagajacego uktadanie plandw
zaje¢ czy projekt i budowa programowalnego elektronicznego obcigzenia. Prace magisterskie
sg pracami projektowo-badawczymi, ktérych celem jest przeprowadzenie i interpretacja badan,
pogtebiona analiza wynikéw badan, opracowanie metod analizy/badan, np. wykorzystanie metod
sterowania adaptacyjnego i sztucznej inteligencji do monitorowania ruchéw rekawicy robotycznej czy
realizacja systemu sterowania i akwizycji danych z wykorzystaniem programu Scilab i sterownika PLC.
Prace sg ocenione merytorycznie i prawidiowo, a pytania zadawane w trakcie egzaminu
sg adekwatne do zakresu ipoziomu studiow. Oceny opisowe prac dyplomowych (recenzje)
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sg obszerne, recenzenci odnoszg sie do istotnych elementéw pracy. W przypadku ocen obnizonych
w opinii znajduje sie uzasadnienie merytoryczne.

Istotnym dowodem osiggniecia znacznie pogtebionych efektéw uczenia sie sg takze publikacje
naukowe z udziatem studentdw ocenianego kierunku, a takze prace dyplomowe, ktdrych tematyka,
w szczegblnosci prac magisterskich, czesto jest powigzana z dziatalnoscia naukowa, a nawet
bezposrednio z projektami naukowo-badawczymi realizowanymi na wydziatach. Dzieki takim pracom
studenci mogg rozwijaé¢ takze kompetencje w zakresie umiejetnosci pracy w zespole naukowo-
badawczym.

Propozycja oceny stopnia spetnienia kryterium 3 (kryterium spetnione/ kryterium spetnione
czeSciowo/ kryterium niespetnione)

kryterium spetnione
Uzasadnienie

Warunki rekrutacji w tym kryteria kwalifikacji i procedury rekrutacyjne dla studiéw pierwszego
i drugiego stopnia sg przejrzyste i zapewniajg kandydatom réwne szanse w podjeciu studiow
na kierunku automatyka i robotyka. Kryteria kwalifikacji sg selektywne oraz umozliwiajg dobér
kandydatéw posiadajacych wstepng wiedze i umiejetnosci na poziomie niezbednym do osiggniecia
zaktadanych efektéw uczenia sie. Warunki i procedury uznawania efektéw uczenia sie uzyskanych
w innej uczelni lub poza edukacjg formalng zapewniajg mozliwos¢ identyfikacji efektéw uczenia sie
oraz oceny ich adekwatnosci w zakresie odpowiadajgcym efektom uczenia sie okreslonym
w programie studiéw.

Warunki rekrutacji na studia nie obejmujg informacji dla kandydatéw o oczekiwanych kompetencjach
cyfrowych, a takze wymaganiach sprzetowych zwigzanych z ksztatceniem z wykorzystaniem metod
i technik ksztatcenia na odlegtos¢ oraz o mozliwym wsparciu Uczelni w zapewnieniu dostepu do tego
sprzetu. Uczelnia zapewnia uzyskanie tych kompetencji oraz dostep do sprzetu zwigzanego
z ksztatceniem we wtasnym zakresie.

Zasady i procedury dyplomowania zapewniajg potwierdzenie osiggniecia przez studentéw efektéw
uczenia sie na zakonczenie procesu studiowania. Ogdlne zasady weryfikacji i oceny osiggniecia przez
studentéw efektdw uczenia sie umozliwiajg rowne traktowanie studentéw w procesie weryfikacji
i oceniania efektdw uczenia sie, w tym mozliwos¢ adaptowania metod i organizacji sprawdzania
efektdw uczenia sie do potrzeb studentdéw z niepetnosprawnoscig. Zapewniajg bezstronnosc,
rzetelnosc i przejrzystosc procesu weryfikacji oraz wiarygodnos¢ i porownywalnos¢ ocen.

Zaréwno prace dyplomowe, jak i prace etapowe umozliwiajg sprawdzenie i ocene przygotowania
do prowadzenia dziatalnosci naukowej w obszarze automatyki i robotyki w przypadku studiéw
pierwszego stopnia lub udziat dziatalnosci naukowej w przypadku studiéw drugiego stopnia.
Osiggniecie efektéw uczenia sie przez studentdw jest potwierdzane na podstawie prac etapowych
i egzaminacyjnych oraz ich wynikdw, sprawozdan z realizacji projektdw, ¢wiczen laboratoryjnych,
a takze prac dyplomowych. Rodzaj, forma, tematyka, metodyka, jak réwniez stawiane wymagania
w przypadku prac egzaminacyjnych, etapowych, projektéw, éwiczen laboratoryjnych, a takze prac
dyplomowych sg dostosowane do poziomu i profilu ogélnoakademickiego, efektéow uczenia sie oraz
zastosowan wiedzy z zakresu dyscyplin, do ktdérych kierunek jest przyporzadkowany: automatyki,
elektroniki, elektrotechniki i technologii kosmicznych oraz inzynierii mechanicznej (studia pierwszego
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stopnia) a takze automatyki, elektroniki, elektrotechniki i technologii kosmicznych (studia drugiego
stopnia).

Dobre praktyki, w tym mogace stanowi¢ podstawe przyznania uczelni Certyfikatu Doskonatosci
Ksztatcenia

brak
Rekomendacje
brak

Zalecenia

brak

Kryterium 4. Kompetencje, doswiadczenie, kwalifikacje i liczebno$¢ kadry prowadzacej ksztatcenie
oraz rozwoj i doskonalenie kadry

Analiza stanu faktycznego i ocena spetnienia kryterium 4

Kierunek automatyka i robotyka prowadzony jest w wiekszosci przez kadre Wydziatu Mechanicznego
i Wydziatu Elektrycznego Politechniki Biatostockiej, reprezentujgcg dyscypliny automatyka,
elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne oraz inzynieria mechaniczna.

Aktualnie kierunek automatyka i robotyka jest prowadzony przez 60 nauczycieli akademickich,
w tym: 3 profesoréw, 17 pracownikdw ze stopniem doktora habilitowanego, 32 pracownikéw
ze stopniem doktora oraz 8 osdb z tytutem magistra. Wszyscy wymienieni pracownicy posiadajg
aktualny dorobek naukowy w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych. Dorobek ten odpowiada
koncepcji ksztatcenia na ocenianym kierunku oraz tresciom programowym. Pozwala to na realizacje
zatozonych efektéw uczenia sie.

Liczebnosc¢ kadry w stosunku do liczby studentéw (300), wynosi 5 studentow na jednego nauczyciela,
co umozliwia prawidtowq realizacje zajeé¢. Struktura kwalifikacji kadry, posiadane przez nauczycieli
tytuty zawodowe, stopnie i tytuty naukowe oraz liczebnos¢ kadry w stosunku do liczby studentéw
umozliwiajg prawidtowa realizacje zajec.

Nauczyciele akademiccy oraz inne osoby prowadzace zajecia posiadajg kompetencje dydaktyczne,
w tym zwigzane z prowadzeniem zajec¢ z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtosc,
umozliwiajgce prawidtowq realizacje zajec.

Pracownicy prowadzacy zajecia na akredytowanym kierunku od wielu lat korzystajg z platformy
Moodle, co sprawito, ze w okresie pandemii ksztatcenie stacjonarne ptynnie przeszto na ksztatcenie
zdalne. Wprowadzone dodatkowe narzedzia pakietu MS Office 365, dzieki wiedzy pracownikéw oraz
szkoleniom organizowanym na Politechnice Biatostockiej, pozwolito na prowadzenie zajec
na wysokim poziomie od poczatku przejsScia na tryb zdalny. Zdecydowana wiekszo$¢ zajec
dydaktycznych na kierunku automatyka i robotyka, wynikajgca z planéw studidw, realizowana jest
przez pracownikéw czterech katedr Wydziatu Mechanicznego: Katedry Automatyzacji Procesow
Przemystowych, Katedry Uktadow Dynamicznych, Katedry Mechaniki ilInformatyki Stosowanej,
Katedry Inzynierii Materiatowej i Produkcji, a takie Katedry Automatyki iRobotyki Wydziatu
Elektrycznego. Prowadzenie pozostatych zaje¢ zlecane jest pojedynczym pracownikom Studium

Profil ogélnoakademicki | Raport zespotu oceniajgcego Polskiej Komisji Akredytacyjne;j | 30



Jezykéw Obcych, Studium Wychowania Fizycznego i Sportu, pracownikom innych wydziatéw
Politechniki Biatostockiej, jak Wydziat Inzynierii Zarzadzania (np. psychologia, ekonomia dla
inzynierow).

Przydziat zajec oraz obcigzenie godzinowe poszczegdlnych nauczycieli akademickich oraz innych oséb
prowadzacych zajecia, w tym obcigzenie zwigzane z prowadzeniem zaje¢ z wykorzystaniem metod
i technik ksztatcenia na odlegto$¢, umozliwia prawidtowa realizacje zaje¢. Na studiach drugiego
stopnia zajecia prowadzg wytgcznie pracownicy posiadajgcy uznany dorobek naukowy.

Politechnika Biatostocka stanowi podstawowe miejsce pracy dla wszystkich nauczycieli prowadzacych
zajecia na kierunku automatyka i robotyka. Obcigzenie godzinowe prowadzeniem zajeé¢ nauczycieli
akademickich zatrudnionych w Uczelni jako podstawowym miejscu pracy jest zgodne z wymaganiami.
Rozwdj kadry badawczo-dydaktycznej jest zgodny z ogdlnymi zasadami przyjetymi w Politechnice
Biatostockiej, wynikajgcymi z obowigzujgcego stanu prawnego oraz strategii i misji Uczelni.

Kryteria doboru obsady poszczegdlnych przedmiotéw s3 scisle zwigzane z zapewnieniem prawidtowej
realizacji zaje¢. Prowadzenie zaje¢ powierza sie nauczycielom akademickim w taki sposéb, aby
zapewni¢ zgodnos¢ realizowanych tresci programowych z dziatalnoscig naukowa, ich aktualnym
dorobkiem naukowym oraz doswiadczeniem zawodowym i dydaktycznym danego pracownika.
Przy doborze obsady do poszczegdlnych przedmiotéw uwzgledniane sg takze wyniki ankiet
studenckich i hospitacji zaje¢ dydaktycznych.

Wiadze Wydziatu Mechanicznego administrujgcego prowadzenie kierunku automatyka i robotyka
nadzorujg liczbe godzin ponadwymiarowych u nauczycieli akademickich, ktéra zgodnie
z regulaminem pracy Politechniki Biatostockiej nie powinna przekraczaé 25% pensum w przypadku
pracownikéw badawczo-dydaktycznych, oraz 50% w przypadku pracownikow dydaktycznych (bez
uwzglednienia prac dyplomowych). Nauczycielowi akademickiemu za jego zgoda, moze by¢
powierzone prowadzenie zaje¢ dydaktycznych w wymiarze przekraczajgcym w/w liczbe godzin,
jednak w wymiarze nieprzekraczajagcym dwukrotnosci rocznego wymiaru zaje¢ dydaktycznych
obowigzujgcego na danym stanowisku.

Zakres obowigzkéow nauczyciela akademickiego okreslony jest w regulaminie pracy Politechniki
Biatostockiej, m.in. w §11 (Zarzadzenie Rektora PB 1001/2019 z pdiniejszymi zmianami), zgodnie
z ktérym, oprdcz prowadzenia zaje¢ co najmniej w wymiarze pensum okreslonym dla danego
stanowiska (§38), wymagana jest realizacja innych dziatan dydaktycznych (m.in. konsultacje,
przeprowadzanie i sprawdzanie egzamindw, zaliczen, kolokwiéw i innych form weryfikacji efektow
uczenia sie) oraz organizacyjnych.

Pracownicy zatrudnieni w grupie pracownikéw badawczych i badawczo-dydaktycznych dodatkowo
zobligowani sg do podnoszenia swoich kwalifikacji zawodowych, réwniez poprzez prowadzenie
badan naukowych. W przypadku nauczycieli wyrdzniajgcych sie szczegdlnymi osiggnieciami w tych
dziataniach, jak réwniez na etapie finalizowania przewodu doktorskiego lub postepowania
habilitacyjnego, pensum moze by¢ obnizone do 50%. Podobne dziatania oba wydziaty realizujg
w przypadku nauczycieli akademickich petnigcych role opiekunéw két naukowych lub tez opiekunéw
stazystow, ktorzy w ramach programu Erasmus+ przyjechali na wybrany przez siebie wydziat.
Uczelnia zaspokaja potrzeby szkoleniowe nauczycieli akademickich i innych oséb prowadzacych
zajecia w zakresie podnoszenia kompetencji dydaktycznych, w tym zwigzanych z ksztatceniem
z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtosc.

Realizacja zaje¢ dydaktycznych oraz konsultacji, w tym prowadzonych z wykorzystaniem technik
i metod ksztatcenia na odlegtos¢ jest na biezgco kontrolowana przez kierownikow katedr oraz
wyrywkowo przez Dziekana, a takze przez Dziat Jakosci Ksztatcenia we wspodtpracy z Dziatem Spraw
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Personalnych. W ramach Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia, przeprowadzane sg regularne
hospitacje zaje¢ dydaktycznych (Zarzadzenie Rektora PB Nr 1229/2020). Hospitacje stanowig
narzedzie wspierania rozwoju nauczycieli akademickich oraz podstawe ciggtego doskonalenia jakosci
ksztatcenia, w tym narzedzie identyfikacji dobrych praktyk. Objete nimi sg wszystkie rodzaje zajeé
dydaktycznych.

Wszyscy nauczyciele akademiccy prowadzacy zajecia dydaktyczne podlegajg ankietyzacji przez
studentéw (Zarzadzenie Rektora Politechniki Biatostockiej nr 64/2021 z dnia 7 czerwca 2021 roku).
Wyniki ankietyzacji stanowia jeden z elementéw obowigzkowej okresowej oceny nauczyciela
akademickiego w zakresie wypetniania obowigzkéw dydaktycznych. Uczelnia zapewnia wszystkim
studentom anonimowos$¢ na etapie wypetniania ankiety oraz przetwarzania zebranych w niej danych.
Badanie prowadzone jest za pomoca ankiet elektronicznych dostepnych w systemie USOSweb.
Nauczyciele akademiccy, ktérzy uzyskali najlepsze wyniki podczas ankietowania sg wyrdzniani przez
Dziekana. W przypadku nauczycieli, ktérzy uzyskali niskie oceny Dziekan i bezposredni przetozony
podejmujg odpowiednie dziatania. Kierownik katedry przeprowadza rozmowy majace na celu
wyjasnienie zaistniatej sytuacji i podjecie dziatan naprawczych. W roku ak. 2022/2023 dwdch
nauczycieli, ktérzy uzyskali w ankietach studentdw niskie oceny skierowano na szkolenie w ramach
Dni Dydaktyki Akademickiej, ograniczono liczbe godzin zaje¢ do wysokosci pensum oraz
przeprowadzono przez kierownika Katedry rozmowy wyjasniajgce.

Wszyscy nauczyciele akademiccy zatrudnieni w Uczelni podlegajg okresowej ocenie w zakresie
nalezytego wykonywania obowigzkéw, wynikajacych z zajmowanego stanowiska, okreslonych
w ustawie, Statucie, regulaminie pracy Uczelni, zakresach obowigzkdw oraz przestrzegania przepiséw
o prawie autorskim i prawach pokrewnych.

Ocena okresowa jest przeprowadzana nie rzadziej niz raz na cztery lata — aktualnie co dwa lata.
Dokonywana jest zgodnie z kryteriami okreslonymi w regulaminie oceny nauczycieli akademickich
Politechniki Biatostockiej.

Oba wydziaty uczestniczagce w prowadzeniu kierunku automatyka i robotyka prowadzg dziatania
w celu pozyskiwania zewnetrznych zrédet finansowania na realizacje stazy dydaktycznych. Efektem
tych wysitkdw sa projekty, dzieki ktorym kadra dydaktyczna prowadzaca zajecia na ocenianym
kierunku z Wydziatu Mechanicznego i Wydziatu Elektrycznego podnosita swoje kwalifikacje
i kompetencje. W 2023 roku z Wydziatu Mechanicznego 2 pracownikéw uczestniczyto w krajowych
stazach dydaktycznych i 2 pracownikéw w zagranicznych stazach dydaktycznych realizowanych
w ramach programu ,ZAPROJEKTOWANI.PB — projekt rozwoju kompetencji kadry dydaktycznej
Politechniki Biatostockiej w zakresie projektowania uniwersalnego”, 5 pracownikéw uczestniczyto
w zagranicznych stazach dydaktycznych w ramach projektu PB2.0, 4 pracownikdw uczestniczyto
w zagranicznych stazach dydaktycznych w ramach projektu ZIREG. Z Wydziatu Elektrycznego w 2023
roku w zagranicznych stazach dydaktycznych uczestniczyto 2 pracownikéw w ramach projektu PB2.0
i 2 pracownikdw w ramach projektu ZIREG, w krajowych stazach dydaktycznych uczestniczyt
1 pracownik w ramach projektu ZIREG i 3 w ramach programu ,ZAPROJEKTOWANI.PB — projekt
rozwoju kompetencji kadry dydaktycznej Politechniki Biatostockiej w zakresie projektowania
uniwersalnego”. W sumie tylko w 2203 roku 21 nauczycieli sposréd 60 prowadzacych zajecia
na ocenianym kierunku wzieto udziat w krajowych lub zagranicznych stazach podnoszacych
kwalifikacje kadry.

W polityce kadrowej Wydziatu Mechanicznego i Wydziatu Elektrycznego duzy nacisk ktadzie sie
na dziatania motywujgce do dalszego rozwoju i wszechstronnego doskonalenia aktualnie
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zatrudnionych  pracownikéw  badawczo-dydaktycznych  oraz = dydaktycznych  jednostki.
Do najwazniejszych dziatan dotyczgcych oceny jakosci kadry mozna zaliczyé:

e poddawanie zaje¢ dydaktycznych ocenie studentéw w kazdym semestrze (ankieta studencka
okreslona Zarzadzeniem Rektora PB 64/2021),

e hospitacje zaje¢ dydaktycznych (Zarzadzenie Rektora PB Nr 1229/2020),

e okresowg, przeprowadzang co dwa lata, ocene parametryczng dziatalnosci naukowo-
badawczej, dydaktycznej i organizacyjnej pracownikdw w oparciu o Zarzadzenie Rektora PB
Uchwata Nr 422/XXXV/XVI/2024,

e program monitorowania dorobku naukowego (comiesieczne premie finansowe zwigzane
ze wzrostem jakosci aktywnosci publikacyjnej przyznawane na podstawie rozliczenie
rocznego),

e mozliwos¢ przyznania dodatku badawczego za osiggniecia szczegdlnie wazne dla Uczelni
zgodnie z zasadami okreslonymi z Regulaminie wynagradzania pracownikéw Politechniki
Biatostockiej (Zarzadzenie Rektora PB 1095/2020 z pdzniejszymi zmianami),

e nagrody Rektora Politechniki Biatostockiej za wyrdzniajagcg sie dziatalno$¢ naukows,
dydaktyczng i organizacyjng,

e wspieranie staran pracownikdw o awans naukowy poprzez umozliwianie otwierania
przewoddéw doktorskich i habilitacyjnych na Wydziale,

e premiowanie uzyskania stopnia doktora habilitowanego lub tytutu profesora zauwazalng
podwyzkg wynagrodzenia zasadniczego,

e wspieranie rozwoju kompetencji naukowo-dydaktycznych  pracownikdw  poprzez
umozliwianie wyjazdéw do uczelni zagranicznych,

e wspieranie pracownikow w pozyskiwaniu projektéw badawczych (np. kursy, szkolenia),

e utrzymanie odpowiedniej struktury zatrudnienia, zapewniajgcej wtasciwy stosunek liczby
studentdéw do liczby nauczycieli akademickich,

e odmtadzanie kadry poprzez zatrudnianie mtodych pracownikéw w miejsce odchodzacych
na emeryture.

Poczawszy od roku 2022 na Politechnice Biatostockiej organizowany jest Konkurs na Najlepszego
Dydaktyka. Organizatorem konkursu jest Uczelnia, a za realizacje zadan zwigzanych z organizacja
konkursu odpowiedzialny jest Samorzad Studentéw PB. Studenci w ramach konkursu moga oddawac
gtosy na swojego kandydata za pomocy platformy USOS. Wytonieni w ramach konkursu laureaci
nagradzani sg przez JM Rektora PB podczas Swieta Politechniki Biatostockiej. Konkurs ma na celu
docenienie nauczycieli akademickich i ich zaangazowanie w proces dydaktyczny, a takze petni funkcje
motywacyjne.

Zgodnie z przyjetg strategia wiadze Wydziatu Mechanicznego i Wydziatu Elektrycznego dbajg
o podnoszenie poziomu badan naukowych oraz o rozwdj kadry badawczo-dydaktycznej. Rozwojowi
kompetencji dydaktycznych sprzyjajg liczne szkolenia, kursy (np. jezykowe) oferowane przez Studium
Jezykéw Obcych Politechniki Biatostockiej, warsztaty (np. doskonalgce umiejetnosci dydaktyczne)
i seminaria organizowane na poszczegdlnych wydziatach, w ktérych uczestniczg nauczyciele
akademiccy. Dodatkowo kadra kierownicza przechodzi szkolenia, ktdre majg za zadanie zwiekszy¢
kompetencje w obrebie zarzadzania zasobami ludzkimi. Pracownicy biorg réwniez udziat
w konferencjach dydaktycznych, np.: XX Ogodlnopolska Konferencja Nauczania Matematyki
w Uczelniach Technicznych.

Na Politechnice Biatostockiej realizowana jest polityka kadrowa obejmujgca zasady rozwigzywania
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konfliktdw i reagowania na przypadki zagrozenia lub naruszenia bezpieczerstwa, dyskryminacji
i przemocy wobec kadry dydaktycznej. Dziataniami w tym zakresie zajmujg sie: Komisja
antymobbingowa, petnomocnik do spraw réwnego traktowania i przeciwdziatania dyskryminacji,
rzecznik dyscyplinarny i komisja dyscyplinarna, mediator oraz psycholog. W celu identyfikacji
potencjalnych problemdéw wykorzystywane sg ankiety dotyczace dyskryminacji i réwnego
traktowania. Kadra kierownicza uczestniczy w szkoleniach z zakresu przeciwdziatania mobbingowi
oraz zarzadzania zasobami ludzkimi.

Propozycja oceny stopnia spetnienia kryterium 4 (kryterium spetnione/ kryterium spetnione
czesciowo/ kryterium niespetnione)

kryterium spetnione
Uzasadnienie

Dorobek naukowy nauczycieli akademickich prowadzacych zajecia na kierunku automatyka i robotyka
jest powigzany z dyscyplinami naukowymi: automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie
kosmiczne oraz inzynieria mechaniczna, do ktérych przypisane sg kierunkowe efekty uczenia sie i jest
adekwatny do potrzeb zwigzanych z prawidtowa realizacjg zajeé. Struktura kwalifikacji oraz
liczebnos¢ kadry w stosunku do liczby studentow umozliwia prawidiowg realizacje programu
studiow. Nauczyciele akademiccy posiadajg kompetencje dydaktyczne umozliwiajgce prawidiowg
realizacje zaje¢ zaréwno w formie stacjonarnej, jak réwniez z wykorzystaniem technik i metod
ksztatcenia na odlegtosé. Dobdr nauczycieli akademickich prowadzacych zajecia na kierunku
automatyka irobotyka jest transparentny i adekwatny do potrzeb programu studiéw. Obcigzenie
godzinowe prowadzeniem zaje¢ nauczycieli akademickich zatrudnionych w Uczelni jako
podstawowym miejscu pracy jest zgodne z wymaganiami. Procedura oceny okresowe] uwzglednia
osiagniecia naukowe, dydaktyczne i organizacyjne nauczyciela akademickiego. W ocenie nauczycieli
akademickich bierze sie pod uwage wyniki oceny dokonanej przez studentéow i wyniki hospitacji.
Realizowana polityka kadrowa umozliwia rozwdj i ksztattowanie kadry prowadzacej zajecia w sposdb
zapewniajgcy ich prawidtowa realizacje, sprzyja stabilizacji zatrudnienia i trwatemu rozwojowi
nauczycieli akademickich. Na Uczelni funkcjonuje system wspierania i motywowania kadry
do rozwoju i awanséw w obszarach naukowym, dydaktycznym i organizacyjnym.

Realizowana polityka kadrowa umozliwia ksztattowanie kadry prowadzacej zajecia zapewniajgce
prawidtowg ich realizacje, sprzyja stabilizacji zatrudnienia i trwatemu rozwojowi nauczycieli
akademickich.

Dobre praktyki, w tym mogace stanowi¢ podstawe przyznania uczelni Certyfikatu Doskonatosci
Ksztatcenia

1. Bardzo liczny udziat kadry w stazach dydaktycznych, co przektada sie na metody i tresci
ksztatcenia na ocenianym kierunku.

2. Konkurs na Najlepszego Dydaktyka realizowany w skali catej Uczelni z wykorzystaniem
systemu informatycznego (USOS), zakonczony uroczystym wreczeniem nagréd dla
zwyciezcéw na kazdym z Wydziatéw podczas corocznego swieta Uczelni.

Rekomendacje

Profil ogélnoakademicki | Raport zespotu oceniajgcego Polskiej Komisji Akredytacyjne;j | 34



brak
Zalecenia
brak

Kryterium 5. Infrastruktura i zasoby edukacyjne wykorzystywane w realizacji programu studiow
oraz ich doskonalenie

Analiza stanu faktycznego i ocena spetnienia kryterium 5

Baza dydaktyczna i naukowa Wydziatu Mechanicznego sktada sie z trzech potaczonych budynkéw,
obejmujacych:
e 2 aule wyktadowe,
e 5 sal wyktadowo-¢wiczeniowych, z liczbg miejsc 60-80,
e 60 pomieszczen laboratoryjnych o powierzchniach od 30 do 230 m?,
e 10 nowoczesnych pracowni komputerowych o powierzchniach 75 m? kazda, wyposazonych
w tablice interaktywne, z komputerami podtgczonymi do Internetu.

Cze$¢ zaje¢ na kierunku automatyka i robotyka jest realizowana réwniez w budynku Wydziatu
Elektrycznego, umozliwiajgcym dostep do sal:

e aula wyktadowa na 147 osdb,

e 6 nowoczesnych pracowni komputerowych z komputerami podtgczonymi do Internetu,

e 4 pomieszczenia laboratoryjne.

Aule na Wydziale Mechanicznym (kazda po 195 miejsc) wyposazone s3 w nowoczeshy sprzet
audiowizualny i multimedialny (projektor multimedialny, ekran) oraz 3 podwdjne tablice. W obu
aulach znajduje sie pochylnia, a takie petla induktofoniczna umozlwiajgca osobom
z niepetnosprawnosciami stuchu uczestniczenie w zajeciach. Aula na Wydziale Elektrycznym z liczbg
miejsce 147 wyposazona jest w ekran, komputer, mikrofon, tablet graficzny, tablice suchoscieralna.
Laboratoria dydaktyczne i badawczo-dydaktyczne wyposazone sg w nowoczesng aparature
wykorzystywang zarédwno do prowadzenia zaje¢, jak i badan naukowych, w tym réwniez przez
studentow. Dostepny sprzet multimedialny w postaci tablic interaktywnych lub ptaskich telewizoréow
umozliwia przekazywanie informacji podczas zajec ze studentami.

Laboratoria Wydzialu Mechanicznego i Wydziatu Elektrycznego umozliwiajg realizacje
specjalistycznych zajec dla kierunku automatyka i robotyka:

e sala WM-403 (sterowniki VERSAMAX, ptyty programowalne NI myRIO),

e sala WM-404 (stanowisko do sterowania przeptywem cieczy, stanowisko do sterowania
poziomem cieczy w zbiorniku, stanowisko do sterowania temperaturg powietrza w komorze,
stanowisko do badania czujnika ci$nienia Festo, stanowisko do badania elementéw i uktadow
regulacji RYC),

e sala WM-405 (modutowa linia produkcyjna z przenosnikiem tasmowym i manipulatorem
wraz ze sterownikami S7-300, systemem SCADA i interfejsami Profinet, Profibus, CanOpen,
AsiBus, zrobotyzowane stanowisko do recyklingu, magazyn wejscia/wyjscia do stacji
recyklingu, stanowisko do podstaw automatyki zwigzane z pomiarem poziomu, ci$nienia,
natezenia przeptywu cieczy i temperatury),
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e sala WM-407 (stanowiska komputerowe wyposazone w sterowniki Siemens Simatic S7-200,
interfejs Profibus),

e sala WM-408 (stanowisko pneumatycznej techniki regulacji ciggtej, stanowisko do podstaw
automatyki, stanowisko RYC do nauki regulacji i kontroli, stanowisko do badania natezenia
przeptywu),

e sala WM-452 (stanowisko edukacyjne Smart Home, $cianka Instalacyjna FIBARO, stanowisko
dydaktyczne SmartHome z systemem Domoticz, tokarka Emco Turn 60 z interfejsem
do wspodtpracy z robotem, frezerka Emco Concept Mill 55, mini frezarka CNC wraz
z ramionami robotéw, mini tokarka CNC, manipulator DOBOT z wyposazeniem),

e sala WM-608 (stanowisko dydaktyczne do badania napeddéw elektrycznych, stanowisko
do badania silnikdw krokowych, stanowisko do badania silnikdw serwo, stanowisko
do badania napeddw liniowych),

e sala WM-057 (system wizyjny lokalizacji optitrack motive bundle, zestawy drondéw Parrot),

e sala WM-529 (stanowisko do budowy uktadéw pneumatyki, stanowisko do budowy uktadéw
hydrauliki, stanowisko badawcze przeznaczone do diagnostyki maszyn wirnikowych,
stanowisko badawcze Bently Newada RK-4 rotor kit do diagnostyki maszyn wirnikowych),

e sala WM-441 (robot Kawasaki FSO03N, robot Adept Cobra i600, robot magican, robot
mobilny Photon),

e sala WM-114 (frezarka CNC wraz z oprzyrzadowaniem, frezarka CNC wraz
z oprzyrzagdowaniem przystosowana do wspétpracy z robotem, tokarka sterowana
numerycznie w osiach XZC z automatyczng gtowica narzedziowa i funkcjami frezowania wraz
z oprzyrzagdowaniem, modutowe stanowisko mocowania przedmiotéw obrabianych
na frezarkach, drukarki 3D, stanowisko robotyki, robot przemystowy z prowadnicg liniows,
automatyczna linia montazowa, stanowisko symulacyjnego ksztatcenia spawaczy
W rozszerzonej rzeczywistosci),

e sala WE-043 (roboty przemystowe Universal Robots, Yamaha, Mitsubishi, systemy wizyjne
OnRobot, Cognex, Simatic VS, chwytaki do robotéw, platforma uczaca do robotéw MimicKit,
sterowniki PLC Simatic S7-1500, S7-1200, S7-300, panele operatorskie HMI Simatic PC
station, moduty dodatkowe do sterownikéw 10-Link, Profibus, Profinet, Modbus, PID,
Siwarex, modele urzadzen przemystowych, system bezpieczenstwa maszyn, modele
proceséw ciggtych),

e sala WE-224 (roboty mobilne Turtlebot3, ptyty ewaluacyjne FPGA Altera/Intel),

e sala WE-225 (zestawy dydaktyczne ze sterownikiem PLC, symulatory procesu
przemystowego, karty pomiarowe Advantech PCI1711, terminale do kart pomiarowych, ptyty
ewaluacyjne FPGA Altera/Intel).

Komputery w wymienionych laboratoriach majg zainstalowane specjalistyczne oprogramowanie,
umozliwiajgce wykorzystanie znajdujacej sie na ich wyposazeniu aparatury: LabVIEW, Proficy
Machine Edition, SIMATIC Step 7, TIAPORTAL, Domoticz, Object Manager, Roblab, FluidSim,
VibNavigator, Matlab, KRterm, Micro V+, Dobot Studio, Photon Magic.

Studenci kierunku automatyka i robotyka oprdécz laboratoriéw specjalistycznych majg dostep

do laboratoriéw komputerowych:
e sala WM-238 (20 zestawow komputerowych z procesorem Intel Core i5-4570, dyskiem
250GB, ptyta graficzng NVidia RTX, pamiecig 8GB, oprogramowanie: Adams 2021.2, AutoCAD
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Mechanical 2009 Autodesk, Lazarus 2.0.0, MATLAB R2023a, Microsoft Office LTSC
Professional Plus 2021, MiKTeX 2.9, MSC Nastran 2022.1, Patran),

e sala WM-257 (19 zestawow komputerowych z procesorem Intel Xeon E3-1241 v3, dyskiem
1TB, ptytg graficzng AMD Radeon i pamiecia 16GB oraz 1 zestawem komputerowym
z procesorem Intel Core i5, dyskiem 1TB, kartg graficzng NVida GeForce i pamiecig 8GB,
oprogramowanie: Adams 2021.4, Android Studio, Anaconda3 2023.09-0, AutoCAD
Mechanical 2009, FluidSIM 5 Home Use Festo, Lazarus 2.0.0, Marc 2021.4, MATLAB R2023a,
Microsoft Office LTSC Professional Plus 2021, MiKTeX 2.9, Moldex3D 2023, MSC Nastran
2022.1, Patran 2022.3, Oracle VM VirtualBox 6.1.32, PTC Mathcad, Prime 3.0, Python 3.11.5
(64-bit), Rhinoceros 5 ,Slicer 5.4.0, SOLIDWORKS 2023 SP03, Visual Studio Enterprise 2022),

e sala WM-259 (20 zestawdw komputerowych z procesorem AMD Ryzen 7, dyskiem 1TB, ptytg
graficzng NVidia Quadro i pamiecig 32GB, oprogramowanie: Adams 2021.4, Anaconda3
2023.09-0, AutoCAD Mechanical 2009 ,Java 8 Update 371, Lazarus 2.0.0, Marc 2021.4
MATLAB R2023a, Microsoft Office LTSC Professional Plus 2021, MiKTeX 2.9, MSC Apex 2021.4
, MSC Nastran 2022.1, Oracle VM VirtualBox 7.0.4, Patran 2022.3, PTC Mathcad Prime 3.0,
Python 3.11.5 (64-bit), SOLIDWORKS 2023 SP03, Weka 3.8.6, Visual Studio Enterprise 2022),

e sala WM-346 (20 zestawéw komputerowych z procesorem AMD RX-8350, dyskiem 250GB,
ptyta graficzng NVidia GeForce GTX 1050T i pamiecig 16GB, oprogramowanie: AutoCAD
Mechanical 2009, Lazarus 2.0.0, Mastercam 2021, Microsoft Office Standard 2013, PTC
Mathcad Prime 3.0, Rhino 6, SinuTrain for SINUMERIK, SolidCAM2021, SOLIDWORKS 2023
SP03),

e sala WM-355 (20 zestawéw komputerowych z procesorem Intel Core i7, dyskiem 1TB, kartg
graficzng NVidia GeForce i pamiecig 16 GB, oprogramowanie: Arduino IDE, EPLAN, MATLAB
R2023a, MPLAB IDE, MPLAB X IDE, MPLAB X IPE, STM Studio, STM32Cube MX, STM32Cube
IDE, STM32 ST-LINK Utility, Statistica, Scratch 2, PTC Mathcad Prime 3.0, XTCU),

e sala WM-357 (20 zestawéw komputerowych z procesorem Intel Core i5, dyskiem 1TB, kartg
NVidia RTX i pamiecig 32 GB),

e sala WM-623 (20 zestawdw komputerowych z procesorem Intel Core i5, dyskiem 250GB,
zintegrowang ptytg graficzng i pamiecia 8GB, oprogramowanie: Visual Studio Enterprise
2022, STATISTICA 13.1.336.0 64-bit, Scratch 2, scilab-6.0.0, Python 3.11.5, MATLAB R2023a,
PTC Mathcad Prime 3.0, Lazarus 1.6.4, GIMP 2.8.22, CamStudio 2.7.4, CoreIDRAW Graphics
Suite 12, FastStone Image, Viewer 6.4, foobar2000, Gabinet Lekarski Axon Sp. z o. o.,
GlassFish, Server Open Source Edition 4.1.1, Java 8 Update 301, Java SE, Development Kit 8
Update 144, mMedica ASSECO POLAND SA, NetBeans IDE 8.2, Node.js, Microsoft Office LTSC
Professional Plus 2021, PDFill FREE PDF Editor Basic, PotPlayer-64 bit, SWiSH Max2, Microsoft
SQL Server 2016 (64-bit), Microsoft SQL Server Management Studio - 19.2).

Studenci ocenianego kierunku w obrebie budynkdw Wydziatu Mechanicznego i Wydziatu
Elektrycznego majg nieograniczony dostep do bezprzewodowego Internetu z wykorzystaniem sieci
Eduroam. Sie¢ bezprzewodowa Eduroam jest rowniez dostepna we wszystkich budynkach Uczelni
oraz akademikach na wybranych pietrach. Ponadto kazdy student, jak i nauczyciel akademicki,
posiadajg swoje konto na platformie MS Office 365. Zalogowanie sie do tej platformy umozliwia
prace z aplikacjami biurowymi Word, Excel, Power Point, dostep do ustugi MS Teams, OneNote oraz
do wirtualnej przestrzeni dyskowej OneDrive o pojemnosci 1TB. Dzieki temu studenci majg dostep
do zasobdéw tej platformy i mozliwos¢ nawigzania szybkiego kontaktu z prowadzacymi zajecia.
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Studenci akredytowanego kierunku majg dostep w ramach licencji typu Campus do specjalistycznych
programow inzynierskich, takze z miejsc zlokalizowanych poza terenem Uczelni. Takim srodowiskiem
jest m.in.: Matlab/Simulink z dodatkami, a takze Solid Works 2023. Studenci kierunku automatyka
i robotyka majg dostep do sal laboratoryjnych, w czasie, gdy nie sg one wykorzystywane do zajec,
z zachowaniem obowigzujacych na Uczelni zasad BHP. Informacje o zajetosci sal mozna uzyskac
z uczelnianego USOS-a (modut SRS — System Rezerwacji Sal). Pracownicy obstugi technicznej
sg przygotowani do ewentualnej pomocy studentom w przypadku probleméw przy samodzielnym
korzystaniu z aparatury. Pracownie specjalistyczne, laboratoria dydaktyczne oraz laboratoria
badawczo-dydaktyczne pozwalajg na realizacje procesu dydaktycznego oraz samodzielng realizacje
pracy dyplomowej i zadan projektowych przez studenta.

Na kierunku automatyka i robotyka zajecia objete programem studidow, poza praktyka zawodows,
nie sy prowadzone poza terenem Uczelni.

Wszyscy studenci majg dostep do platformy Moodle Politechniki Biatostockiej, ktora jest wirtualnym
Srodowiskiem ksztafcenia, stuzagcym do realizacji nauczania zdalnego, wspomagania procesu uczenia
sie i komunikacji z uczestnikami kurséw. System pozwala na tworzenie interaktywnych kurséw,
publikacje materiatow dydaktycznych, tworzenia spotkan online itp.

Politechnika Biatostocka dysponuje w wiekszosci wieloletnimi budynkami, ktére wymagaja
dostosowania do potrzeb oséb z réznymi niepetnosprawnosciami.

Gtéwny budynek Wydziatu Mechanicznego (budynek A) wyposazony jest w podnosnik kabinowy,
ktéry faczy wszystkie 4 kondygnacje i umozliwia swobodne poruszanie sie na kazdym poziomie, jak
rowniez oba wejscia do budynku A wyposazone sg w pochylnie. W budynku A i B znajduj3 sie toalety
dostosowane dla osdéb z niepetnosprawnosciami. Przeprowadzony w ostatnim czasie remont dwéch
klatek schodowych w czesci A umozliwit umieszczenie na poreczach po obu stronach oznaczen
z napisami w jezyku Braille’a. Dodatkowo, w tej samej czesci budynku przy schodach znajduje sie
woézek wykorzystywany w momencie ewentualnej ewakuacji 0séb z niepetnosprawnosciami
ruchowymi, znajdujgcymi sie na gérnych kondygnacjach budynku. Sala 116 oraz Dziekanat Wydziatu
Mechanicznego zostaty wyposazone w petle induktofoniczng. Jedno ze stanowisk w Dziekanacie jest
dostosowane do obstugi 0séb z niepetnosprawnoscia ruchowa, poruszajacymi sie na wézkach. Dwie
aule na Wydziale Mechanicznym zostaty wyposazonych w pochylenie. Dojscie do czesci C budynku
Wydziatu Mechanicznego zlokalizowane jest w tylnej czesci kompleksu budynku z poziomu parteru,
co sprawia, ze kazda osoba z niepetnosprawnoscia ruchowg bez ograniczen dostanie sie do budynku.
Za budynkiem Wydziatu Mechanicznego na parkingu wydzielono jedno miejsce postojowe dla osoby
z niepetnosprawnoscia ruchowa. Do obiektu mozna wejéé z psem asystujacym.

W budynku Wydziatu Elektrycznego znajduje sie winda faczaca ze sobg 4 kondygnacje. Winda
wyposazona jest w automatycznie otwierane drzwi, komunikaty gtosowe i oznaczenia klawiatury
zw jezyku Braille’a. Schody przy windzie wyposazone sg po obu stronach w porecze. Réwniez
do budynku Wydziatu Elektrycznego mozna wejs¢ z psem asystujagcym. Z tytu budynku na parkingu
wydziatowym zostaty takze wydzielone miejsca parkingowe dla osdb z niepetnosprawnoscia.
Dodatkowo na Wydziale Elektrycznym w Dziekanacie, auli, sali 030 i sali 109 zamontowano petle
induktofoniczne, drzwi do pomieszczen oznakowane sg naklejkami z oznaczeniami w jezyku Braille’a,
ulokowanymi nad klamkami. Ponadto, w Dziekanacie Wydziatu Elektrycznego jedno ze stanowisk
obstugi dostosowano do potrzeb oséb poruszajgcych sie na wodzkach. Na parterze i pietrach
wyznaczone s3 toalety dla oséb z niepetnosprawnosciami, z oswietleniem automatycznym oraz
systemem przyzywania pomocy.

Na Politechnice Biatostockiej funkcjonuje wypozyczalnia specjalistycznego sprzetu i oprogramowania
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wspomagajacego (m.in. stuchawki z odbiornikiem sygnatu z petli induktofonicznej, urzadzenia
wspomagajace styszenie, dyktafony, lupa elektroniczna, czytnik ekranu, klawiatury powiekszone dla
0s6b stabowidzacych, bezprzewodowe systemy do nagrywania, szyny podjazdowe), z ktérych moga
korzystac¢ cztonkowie spotecznosci akademickie;.

W czytelni Biblioteki Politechniki Biatostockiej utworzono specjalne stanowisko wyposazone
w oprogramowanie komputerowe, utatwiajgce dostep do ksiegozbioru osobom z dysfunkcjg wzroku.
Biblioteka Politechniki Biatostockiej zlokalizowana jest w obrebie kampusu w gmachu Centrum
Nowoczesnego Ksztatcenia (CNK). Biblioteka jest ogdlnouczelniang jednostkg wykonujgcg zadania
naukowe, dydaktyczne i ustugowe. Biblioteka Gtdwna wraz z bibliotekami wydziatowymi tworzy
jednolity system biblioteczno-informacyjny.

Zgromadzenie w jednym miejscu ksiegozbioru pozwolito na wyodrebnienie na trzech kondygnacjach
budynku ogdlnodostepnych, specjalistycznych czytelni: Czytelnia Czasopism i Zbioréw Specjalnych —
33 miejsca, Czytelnia Elektroniczna i Beletrystyczna — 49 miejsc, Czytelnia Ksigzek — 78 miejsc.
Uzytkownicy moga korzystac rowniez z 20 specjalnie zaprojektowanych i wyposazonych pomieszczen
do pracy indywidualnej i grupowej (80 miejsc). Dodatkowo, na potrzeby szkolen, prezentacji czy
¢wiczen, dostepna jest sala multimedialna, w ktérej s3 32 miejsca. tgcznie Biblioteka dysponuje
348 miejscami dla czytelnikdw (Biblioteka Gtdwna — 272, biblioteki specjalistyczne — 76). Ponadto,
do dyspozycji uzytkownikow jest 80 stanowisk komputerowych z dostepem do Internetu (Biblioteka
Gtéwna — 66, biblioteki specjalistyczne — 14), w tym 4 stanowiska dla 0séb z niepetnosprawnosciami.
Biblioteka zgromadzita ponad 380 tysiecy ksigzek, czasopism, norm i literatury firmowej. Tematyka
ksiegozbioru jest $ciSle zwigzana z potrzebami wydziatdw i kierunkami studiéw prowadzonymi
w Uczelni. Wsrdod zgromadzonych materiatéw bibliotecznych znajdujg sie wydawnictwa przydatne
studentom kierunku automatyka i robotyka, z zakresu: mechaniki, budowy, eksploatacji i technologii
maszyn, biocybernetyki i inzynierii biomedycznej, automatyki i robotyki, elektrotechniki, elektroniki
i telekomunikacji, informatyki, budownictwa, inzynierii i ochrony $rodowiska, zarzadzania
i marketingu, architektury, nauk matematyczno-przyrodniczych.

W wolnym dostepie w Czytelni Ksigzek udostepniono ponad 64 tys. ksigzek pogrupowanych
wg réznych zagadnien Uniwersalnej Klasyfikacji Dziesietnej (UKD). Regulaminy czytelni, zaréwno
Biblioteki Gtownej jak i bibliotek specjalistycznych, uwzgledniajg krotkoterminowe wypozyczenia
zbioréw poza obreb czytelni na okres 7 dni lub na 3 godziny. Specjalne urzadzenia (self-check)
pozwalajg na samodzielne wypozyczenia i zwroty ksigzek, a zlokalizowane na zewnatrz budynku
urzadzenie (,wrzutnia”) umozliwia zwrot ksigzek réwniez w czasie zamkniecia biblioteki. Przyjete
rozwigzania wptynety na efektywnos¢ i czestotliwos¢ korzystania ze zbioréw bibliotecznych.
W bibliotecznym systemie ALEPH na koniec 2023 roku byto zarejestrowanych blisko 8 tys.
uzytkownikow.

Zintegrowany informatyczny system biblioteczny zapewnia mozliwos$¢ przeszukiwania katalogow,
mozliwos¢ rezerwacji, zamawiania oraz wypozyczania ksigzek. Pracownicy i studenci majg zdalny
dostep do baz zawierajacych specjalistyczng literature. Uzupetnieniem tradycyjnego ksiegozbioru
bibliotecznego sg zasoby elektroniczne. Znaczna cze$¢ wielodziedzinowych serwisdw czasopism
i ksigzek elektronicznych jest dostepna dzieki wsparciu finansowemu Ministerstwa Edukacji i Nauki
w ramach Wirtualnej Biblioteki Nauki.

W zasobach Biblioteki Politechniki Biatostockiej znajduje sie szereg pozycji zwigzanych z kierunkiem
automatyka i robotyka, w tym pozycje zawarte w sylabusach, okreslone jako literatura obowigzkowa.
W Politechnice Biatostockiej powotana jest Komisja Bezpieczenistwa i Higieny Pracy, ktéora dokonuje
przegladu pomieszczen oraz stanu infrastruktury technicznej, formutuje wnioski dotyczgce poprawy
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bezpieczenstwa pracy oraz wspotdziata w tym zakresie z Rektorem. W sktad Komisji wchodza
pracownicy Uczelni oraz pracownicy stuzby bhp, a takze lekarz medycyny.

W Politechnice Biatostockiej obowigzuje procedura akredytacji éwiczen laboratoryjnych oraz
pracowni specjalistycznych. Procedura akredytacji odbywa sie zgodnie z regulaminem
przeprowadzania akredytacji éwiczen laboratoryjnych oraz pracowni specjalistycznych realizowanych
w Politechnice Biatostockiej (zarzadzenie nr 1046 Rektora Politechniki Biatostockiej z dn. 4 grudnia
2019 roku). Akredytacji dokonuje Komisja ds. akredytacji laboratoridw oraz pracowni
specjalistycznych powotana przez Dziekana, w ktdrej sktad wchodzi m.in. nauczyciel zatrudniony na
stanowisku badawczo-dydaktycznym lub dydaktycznym z innego wydziatu, powotany przez Rektora.
Komisja opracowuje na kazdy rok akademicki plan akredytacji zaje¢ objetych obowigzkowa
procedurg akredytacji.

Baza dydaktyczna Wydziatu Mechanicznego i Wydziatu Elektrycznego jest modernizowana w miare
mozliwosci finansowych Uczelni oraz ze srodkéw pozyskanych z réznych projektéw. Przyktadem jest
projekt ZIREG, dzieki ktéremu mozliwe byto wyposazenie sal laboratoryjnych i pracowni
komputerowych w tablice interaktywne. Ponadto, Wydziat Mechaniczny otrzymuje wsparcie
od Klastra Obrobki Metali (Evoluma), ktéry utworzyt w czesci A Wydziatu Mechanicznego
laboratorium Demolab, zwigzane z kierunkiem automatyka i robotyka. Gtéwnym celem dziatania
tego laboratorium jest ksztatcenie kadr dla Przemystu 4.0. Systemy, z ktérych mozna korzystac
w laboratoriach obejmujg obszary technologii CNC, robotyki oraz spawania w rozszerzonej
rzeczywistosci. Dziatania realizowane w laboratoriach opierajg sie na nauce projektowania,
opracowywania i testowania nowych materiatow i produktéw w celu ograniczenia zuzycia surowcéw
i energii. W ramach przestrzeni Demolab odbyty sie szkolenia pracownikow Wydziatu
Mechanicznego, ktérzy nastepnie bedg prowadzili zajecia dydaktyczne dla studentdéw.

W tej samej czesci budynku ze sSrodkéw projektu ,Politechniczna Sie¢ Via Carpatia” utworzono
Innowacyjne Laboratorium Przysztosci. Laboratorium stanowi przestrzed edukacyjng do dziatan
interdyscyplinarnych przez studentéw i pracownikdw w ramach zaje¢ dydaktycznych kierunku
automatyka i robotyka, dziatania kot naukowych oraz innych inicjatyw akademickich. Wyposazenie
sali umozliwia tworzenie prototypdw w ramach inicjatyw prowadzonych przez studentéw
we wspotpracy z innymi uczelniami.

W ramach dobrych praktyk zwigzanych z infrastrukturg w kontekscie otwartosci i przyjaznosci
studentom kierunku, Uczelnia zaproponowata koncepcje ksztatcenia eksperymentalnego.
W koncepcje wpisujg sie opisane powyzej pracownie dajace studentom mozliwos¢é tworzenia
prototypow w odpowiedzi na realne problemy. Zlokalizowanie pracowni w bliskiej odlegtosci daje
przestrzen na generowanie prostych prototypéw stworzonych w Innowacyjnym Laboratorium
Przysztosci, a nastepnie realizacje ich wirtualnych oraz fizycznych wersji w prototypowni oraz
Demolab. Gwarantuje to zabezpieczenie warunkéw do prototypowania na rdznym poziomie
zaawansowania technologicznego. Przestrzed ta wykorzystywana jest takie do realizacji
przedmiotow z grupy HES zzakresu design thinking, przedsiebiorczosci innowacyjnej i transferu
technologii budowania, zarzadzanie zespotami projektowymi, podstawy prowadzenia dziatalnosci
gospodarczej (wybrane przedmioty na kierunku automatyka i robotyka).

Na Wydziale Elektrycznym powstato w ostatnim czasie Laboratorium Sieci 5G, ktdre stanowi
prywatng sie¢ 5G SA (Standalone) pracujgcg w modelu OpenRAN. Obecnie dziata ona w obrebie
dwéch ostatnich pieter budynku Wydziatu Elektrycznego. Sie¢ ta pracuje na licencjonowanej
czestotliwosci z pasma n77, na ktdrg Politechnika Biatostocka uzyskata pozwolenie z Urzedu
Komunikacji Elektronicznej. W sieci mogg pracowaé standardowe urzadzenia klienckie typu
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smartfony, routery 5G, moduty interfejsowe 5G do systemdéw mikroprocesorowych. Sie¢ zapewnia
testowanie aplikacji 5G w urzgdzeniach klienckich (np. w zastosowaniach Internetu Rzeczy) oraz
wykonywanie badan zwigzanych algorytmami pracy wewnetrznych modutéw w blokach CU/RU i Core
sieci 5G. Powstate laboratorium zostanie takze udostepnione studentom na potrzeby realizacji
procesu dydaktycznego.

Wydziat Mechaniczny jest w trakcie realizacji wypozyczenia celi edukacyjnej z robotem ER-4iA
i systemem wizyjnym FANUC iRVision 2DV do celdw dydaktycznych. Stanowisko wyposazone jest
w robota przegubowego 6-cio osiowego FANUC ER-4iA o zasiegu 550 mm i udZwigu 4 kg. Robot
posiada mozliwos¢ sterowania z uzyciem konsoli programujacej iPendant z ekranem dotykowym oraz
korzysta z systemu wizyjnego iRVision. Cela robotyczna poszerzy mozliwosci ksztatcenia
automatykéw i mechatronikéw w zakresie pracy z manipulatorami przemystowymi na zajeciach
z podstaw robotyki, robotyki czy programowania robotéw przemystowych. Mozliwa jest réwniez
realizacja prac dyplomowych oraz projektéw studenckich.

Ocena bazy dydaktycznej jest jednym z elementdw procedury ankietyzacji studentéw.

Zarzadzeniem Rektora Politechniki Biatostockiej nr 31/2022 zostat powotany Zespdt
ds. przeprowadzania przeglagdéw wykorzystania laboratoridw i aparatury badawczej. Celem
dziatalnosci Zespotu jest przeprowadzanie przegladéw wykorzystania poszczegdlnych laboratoriow
i aparatury badawczej. Zespdt monitoruje laboratoria pod katem ich nowoczesnosci, co ma
bezposrednie przetozenie na wykorzystanie zasobéw catej Uczelni pod katem naukowym.

Propozycja oceny stopnia spetnienia kryterium 5 (kryterium spetnione/ kryterium spetnione
czesciowo/ kryterium niespetnione)

kryterium spetnione
Uzasadnienie

Wydziat Mechaniczny oraz Wydziat Elektryczny Politechniki Biatostockiej dysponujg infrastrukturg
dydaktyczng i naukowa zabezpieczajagcg w petni realizacje procesu ksztatcenia na kierunku
automatyka i robotyka. Infrastruktura laboratoryjna umozliwia realizacje zatozonego programu
ksztatcenia. Liczba i wielkos¢ pomieszczen dydaktycznych jest adekwatna do liczby studentow
ocenianego kierunku. Pracownie i laboratoria sg wyposazone w sposéb umozliwiajgcy osiggniecie
zaktadanych efektdw uczenia sie w ramach zaje¢ laboratoryjnych, ¢wiczeniowych i projektowych.
Uczelnia dysponuje bibliotekg, zapewniajagcg dostep do zasobdéw ksigzkowych oraz zbiorow
cyfrowych. Biblioteka posiada literature wskazang w sylabusach w ilosci zapewniajgcej swobodny
dostep do niej. Zardwno infrastruktura dydaktyczna, jak i biblioteka sg przystosowana dla oséb
z niepetnosprawnosciami. Prowadzone s okresowe przeglady infrastruktury. Politechnika
Biatostocka jest przygotowana do prowadzenia zaje¢ dydaktycznych z wykorzystaniem technik
i metod ksztatcenia na odlegtosé.

Dobre praktyki, w tym mogace stanowi¢ podstawe przyznania uczelni Certyfikatu Doskonatosci
Ksztatcenia

1. Stworzenie zaawansowanego zaplecza do wykonywania prototypdw wykorzystywanego
w ramach zaje¢ projektowych, przy realizacji prac dyplomowych oraz w dziatalnosci koét
naukowych.
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Rekomendacje
brak

Zalecenia

brak

Kryterium 6. Wspotpraca z otoczeniem spoteczno-gospodarczym w konstruowaniu, realizacji
i doskonaleniu programu studiow oraz jej wptyw na rozwdj kierunku

Analiza stanu faktycznego i ocena spetnienia kryterium 6

Wspédtpraca Uczelni z otoczeniem spoteczno-gospodarczym obejmuje liczne dziatania,
w szczegblnosci kooperacje z zakresu infrastruktury, konsultowanie zmian w programie studiow,
przeprowadzanie praktyk czy stazy oraz wizyty studyjne oraz dziatalnos¢ z szeroko pojetego obszaru
badan i rozwoju. Profil instytucji wspdtpracujacych z jednostkg prowadzaca kierunek jest wtasciwy
z punktu widzenia licznosci i potrzeb kierunku oraz odpowiednio zrdznicowany, zaréwno pod
wzgledem branzy, charakteru, obszaru dziatalnosci, jak i rozmiaru organizacji. Wspomniane cechy
instytucji z otoczenia spoteczno-gospodarczego sg zgodne z dyscypling i adekwatne do okreslonych
dla kierunku koncepcji i celéw ksztatcenia, a ich zréznicowanie odpowiada aktualnym wyzwaniom
na rynku pracy powigzanym z ocenianym kierunkiem. Kompetencje studentéw i absolwentéw
ocenianego kierunku sg wysoko oceniane przez przedstawicieli pracodawcéw, czego dowodem jest
zatrudnianie studentow jeszcze w trakcie studiéw. Ponadto przedsiebiorcy aktywnie uczestniczg
we wsparciu dziatalnosci studenckich két naukowych, stuzgc zaréwno wiedzg i doswiadczeniem, ale
tez wsparciem finansowym oraz infrastrukturalnym. Szczegdlnie widoczny jest ostatni rodzaj
wsparcia, bowiem studenci majg mozliwos¢ korzystania z kilku pomieszczern dydaktycznych
wyposazonych przez firmy wspétpracujace z Wydziatami w sprzet i oprogramowanie wykorzystywane
przez nie komercyjnie, co jest szczegdlnie wazne z punktu widzenia znaczaco utatwionego wejscia
studentdw ocenianego kierunku na rynek pracy.

Ze wzgledu na prowadzenie ksztatcenia na ocenianym kierunku przez dwa wydziaty, réwniez aspekt
wspotpracy z otoczeniem spoteczno-gospodarczym jest realizowany w dwojaki sposob.

Na Wydziale Mechanicznym udziat interesariuszy zewnetrznych w procesie ksztatcenia realizowany
jest gtéwnie poprzez wspdtprace z Radg Przedsiebiorcéw. Rada ta zostata powotana w 2013 roku
i dziata na zasadach okreslonych w regulaminie zatwierdzonym przez Rade Wydziatu Mechanicznego.
Jej gtéwnym celem jest integracja Srodowiska biznesowego z zyciem akademickim oraz zapewnienie
aktualnosci programoéw ksztatcenia w kontekscie potrzeb rynku pracy. Rada Przedsiebiorcéw
wspotpracuje takze z Wydziatem w zakresie formutowania tematdéw prac inzynierskich i magisterskich
i organizuje konkurs na najlepsza prace dyplomowg badawczg i aplikacyjng. Rada ma charakter
spoteczny, a jej prace sg kierowane przez Dziekana Wydziatu Mechanicznego.

Odpowiednikiem powyzszego organu na Wydziale Elektrycznym jest powotana rdwniez w roku 2013
Rada Przemystowo-Programowa. W toku jej dziatan szczegdlny nacisk ktadzie sie na sektory
przemystowe zwigzane z obszarami elektrotechniki, elektroniki i telekomunikacji, automatyki
i energetyki, w tym wspieranie rozwoju technologii zwigzanych z odnawialnymi zrédtami energii
i efektywnoscig energetyczna.

Cztonkowie opisanych wyzej Rad reprezentujg rdzine sektory przemystu i biznesu, co pozwala
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na Scistg wspotprace z przedstawicielami sektora, w tym firmami, instytucjami i organizacjami
zewnetrznymi. Dzieki tej wspotpracy, programy ksztatcenia moga by¢ dostosowywane do aktualnych
potrzeb rynku pracy, a studenci mogg zdobywaé praktyczne umiejetnosci i doswiadczenie, ktére
sg cenione przez pracodawcéw. Studenci majg tez mozliwos¢ przygotowania prac dyplomowych
na zlecenie firm. Szczegdblnie waznym partnerem Uczelni z perspektywy ocenianego kierunku jest
Klaster Przemystowy Evoluma (dawniej Klaster Obrdbki Metali). Zrzeszenie to funkcjonuje ponad
15 lat i obecnie skupia ponad 100 firm i 25 partneréw strategicznych. W grudniu 2023 r. na Wydziale
Mechanicznym odbyto sie Walne Zgromadzenie Cztonkdéw Klastra Przemystowego Evoluma wraz
z wydarzeniem towarzyszagcym — Specjalistyczng Konferencjg Branzowa. Konferencja skupiata sie
na transformacji cyfrowej oraz innowacjach w sektorze produkcyjnym, poruszajac ponadto tematyke
finansowania inwestycji i podnoszenia kompetencji z zakresu wykorzystywania Funduszy Unijnych.
W trakcie wydarzenia odbyta sie réwniez wystawa, na ktérej partnerzy prezentowali swoje
rozwigzania i technologie wspierajgce produkcje. Udziat w konferencji i wystawie wzieli pracownicy,
studenci, przedsiebiorcy z réznych branz oraz specjalisci, w tym nauczyciele akademiccy. Ciekawym
urozmaiceniem konferencji byt hackathon spawalniczy — konkurs technologiczny w ktérym druzyny
rywalizowaty w kategorii "Spawanie w rozszerzonej rzeczywistosci". Wziety w nim udziat druzyny
podzielone na dwie kategorie: studenci Uczelni oraz przedsiebiorstwa. W ramach klastra funkcjonuje
tez Rada ds. Edukacji i Badan, ktdrej ostatnie spotkanie odbyto sie w lutym 2024 r. rowniez
na Wydziale Mechanicznym. Podczas spotkania oméwiono potencjat Wydziatu oraz przeprowadzono
dyskusje natemat potencjalnych obszaréw wspétpracy. Dodatkowo, zaprezentowano wybrane
laboratoria naukowe i dydaktyczne Wydziatu. Na zakonczenie spotkania ogtoszono wyniki konkursu
na najlepszg prace dyplomowag organizowanego przez Rade Przedsiebiorcéw.

Studenci sg informowani o ofertach pracy firm poprzez organizowane spotkania z pracodawcami,
targi pracy oraz komunikacje elektroniczng. Biuro Karier i Wspodtpracy z Absolwentami Politechniki
Biatostockiej aktywnie wspiera promocje ofert na poziomie uczelnianym, a takze publikuje informacje
o firmach w "Niezbedniku Studenta". Studenci maja takie dostep do pomocy doradcéw
zawodowych, ktérzy oferujg wsparcie w kierowaniu swojg karierg i przeprowadzajg testy
predyspozycji zawodowych. Biuro Karier zapewnia réwniez mozliwosé¢ konsultacji dokumentéw
aplikacyjnych oraz symulacji rozmoéw kwalifikacyjnych. Na stronie internetowej Biura Karier dostepna
jest wyszukiwarka ofert pracy, stazy i praktyk, a takie organizowane sg szkolenia i warsztaty
rozwijajagce kompetencje poszukiwane na rynku pracy.

Co roku przedsiebiorcy otrzymujg prosbe o wypetnienie ankiety dotyczacej ksztatcenia na Wydziale
Mechanicznym i Wydziale Elektrycznym. W ramach ankiety wyrazajg swojg opinie na temat
absolwentéw oraz programéw studidw, w tym oceniajg aktualnos¢ profilu absolwentéw,
specjalizacje oraz efekty uczenia sie. Ankieta jest bardzo dobrze przygotowana — mimo ograniczonej
liczby pytan dotyka wielu tematéw powigzanych z jakoscig ksztatcenia na ocenianym kierunku
i pozwala na pozyskanie wielu cennych informacji, m.in. o dostepnosci praktyk i stazy dla studentéw
Uczelni (takze zagranicznych), zainteresowanie wspétpracg przy pracach dyplomowych, warsztatach
lub wyktadach dla studentow oraz studiach dualnych, mozliwos¢ odbycia wizyty studyjnej. Ponadto
pracodawcy mogg wskazac cenione przez nich doswiadczenia, znajomos¢ jezykdw obcych czy tez
umiejetnosci praktyczne (w tym uprawnienia). Ostatnie dwa pytania dotyczg cech osobowosci
i umiejetnosci, ktdrymi charakteryzujg sie absolwenci Uczelni oraz tych, ktérych im brakuje. Mozliwe
jest rdwniez wskazanie w pytaniach otwartych sugestii co do wspodtpracy oraz zaproponowanie
wprowadzenia przedmiotu do programu studiow.

Przedstawiciele firm aktywnie uczestniczg w modernizacji programéw studiow, ktére
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sg przeprowadzane co kilka lat. Oceniany kierunek bedzie modernizowany w biezgcym roku i jednym
z wnioskéw otoczenia spoteczno-gospodarczego jest wprowadzenie przedmiotu projekt semestralny,
w ramach ktérego studenci beda rozwigzywali problemy zaproponowane przez przedsiebiorcéw.
Za prowadzenie, podtrzymywanie i rozwijanie relacji z otoczeniem spoteczno-gospodarczym
odpowiedzialni sg Prodziekani ds. Rozwoju i Wspodtpracy obu wydziatéw. Ich obowigzkiem jest
rowniez ocena i ewaluacja wspotpracy z partnerami zewnetrznymi. Proces oceny wspotpracy odbywa
sie w sposéb niesformalizowany i ciagty, opierajac sie na informacjach przekazywanych przez
pracownikéw Uczelni, studentéw oraz przedstawicieli firm wspétpracujacych. Rdéznorodnosé¢ form
wspotpracy i ich dynamiczny rozwdj, pozwala stwierdzi¢, ze biezgce dziatania s3 dostosowane
do liczby partnerdw oraz potrzeb studentéw ocenianego kierunku.

Propozycja oceny stopnia spetnienia kryterium 6 (kryterium spetnione/ kryterium spetnione
czesciowo/ kryterium niespetnione)

kryterium spetnione
Uzasadnienie

Wspdtpraca Uczelni i Wydziatu Elektrycznego oraz Wydziatu Mechanicznego z otoczeniem spoteczno-
gospodarczym jest dobrze zorganizowana i dostosowana do potrzeb kierunku. Obejmuje ona szeroki
zakres dziaftan, takich jak wspétpraca zinteresariuszami zewnetrznymi w zakresie modernizacji
infrastruktury, udostepnianie miejsc praktyk i stazy, organizowanie konkurséw na prace dyplomowe
oraz mozliwo$¢ ich wspdlnej realizacji z przemystem. Reprezentacji otoczenia spoteczno-
gospodarczego, z ktérymi Uczelnia wspdtpracuje w ramach ocenianego kierunku sg odpowiednio
dobrani, zaréwno pod wzgledem odpowiedniego zrdznicowania rodzaju, zakresu i zasiegu
dziatalnosci oraz zgodnosci z ustalonymi dla kierunku celami ksztatcenia oraz adekwatne z punktu
widzenia wtasciwego dla niego rynku pracy. Wspodtpraca obejmuje tez zapewnianie wsparcia kotom
naukowym. Wspétpraca z firmami jest formalnie uregulowana poprzez umowy o wspétpracy oraz
udziat przedstawicieli firm w Radzie Przedsiebiorcéw i Radzie Przemystowo-Programowej. Dzieki
wspomnianym dziataniom studenci majg szeroki dostep do ofert pracy i mogg skorzystac
z aktywnego zaangazowania przemystu w proces ksztatcenia na kierunku. Ewaluacja i rozwdj
wspotpracy z firmami sg prowadzone gtdwnie w ramach regularnych kontaktéw wtadz wydziatow
z przedstawicielami firm, co pozwala na biezgcy adaptacje dziatan do aktualnych potrzeb.

Dobre praktyki, w tym mogace stanowi¢ podstawe przyznania uczelni Certyfikatu Doskonatosci
Ksztatcenia

1. Planowane wprowadzenie przedmiotu projekt semestralny w ramach ktérego studenci bedg
rozwigzywali problemy zaproponowane przez przedsiebiorcow. Pomoze to zapoznac
studentdw z realiami funkcjonowania w przedsiebiorstwie jeszcze przed odbyciem praktyk,
a firmy bedg miaty mozliwos¢ szczegdlnego docenienia pomystowych studentéw.

Rekomendacje
brak

Zalecenia
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brak

Kryterium 7. Warunki i sposoby podnoszenia stopnia umiedzynarodowienia procesu ksztatcenia na
kierunku

Analiza stanu faktycznego i ocena spetnienia kryterium 7

Umiedzynarodowienie procesu ksztatcenia dla kierunku automatyka i robotyka jest zgodne
ze strategig rozwoju Politechniki Biatostockiej i pozwala na przygotowanie absolwentéw do pracy
w warunkach mobilnosci miedzynarodowej i globalizacji.

Na Politechnice Biatostockiej za wspdtprace miedzynarodowg odpowiadajg: Dziat Projektéw
Miedzynarodowych Erasmus+ i NAWA oraz Dziat Mobilnosci i Obstugi Umdéw Miedzynarodowych.
Pracownicy Wydziatu Mechanicznego i Wydziatu Elektrycznego, prowadzacy zajecia i studenci
studiujgcy na kierunku automatyka i robotyka, majg stworzone odpowiednie warunki sprzyjajace
umiedzynarodowieniu procesu ksztatcenia. Realizowane sg projekty w ramach Narodowej Wymiany
Akademickiej — NAWA i Erasmus+. Ponadto pracownicy Wydziatdw Mechanicznego i Elektrycznego
biorg udziat w projekcie dydaktycznym ,,PB2020 — Zintegrowany Program Rozwoju PB”, w ramach
ktérego mozna wyjechac na miesieczny staz dydaktyczny do wielu uczelni zagranicznych. Dodatkowo,
na Uczelni prowadzone sg studia w jezyku obcym, a wsrdd przedstawionej na stronie internetowej
oferty znajduje sie kierunek Automatic Control and Robotics na pierwszym i drugim stopniu, bedacy
odpowiednikiem ocenianego kierunku, prowadzonym w jezyku angielskim.

W trakcie studidw studenci uczeszczajg na lektorat jezyka angielskiego, rosyjskiego, niemieckiego lub
hiszpanskiego, prowadzony przez specjalistdw ze Studium Jezykdw Obcych. Studenci, ktérzy
legitymuja sie odpowiednim poziomem znajomosci jezyka obcego mogg skorzystaé z oferty wyjazdow
na uczelnie zagraniczne. Realizowane sg wyjazdy za granice i przyjazdy studentéw z zagranicy
w ramach programu Erasmus+, wyjazdy i przyjazdy nauczycieli akademickich oraz programy
naukowo-dydaktyczne majgce na celu zwiekszenie mobilnosci studentdow i rozwiniecie ich
umiejetnosci technicznych i tzw. miekkich. Politechnika Biatostocka ma zawarte umowy o wspdtpracy
z wieloma uczelniami na catym swiecie. Wydziaty Mechaniczny i Elektryczny, a takze Uczelnia
umozliwiajg nauczycielom podnoszenie kompetencji jezykowych w ramach kurséw jezykowych oraz
stazy zagranicznych (np. w ramach projektu Zintegrowany Program Rozwoju PB — ZIREG, GLOCAL,
ADD_ON_SKILLS).

W roku akademickim 2022/2023 z kierunku automatyka i robotyka na uczelnie zagraniczne w ramach
programu Erasmus+ wyjechato 3 studentéw z pierwszego stopnia i 1 z drugiego stopnia. Z uczelni
zagranicznych na Wydziat Mechaniczny przyjechato na studia 61 studentéw. Z uczelni zagranicznych
na Wydziat Elektryczny przyjechato na studia 56 studentdw, a na praktyki 7 studentéw.
Przyjezdzajacy studenci uczestniczyli m.in. w zajeciach prowadzonych na ocenianym kierunku.
W przypadku kadry akademickiej prowadzacej zajecia na ocenianym kierunku w roku 2022/2023
z Wydziatu Mechanicznego w celach dydaktycznych wyjechato 18 pracownikéw, w celach
szkoleniowych 1 pracownik. W tym samym czasie na Wydziat Mechaniczny przyjechato
17 pracownikdéw. Z Wydziatu Elektrycznego w podanym okresie wyjechat 1 pracownik.

W ramach wspétpracy naukowej w latach 2019-2023 Wydziat Mechaniczny odwiedzito
6 pracownikéw uczelni zagranicznych, ktdrzy prowadzili seminaria naukowe oraz wyktady w ramach
wspotpracy miedzynarodowej prowadzonej w zakresie automatyki lub robotyki.
Umiedzynarodowienie procesu ksztatcenia na kierunku automatyka i robotyka, odbywa sie takze
poprzez umozliwienie studentom udziatu w szkotfach letnich i warsztatach, w tym organizowanych
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przez osrodki zagraniczne. We wrzesniu 2022 r. grupa studentdédw uczestniczyta w International
Summer School of Neurorobotics w Technische Universitat Chemnitz. Organizatorami wydarzenia
byta Politechnika Biatostocka i Technische Universitat Chemnitz. Studenci mieli okazje zapoznac sie
z najnowszymi trendami w zakresie uczenia maszynowego, sztucznych sieci neuronowych, ich
aplikacji w robotyce i neurorobotyce, a takze przedstawi¢ w trakcie specjalnie przygotowanej sesji
posterowej swoje prace i wyniki z tego zakresu.

Podczas Erasmus Days Uczelnia podejmuje inicjatywy majace na celu upowszechnienie rezultatéw
projektéw realizowanych w ramach programu Erasmus+. Takimi inicjatywami sg miedzy innymi:
spotkania ze studentami, ktérzy juz byli na wymianie zagranicznej — relacje z wyjazdéw i wtasne
doswiadczenia, a takie prezentacja mozliwosci wyjazdéw wiacznie z omowieniem sposobdéw
rekrutacji do programu Erasmus+. Odrebnie na Wydziale prowadzone s3g spotkania informacyjne
ze studentami, na ktdrych przedstawiane sg dostepne mozliwosci wyjazdéw na studia i praktyki
zagraniczne oraz opinie wyjezdzajgcych.

Umiedzynarodowienie ksztatcenia na Woydziatach Mechanicznym i Elektrycznym podlega
systematycznym ocenom, m.in. z udziatem studentéw zagranicznych, a wyniki tych ocen
sg analizowane i wykorzystywane w dziataniach zwiekszajacych jako$¢ ksztatcenia. W ocenie
okresowej pracownikdw sg uwzgledniane przedmioty prowadzone dla studentéw z wymiany
Erasmus+ oraz wyjazdy do uczelni partnerskich.

Prowadzona jest dyskusja nad ewentualnymi sposobami usprawnienia wymiany miedzynarodowe].
Sporzadzane s3 statystyki i zestawienia liczby oséb wyjezdzajgcych i przyjezdzajacych. Analizowany
jest zakres i zasieg aktywnosci miedzynarodowej, a zdobyte doswiadczenia i kontakty pozwalajg
na podpisywanie uméw o wspétpracy z nowymi osrodkami akademickimi i nowymi krajami.

Propozycja oceny stopnia spetnienia kryterium 7 (kryterium spetnione/ kryterium spetnione
czesciowo/ kryterium niespetnione)

kryterium spetnione
Uzasadnienie

Umiedzynarodowienie procesu ksztatcenia odpowiada charakterowi wizytowanego kierunku i jest
dostosowane do przyjetej koncepcji ksztatcenia. Jednostka stwarza warunki do wymiany
miedzynarodowej studentow i pracownikéw wizytowanego kierunku.

Nauczyciele akademiccy realizujgcy proces ksztatcenia dbajg o rozwdj kompetencji jezykowych
niezbednych do prowadzenia dziatalnosci naukowej i dydaktycznej. Uczelnia ma podpisane umowy
0 wspotpracy z osrodkami zagranicznymi, w ktérych mozliwa jest realizacja zaje¢ dydaktycznych lub
praktyki zawodowej. Na Uczelni funkcjonuje program wymiany miedzynarodowej Erasmus+. Istnieje
wspotpraca miedzynarodowa w zakresie dziatalnosci naukowo-badawczej. Wiadze Wydziatu
Elektrycznego oraz  Wydziatu  Mechanicznego  prowadzg okresowe oceny stopnia
umiedzynarodowienia ksztatcenia, a wyniki tych przegladdéw sg wykorzystywane do dalszego rozwoju
wspotpracy.

Dobre praktyki, w tym mogace stanowi¢ podstawe przyznania uczelni Certyfikatu Doskonatosci
Ksztatcenia

brak
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Rekomendacje
brak

Zalecenia

brak

Kryterium 8. Wsparcie studentéw w uczeniu sie, rozwoju spotecznym, naukowym lub zawodowym
i wejsciu na rynek pracy oraz rozwéj i doskonalenie form wsparcia

Analiza stanu faktycznego i ocena spetnienia kryterium 8

Politechnika Biatostocka wspiera studentéw kierunku automatyka i robotyka w sposéb staty
i wszechstronny. System wsparcia oferowany studentom wizytowanego kierunku jest kompleksowy
oraz systematycznie prowadzony, uwzgledniajgc dodatkowo rézne formy wsparcia studentéw, m.in.
z zakresu merytorycznego, organizacyjnego oraz materialnego. Uczelnia wspiera rdéine grupy
studentdw poprzez tworzenie odpowiednich warunkéw do studiowania, a zakres wsparcia jest
adekwatny do potrzeb studentéw wynikajacych ze specyfiki kierunku i programu studidw. Studenci
mogg liczy¢ na kompleksowe wsparcie ze strony kadry w zakresie przygotowan do prowadzenia
samodzielnego rozwoju naukowego, ktére jest realizowane przez opiekundw két naukowych,
promotordw, ale rowniez poszczegdlnych nauczycieli akademickich.

Politechnika Biatostocka wykazuje sie odpowiednig troskg o studentéw, ktérzy wymagajg
indywidualnego podejscia ze wzgledu na szczegblne potrzeby. Wsparciem dla oséb
z niepetnosprawnosciami zajmuje sie Biuro ds. Oséb z Niepetnosprawnosciami poprzez opiekunéw
0s0b z niepetnosprawnosciami. Zadaniami opiekundéw jest biezgce wsparcie oséb ze szczegdlnymi
potrzebami w codziennym funkcjonowaniu na Uczelni oraz aktywizacja i zacheta do podejmowania
dodatkowych aktywnosci. Studenci mogg rdwniez korzystaé z pomocy petnomocnika rektora ds. oséb
z niepetnosprawnosciami, ktéry w ramach projektu pn. ,PB Dostepna” zajmuje sie m.in.
dostosowywaniem materiatdw dydaktycznych do potrzeb oséb z niepetnosprawnosciami oraz
rozpoznaniem i usuwaniem barier architektonicznych i technicznych. Studenci — rodzice moga
ubiegaé¢ sie o zakwaterowanie w domach studenckich wraz z rodzing. Podczas spotkania
ze studentami znaczna czes¢ osob zadeklarowata, ze taczy studia z pracg, a Uczelnia poprzez
nieformalne $rodki stara sie wspiera¢ studentéw w potgczeniu aktywnosci zawodowej ze studiami,
m.in. poprzez zmiany w rozktadzie zaje¢. Na Uczelni doradztwem zawodowym zajmuje sie Biuro
Karier PB. Biuro oferuje wsparcie w zakresie: konsultacji w przygotowaniu dokumentow
aplikacyjnych, symulacji rozmoéw kwalifikacyjnych, doradztwa kariery, badania predyspozycji
zawodowych. Na Wydziale Mechanicznym realizowane byty ptatne staze, ktorych uczestnikami byli
studenci kierunku automatyka i robotyka. Staze nie zastepowaty praktyki w ramach zaliczenia
przedmiotu, lecz byty dodatkowg formg wsparcia w odnalezieniu sie w przysztosci na rynku pracy
i zdobycia kompetencji. Biuro Karier i Wspodtpracy z Absolwentami zapewnia pomoc studentom
wizytowanego kierunku w zdobywaniu doswiadczenia, poszukiwaniu odpowiednich praktyk
zawodowych, jak tez utatwienie przejscia z okresu nauki do etapu poszukiwania pracy oraz wsparcie
rozwoju zawodowego absolwentéw. Biuro organizuje réwniez szkolenia i warsztaty rozwijajgce
najbardziej pozgdane na rynku pracy kompetencje.

Cztonkowie spotecznosci akademickiej mogg uzyskaé bezptatng, anonimowg pomoc psychologa
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w ramach punktu wsparcia psychologicznego oraz doradcy zawodowego. Konsultacyjne punkty
psychologiczne $wiadczg bezptatne ustugi w zakresie poradnictwa psychologicznego takze studentom
zagranicznym.

PB realizuje dla studentédw pierwszego roku kierunku automatyka i robotyka semestralny kurs
wyrownawczy, podczas ktérych realizowany jest program bedacy uzupetnieniem wiedzy ze szkoty
Sredniej oraz tej zdobywanej juz w trakcie studidéw. Zajecia wyrdwnawcze, mimo ze nie
sg obowigzkowe, cieszg sie zainteresowaniem ponad 50% studentéw kierunku. Przedmioty
realizowane w ramach programu ,Wyréwnac¢ szanse” to matematyka i fizyka. Studenci majg
mozliwos$¢ uzyskania wsparcia merytorycznego oraz niezbednej pomocy w ramach konsultacji
z prowadzgcymi, ktére prowadzone sg zaréwno stacjonarnie, jak i przez platforme do kontaktu
zdalnego. Terminy konsultacji s ustalone odgérnie lub w ramach bezposredniego kontaktu studenta
z wybranym nauczycielem akademickim. Dodatkowo na wydziale powstaty przyjazne przestrzenie
do pracy indywidualnej z komputerami wyposazonymi w specjalistyczne oprogramowanie.

Uczelnia wspiera studentéw ocenianego kierunku w inicjatywach zwigzanych z ich mobilnoscia.
Na PB istnieje kilka programéw wymiany studentéw: MOSTECH, Erasmus+, Edukacja, NAWA,
podwdjne dyplomowanie. Studenci, ktérzy zrealizujg 1 lub 2 semestry w uczelni partnerskiej zgodnie
z ustalonym wczesniej programem nauki, majg mozliwos$¢ uzyskania dwéch dyplomdw: Politechniki
Biatostockiej i uczelni zagranicznej. Ponadto PB realizuje intensywng mobilnos¢ krajowg studentow
i pracownikéw PB w ramach podpisanego porozumienia o utworzeniu Politechnicznej Sieci VIA
CARPATIA im. Prezydenta RP Lecha Kaczynskiego przez trzy uczelnie: Politechnike Biatostocka,
Politechnike Lubelsky i Politechnike Rzeszowska. W sprawach zwigzanych z umiedzynarodowieniem
studentdw wspiera Biuro ds. Wspétpracy Miedzynarodowe;.

Na WM dziata osiem kot naukowych SKN AUTO-MOTO-CLUB, KN Bioinvention, KN Robotykdw,
Lotnicze Koto Naukowe, KN Mechatronix, SKN ORTHOS, KN Przetwdrstwa Tworzyw Sztucznych Plast-
Mech, SKN Eko-Energetykow, do ktérych nalezg studenci réznych kierunkéw studidw, ze studentami
z innych wydziatéw wigcznie. Podczas spotkania ze studentami, wiekszos¢ z nich zaznaczyta,
ze aktywnie dziata w kotach naukowych. Studenci majg szereg wyrdzniajacych sie osiggnieé na tle
ogoblnopolskim i miedzynarodowym, takich jak np. 1. miejsce na Miedzynarodowych zawodach
Robocore Experience 2022, Sao Paulo, Brazylia, 1. i 2. miejsce w miedzynarodowych zawodach
Robotex 2022, Tallin, Estonia, 2 nagrody specjalne w miedzynarodowych zawodach Maker Robotics
Challenge 2023, Bangkok, Tajlandia i wiele innych. Co jest potwierdzeniem wysokiej aktywnosci
i zaangazowania na rzecz pracy w kotach naukowych.

Studenci wizytowanego kierunku majg mozliwos¢ korzystania z wyspecjalizowanych obiektéw
sportowych, rozwijajgc swoje zainteresowania zwigzane z aktywnoscia fizyczng. Poza aktywnoscig
sportowg studenci kierunku automatyka i robotyka majg mozliwo$¢ uczestniczenia w rozwijaniu
swoich pasji w takich agendach jak: chér, klub wysokogodrski, sekcja jezdziecka, Studencka Agencja
Fotograficzna, Studencki Klub Krétkofalowcédw SP4YPB, Klub Studencki GWINT, sekcje AZS. Studenci
kierunku automatyka i robotyka otrzymujg indywidualne wsparcie w ramach aplikowania
do platformy start-upowej HUB of Talents. W ramach ktérej mogli rozwija¢ swoje pomysty
biznesowe. Na PB organizowane s dwa rodzaje konferencji kierowanych do studentéw
wizytowanego kierunku: jedna ukierunkowana na dziatalno$¢ naukowg, a druga na wspotprace
z przemystem, gdzie studenci nawigzujg kontakt z potencjalnymi pracodawcami. Studenci kierunku
automatyka i robotyka mieli mozliwos¢ wziecia udziatu w Pilotazowym Programie Tutorskim oraz
Programie Tutorskim jako w formie spersonalizowanej edukacji. Tutoring miat forme rozwojowa
i naukowg. Efektem byty udziat w konferencjach naukowych studentéw, publikacje naukowe czy
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wspotautorstwo rozdziatdw w monografii studentéw, w tym kierunku automatyka i robotyka.
Uczelnia motywuje studentéw do osiggania lepszych wynikdw w nauce i dziatalnosci naukowej oraz
wspiera, rowniez finansowo, studentdw wybitnych. Najlepsi studenci sg informowani o mozliwosci
ubiegania sie o stypendium Rektora, Prezydenta Miasta Biategostoku czy stypendium MNiSW.
Dodatkowe osiggniecia naukowe oraz organizacyjne, m.in. w kotach naukowych sg wliczane do ww.
stypendidw. Utalentowanym i efektywnie dziatajgcym grupom mtodziezy udzielane jest wsparcia
finansowe w ramach programu stypendialnego Odkrywcy Diamentdéw. Studenci i absolwenci majg
rowniez mozliwos¢ skorzystania z programu "Mieszkanie dla absolwenta", w ktéorym absolwenci
i studenci ostatniego roku studidw majg mozliwos¢ wynajmu mieszkania od Gminy Biatystok.

Uczelnia zapewnia studentom wizytowanego kierunku jasne i przejrzyste sposoby informowania
studentdw o systemie wsparcia, w tym pomocy materialnej. Informacje o systemie wsparcia
studentdw zawarte sg na ogdlnodostepnych stronach PB oraz stronach wydziatéw. Studenci majg
wiedze na temat sSwiadczen socjalnych oraz sposobu ich uzyskania. Majg réwniez swiadomos¢, gdzie
poszukiwaé informacji w poszczegdlnych kwestiach, takich jak: wsparcie dydaktyczne, zawodowe,
psychologiczne, itp. Podstawowe informacje o formach wsparcia przekazywane sg studentom
pierwszego semestru na spotkaniu prodziekana ds. studenckich i ksztatcenia oraz Wydziatowej Rady
Samorzadu Studentéw.

Skargi i wnioski studentdw dotyczace procesu ksztatcenia oraz spraw studenckich wptywajg
posrednio (poprzez opiekuna roku lub przedstawiciela Wydziatowej Rady Samorzadu Studentdow) lub
bezposrednio do prodziekana ds. studenckich i ksztatcenia. Studenci podczas spotkania zaznaczyli,
Ze w pierwszym etapie przeprowadzane sg rozmowy, ktére w wiekszosci przypadkow s3
wystarczajgce do satysfakcjonujgcego rozstrzygniecia dla wszystkich stron.

Uczelnia korzysta ze zintegrowanego systemu informatycznego USOS oraz jego modutéw dostepnych
z poziomu nauczycieli oraz studentéw tj. USOSweb oraz APD (Archiwum Prac Dyplomowych).
USOSweb udostepnia studentom m.in. przeglad ocen i zaliczen, sktadanie podan, wypetnianie ankiet
dotyczacych procesu dydaktycznego, sktadanie wnioskéw stypendialnych, informacje o ptatnosciach
oraz umozliwia komunikacje z uczestnikami tych samych zaje¢ i prowadzgcymi. Studenci zaznaczajg
duzg przychylnos¢ i zyczliwosé kadry administracyjnej w rozwigzywaniu wszelkich spraw studenckich.
Studenci przechodzg szkolenia z bezpieczenistwa i higieny pracy prowadzone przez inspektora BHP
na pierwszym roku studiéw. Na Uczelni dziata Komisja BHP, ktérej zadaniem jest dokonywanie
przegladu warunkéw pracy i dokonywanie okresowej oceny stanu BHP. Studenci majg swiadomos¢
jak postepowac w sytuacji wystgpienia dyskryminacji i przemocy. Dodatkowo na Uczelni powotano
Petnomocnika do spraw réwnego traktowania i przeciwdziatania dyskryminacji oraz Zespét do spraw
planu na rzecz réwnouprawnienia pfci w Politechnice Biatostockie;j.

Wydziatowe Rady Samorzadu Studentdw reprezentujg przed witadzami wydziatdow interesy
studentdw oraz bronig ich praw. Poprzez swoich przedstawicieli w Radach Wydziatu uczestnicza
w podejmowaniu decyzji dotyczacych wydziatdéw oraz biorg udziat w rozpatrywaniu wnioskdéw
i w przyznawaniu réznego rodzaju Swiadczen socjalnych oraz zapomdg losowych. WRSS opiniujg
dokumenty dotyczace studentéow, w tym regulamin studidw oraz uczestnicza w ustalaniu
harmonogramu roku akademickiego. WRSS majg rowniez wptyw na kontrole i doskonalenie jakosci
ksztatcenia oraz na dopasowanie procesu dydaktycznego do potrzeb rynku. Studenci wyrazajg swoje
opinie o wypetnianiu obowigzkéw dydaktycznych przez nauczycieli w formie anonimowych ankiet.
Przedstawiciele samorzgdu bardzo pozytywnie oceniajg wspotprace z wtadzami wydziatéow i Uczelni.
System wsparcia studentéow podlega okresowej ocenie poprzez anonimowg ankietyzacje zajec
dydaktycznych, prowadzong wsrdd studentdw co semestr. Wyniki ankietyzacji s3 omawiane przez

Profil ogélnoakademicki | Raport zespotu oceniajgcego Polskiej Komisji Akredytacyjne;j | 49



jednostki odpowiedzialne za zapewnianie jakosci ksztatcenia, w ktdrych istotng role odgrywa réwniez
gtos reprezentantéw samorzadu. Studenci ankietujg takze prace obstugi administracyjnej i oceniaja
infrastrukture. Uczelnia wycigga wnioski i wprowadza dziatania doskonalgce na podstawie
przeprowadzonych analiz. Studenci wskazujg réwniez na nieformalne srodki monitorowania procesu
wsparcia oraz ich pozytywnego wptywu na jakos¢ prowadzonego kierunku, takie jak rozmowy
z opiekunami kierunku i spotkania organizowane przez wtadze Wydziatu.

Propozycja oceny stopnia spetnienia kryterium 8 (kryterium spetnione/ kryterium spetnione
czeSciowo/ kryterium niespetnione)

kryterium spetnione
Uzasadnienie

Wsparcie studentow kierunku automatyka i robotyka na Politechnice Biatostockiej ma charakter staty
i kompleksowy. Studenci w trakcie studiéw nabywajg odpowiednie kompetencje poprzez
zaangazowanie w staze, praktyki, konferencje i aktywng prace w koftach naukowych. Wsparcie
oferowane przez Uczelnie jest dostosowane do rdéinych grup studentéw, w tym studentéw
zagranicznych i osdéb z niepetnosprawnosciami. Uczelnia oferuje atrakcyjne formy wsparcia
w wymianach krajowych i zagranicznych. Studenci majg mozliwos¢ uczestnictwa w bezptatnych
zajeciach wyréwnujacych poziom naukowy dla pierwszych rocznikdw.

Uczelnia zapewnia studentom wizytowanego kierunku jasng i przejrzystg procedure sktadania skarg
i wnioskdw. Studenci po rozpoczeciu ksztatcenia na kierunku przechodzg przez obowigzkowe
szkolenia, m.in. BHP oraz Prawa i obowigzki studenta. Studenci sg poinformowani jak reagowac
w przypadku wystgpienia wszelkich form dyskryminacji i przemocy.

Studenci kierunku automatyka i robotyka majg mozliwos¢ biezgcego kontaktu, zaréwno
z nauczycielami akademickimi, kadrg administracyjng, jakiwfadzami Uczelni. PB systematycznie
prowadzi badania monitorujgce sposoby wsparcia studentdw w procesie ksztatcenia, zauwaza
niedociggniecia i wprowadza efektywne metody doskonalace.

Dobre praktyki, w tym mogace stanowi¢ podstawe przyznania uczelni Certyfikatu Doskonatosci
Ksztatcenia

1. Bezptatne, nieobowigzkowe zajecia w ramach programu ,Wyréwnaé¢ szanse”
(30h dydaktycznych).

2. Formy zachecania i wspierania aktywnosci studenckiej w kotach naukowych, co skutkuje
wieloma osiggnieciami na tle ogdlnopolskim i miedzynarodowym.

Rekomendacje
brak
Zalecenia

brak
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Kryterium 9. Publiczny dostep do informacji o programie studiéw, warunkach jego realizacji
i osigganych rezultatach

Analiza stanu faktycznego i ocena spetnienia kryterium 9

Politechnika Biatostocka zapewnia otwarty dostep do aktualnej i kompleksowej informacji zwigzanej
z procesem ksztatcenia poczawszy od informacji o rekrutacji na studia, realizacji procesu nauczania
i uczenia sie oraz przyznawanych kwalifikacjach, a skonczywszy na informacji o mozliwosciach
zatrudnienia absolwentéw lub dalszego ksztatcenia. Informacje przedstawione sg w sposéb
przejrzysty i zrozumiaty dla réznych grup odbiorcéw, w szczegdlnosci dla kandydatéw na studia oraz
studentdw. Strona dostepna jest w jezyku polskim oraz angielskim. Potrzeby réznych grup odbiorcéw
sg spetnione, w tym takze osdb z niepetnosprawnosciami — strona internetowa Uczelni oraz strony
wydziatowe zostaty stworzone zgodnie z zasadami dostepnosci cyfrowej. Na stronach dostepny jest
link do bezptatnego ttumacza jezyka migowego.

Udostepniona w Internecie informacja o studiach obejmuje o0gdlng koncepcje ksztatcenia
na ocenianym kierunku, warunki przyjecia na studia i kryteria kwalifikacji kandydatéow, wymagane
dokumenty, terminarz procesu przyje¢ na studia, program studiow, w tym efekty uczenia sie, opis
procesu nauczania i uczenia sie oraz jego organizacji, charakterystyke systemu weryfikacji i oceniania
efektdw uczenia sie, w tym uznawania efektdéw uczenia sie uzyskanych w systemie szkolnictwa
wyzszego oraz zasad dyplomowania, przyznawane tytuty zawodowe, charakterystyke warunkéw
studiowania i wsparcia w procesie uczenia sie.

Strony internetowe zaréwno Uczelni, jak i Wydziatu Mechanicznego praz Wydziatu Elektrycznego,
posiadajg czytelne menu o przejrzystej strukturze. Najwazniejsze informacje dla studentéow zostaty
zebrane w sekcji ,Studenci” na stronie Uczelni oraz jej bardziej szczegétowych odpowiednikach
na stronach wydziatowych. W zaktadce ,Kandydaci” znajdujg sie miedzy innymi linki
do nastepujacych podstron: ,Dlaczego WM”, , Kierunki studiow”, ,, Rekrutacja krok po kroku”, , Kursy
i szkolenia”. Politechnika Biatostocka prowadzi strone dedykowang kandydatom na studia, ktéra
zawiera aktualng i petng oferte prowadzonych przez Uczelnie kierunkdw studidw, wraz
z informacjami dotyczacymi wymagan rekrutacyjnych, wymaganych dokumentéw, a takze zasady
dotyczace kandydatow, bedacych uczestnikami olimpiad i konkurséw. Na stronach wydziatowych
dostepne sg wzory podan, wnioskéw i innych dokumentdw, a takze akty prawne zwigzane
z dydaktyka, informacje o procesie dyplomowania oraz o sprawach socjalno-bytowych.

Rozbudowane informacje dotyczace jakosci ksztatcenia dostepne sg na stronie gtéwnej Uczelni oraz
stronach wydziatowych w zaktadce ,Jakos¢ ksztatcenia”, ktére zawierajg zestawienie ogdlnopolskich
oraz uczelnianych aktéw prawnych zwigzanych z jakoscig ksztatcenia, zakres dziatan i harmonogram
prac oraz skfad uczelnianych i wydziatowych komisji zwigzanych z jakoscig ksztatcenia, a takze analizy
wynikéw ankiet studenckich i raporty z posiedzen komisji (od 2012 r.) oraz wyniki wewnetrznych
akredytacji laboratoriow.

Na stronie internetowej Uczelni oraz wydziatdw zamieszczane sg komunikaty dla kandydatéw,
studentdéw i pracownikéw. Publikowane sg aktualnosci dotyczgce m.in. nadchodzacych spotkan oraz
wydarzen, konkurséw, ofert pracy. Uczelniane i wydziatowe media spotecznosciowe (m.in. serwisy
Facebook, Instagram, YouTube, Linkedin) sg dodatkowym kanatem kontaktu ze studentami oraz
kandydatami na studia. Strona internetowa Uczelni przystosowana jest do korzystania
na urzadzeniach mobilnych.

Informacje, dotyczace metod oraz technik ksztatcenia na odlegtos¢, w trakcie pandemii COVID-19,
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pracownicy i studenci otrzymywali zarowno mailowo, jak i poprzez strone internetowa Uczelni.
Informacje publikowane byly w zaktadce ,Informacje i zalecenia — koronawirus”, dotyczacej
biezgcego funkcjonowania Uczelni. Studenci oraz pracownicy regularnie informowani byli o biezgcym
sposobie prowadzenia zaje¢ czy najnowszych zarzadzeniach Rektora. W trakcie trwania pandemii
studenci i pracownicy mogli liczy¢ na pomoc w rozwigzywaniu problemoéw technicznych.
Monitorowanie aktualnosci i kompletnosci informacji zamieszczonych na stronie USOSweb
(harmonogramy realizacji programu studiéw, karty przedmiotéw, warunki zaliczania i oceniania) lezy
w kompetencjach Wydziatowe] Komisji ds. Jakosci Ksztafcenia i jest realizowane regularnie co pét
roku (na trzy tygodnie przed rozpoczeciem nowego semestru). Wyniki tych ocen sg wykorzystywane
w dziataniach doskonalgcych. Nadzorem nad zawartoscia stron internetowych zajmuje sie takze Dziat
Spraw Studenckich. Na Uczelni trwaja prace nad modyfikacjg ankiet — w nowe] wersji bedzie
znajdowato sie dedykowane pytanie odnosnie zgodnosci informacji o studiach z potrzebami
studentéw.

Propozycja oceny stopnia spetnienia kryterium 9 (kryterium spetnione/ kryterium spetnione
czesciowo/ kryterium niespetnione)

kryterium spetnione
Uzasadnienie

Uczelnia zapewnia publiczny dostep do aktualnej, kompleksowej, zrozumiatej i zgodnej z potrzebami
réoznych grup odbiorcéw informacji o programie studidw i realizacji procesu nauczania i uczenia sie
na kierunku automatyka i robotyka oraz o przyznawanych kwalifikacjach, warunkach przyjecia
na studia i mozliwosciach dalszego ksztatcenia, a takze o zatrudnieniu absolwentéw. Zakres i jakos¢
informacji o studiach, w szczegdlnosci zamieszczonych na stronie internetowej, jest na biezgco
aktualizowana i podlega ocenie wewnetrznej, a wyniki tych ocen sg wykorzystywane w dziataniach
doskonalacych.

Dobre praktyki, w tym mogace stanowi¢ podstawe przyznania uczelni Certyfikatu Doskonatosci
Ksztatcenia

1. Bardzo rozbudowane tresci zwigzane z ksztatceniem i jakoscig ksztatcenia dostepne
na stronie internetowej Uczelni — HUB DYDAKTYKI, w tym autorski stownik pojeé zwigzanych
z jakoscig ksztatcenia, Laboratorium Tutordw, Laboratorium Innowacji Dydaktycznych, wyniki
ankiet oceniajgcych nakfad pracy wifasnej na poszczegdlnych kierunkach i przedmiotach,
wyniki ankiet oceniajgcych potrzeby kadry dydaktycznej.

Rekomendacje
brak
Zalecenia

brak
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Kryterium 10. Polityka jakosci, projektowanie, zatwierdzanie, monitorowanie, przeglad
i doskonalenie programu studiow

Analiza stanu faktycznego i ocena spetnienia kryterium 10

Polityka jakosci ksztatcenia w Politechnice Biatostockiej jest zgodna ze strategia Uczelni oraz
Wydziatéw Mechanicznego i Elektrycznego. Jednym z celéw strategicznych Politechniki Biatostockiej
jest dostosowanie wszystkich elementdw procesu edukacji do standardéw miedzynarodowych oraz
zapewnienia wysokiej jakosci ksztatcenia przy zréwnowazonym i swiadomym udziale nauczycieli,
studentdw i przedstawicieli sSrodowiska spoteczno-gospodarczego, a takie wspieranie wszystkich
ambitnych inicjatyw studenckich — zaréwno naukowych, jak i spotecznych.

Dbato$¢ o witasciwg realizacje i wysoki poziom ksztatcenia na kierunku automatyka i robotyka
zapewniajg wydziatowe systemy zapewniania jakosci ksztatcenia, ktére sg integralng czesciag
uczelnianego systemu zapewnienia jakosci ksztatcenia (SZJK). Celem SZIJK jest doskonalenie systemu
ksztatcenia studentéw w zakresie wiedzy, umiejetnosci i kompetencji. System ten opiera sie
na planowaniu zadan, ich realizacji, analizie informacji zwrotnych, wdrazaniu dziatan naprawczych
i promowaniu dobrych praktyk. Uczelniany SZJK obejmuje caty proces ksztatcenia i dotyczy wszystkich
aspektéw majacych wptyw na jego wiasciwg realizacje. Nadzér nad wdrozeniem i doskonaleniem
SZJK sprawuje Rektor, a jego strukture organizacyjng na poziomie Uczelni tworzg Prorektor
ds. Ksztatcenia, Uczelniana Komisja ds. Jakosci Ksztatcenia (UKdsJK) i Dziat Jakosci Ksztatcenia (DJK).
Do zadan UKdsJK nalezy monitorowanie i doskonalenie SZJK miedzy innymi poprzez: inicjowanie
zmian w prawie uczelnianym, opiniowanie programow studiéw, opracowanie harmonogramu zadan
Wydziatowych Komisji ds. JakosSci Ksztatcenia (WKdsJK), opiniowanie i przedstawianie wnioskéw
w zakresie spraw zwigzanych z oceng jakosci ksztatcenia, opiniowanie pod wzgledem formalnym
raportéw samooceny kierunkéw studiow, formutowanie wnioskéw dotyczacych wynikéw oceny przez
zewnetrzne instytucje kontrolujace, czy tez formutowanie wnioskéw z analizy arkuszy ewaluacyjnych
wypetnianych przez dziekanéw. UKdsJK realizuje zadania réwniez poprzez wspétprace z dziekanami
wydziatéw, kierownikami jednostek ogdlnouczelnianych, wydziatowymi komisjami ds. jakosci
ksztatcenia oraz Senacka Komisjg ds. Studenckich i Ksztatcenia.

Dziekan Wydziatu Mechanicznego, administracyjnie prowadzacego kierunek automatyka i robotyka,
odpowiada za jako$¢ ksztatcenia. W ramach wydziatéw funkcjonujg komisje wydziatowe (WKdsJK),
ktérych przewodniczacych powotuje Prorektor ds. Ksztatcenia na wniosek witasciwego dziekana.
Dziekan tworzy komisje i zespoty zadaniowe wspomagajace prace WKdsJK, w ktérych sktad wchodza
nauczyciele akademiccy oraz przedstawiciele Wydziatowej Rady Samorzadu Studentdw. Zadania
i kompetencje tych zespotéw okresla Dziekan. Aktualnie na Wydziale Mechanicznym dziatajg
nastepujgce zespoty: Komisja ds. akredytacji ¢éwiczed laboratoryjnych oraz pracowni
specjalistycznych, Komisja ds. oceny jakosci prac dyplomowych, Komisja ds. oceny programow
studiow, Komisja ds.uruchomienia nowego kierunku studidw, Komisja ds. badania opinii
pracodawcow dotyczacych programoéw studidw oraz osiggnietych przez absolwentéw efektow
uczenia sie, a takze zespoty ds. akredytacji na poszczegdlnych kierunkach. Do zakresu dziatania
WKdsJK nalezy: opiniowanie nowo projektowanych programoéw studiéw, opiniowanie zmian
w modernizowanych programach studiéw, opiniowanie wnioskéw o utworzenie kierunkéw studiow,
kontrola wprowadzania do programoéw studiéw oraz do wniosku o utworzenie kierunku studiéw
uwag wskazanych przez UKdsJK oraz sporzadzenie raportu pokontrolnego, opiniowanie merytoryczne
obsady kadrowej poszczegdlnych kierunkéw studidéw, przedktadanie opinii i wnioskdéw na podstawie
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analizy opinii pracodawcéw oraz opinii absolwentéw o przydatnosci nabytych, jak i brakujgcych
elementdéw z zakresu wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spotecznych w danym programie studiow.
WKdsJK przeprowadza rdowniez analize ankiet studenckich dotyczacych oceny dziatalnosci
dydaktycznej nauczycieli akademickich prowadzacych zajecia w danym semestrze, dokonuje oceny
i okresowego przeglagdu warunkdow isposobdéw zaliczania przedmiotdw. Dotyczy to w szczegblnosci
metod ksztatcenia z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegto$¢ oraz weryfikacji
osiggania przez studentéw zatozonych efektdw uczenia sie, takze w ksztatceniu z wykorzystaniem
metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢. W zakresie dziatania WKdsJK jest réwniez okresowy
przeglad i ocena prac dyplomowych pod katem spetniania wymagan metodycznych i merytorycznych
oraz poszanowania praw autorskich, inicjowanie dziatan promujgcych , dobrg dydaktyke” oraz dziatan
naprawczych w przypadku niespetnienia wewnetrznych standardéw jakosci. Zadaniem WKdsJK jest
takze sporzadzanie raportéw z realizacji poszczegélnych zadan oraz przedstawianie ich dziekanowi
i DJK. Sporzadzany jest rowniez raport koicowy z rocznej dziatalnosci Komisji.

Zatwierdzanie, zmiany oraz wycofanie programu studidw dokonywane jest w oparciu o oficjalnie
przyjete procedury (uchwata Senatu PB nr 161/XVII/XVI/2022 z dnia 20 stycznia 2022 r. oraz
zarzadzenie nr 10/2024 Rektora PB z dnia 12 lutego 2024 r.). Opracowanie programu studiow
na kierunku studiéw nalezy do zadan Komisji ds. uruchomienia nowego kierunku studiéw. Program
opiniowany jest przez Rade Wydziatu, Samorzad Studencki, Wydziatowa Komisje ds. Jakosci
Ksztatcenia. Program studiéw przekazywany jest do Prorektora ds. Ksztatcenia, ktdry kieruje program
do zaopiniowania przez Dziat Jakosci Ksztatcenia, a nastepnie Uczelniang Komisje ds. Jakosci
Ksztatcenia. Po pozytywnym zaopiniowaniu program studiow lub ewentualnie po wprowadzeniu
poprawek i ponownym procedowaniu program kierowany jest na posiedzenie Senatu. Senat
podejmuje uchwate w sprawie ustalenia programu studiéw, a Rektor wydaje zarzgdzenie w sprawie
utworzenia studidow o okreslonym poziomie i profilu ksztatcenia.

Innowacje dydaktyczne, osiggniecia nowoczesnej dydaktyki akademickiej, wspétczesna technologia
informacyjno-komunikacyjna, w tym narzedzia i techniki ksztatcenia na odlegtos$¢ sg uwzglednione
w projektowaniu programu studiéw. Wsrdd innowacji dydaktycznych mozna wymieni¢ program
tutorski, zajecia prowadzone z wykorzystaniem grywalizacji, np. elektrotechnika i elektronika, a takze
inne metody wynikajgce z udziatu w szkoleniu , Innovation in teaching” realizowanym przez Harvard
Business Publishing Education. W ramach realizacji Programu Tutorskiego opracowano monografie
pt. ,, Tutoring na uczelni technicznej — inspiracje dla tutoréw i tutee”, a na liscie akredytowanych
i certyfikowanych tutoréw znajduje sie 10 nauczycieli akademickich zatrudnionych na Wydziale
prowadzgcym oceniany kierunek. Jednym z uczestnikdw programu tutorskiego byt student kierunku
automatyka i robotyka.

Przyjecie na studia odbywa sie w oparciu o formalnie przyjete warunki i jasno okreslone kryteria
kwalifikacji kandydatow przyjete w Politechnice Biatostockiej. Szczegdétowe zasady i warunki
rekrutacji, podlegajace corocznie pewnym zmianom, okresla aktualna uchwata Senatu w sprawie
warunkdw i trybu rekrutacji na studia (zasady rekrutacji obowigzujgce na rok akademicki 2024/2025
okresla uchwatg nr 379/XXXI/XVI/2023 Senatu Politechniki Biatostockiej z dnia 29 czerwca 2023
roku). Programy studiéw w Politechnice Biatostockiej, w tym program ocenianego kierunku,
podlegajg systematycznej ocenie i doskonaleniu w ramach monitorowania ciggtego i cyklicznego,
obejmujgcego ocene procesu ksztatcenia oraz weryfikacje efektéw uczenia sie, w tym
z wykorzystaniem metod itechnik ksztatcenia na odlegtos¢. Ocenie podlega tez system ECTS oraz
tresci programowe. Ma to na celu zaréwno doskonalenie programéw studiéw pod katem osiggania
przez studentéw zatozonych efektéw uczenia sie, jak réwniez zwiekszenia potencjatu absolwenta
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na rynku pracy poprzez weryfikacje efektéw uczenia sie przeprowadzang na podstawie analizy ankiet
absolwentéw oraz opinii pracodawcéw dotyczacych programoéw studidéw oraz osiggnietych przez
absolwentéw efektéw uczenia sie. W ramach monitoringu ciggtego po zakoriczeniu kazdego semestru
na zebraniach zespotéw nauczycieli prowadzgcych poszczegdlne zajecia omawiane sg proponowane
zmiany w kartach przedmiotéw i w zasadach zaliczania, z uwzglednieniem wynikdw hospitacji
i ankietyzacji zajeé. Po zakonczeniu semestru nauczyciele dokonujg samooceny realizowanych zajec,
a koordynatorzy poszczegdélnych przedmiotdw przedstawiajg na zebraniach katedr ocene
osiagnietych efektow. Kierownik katedry przekazuje Dziekanowi sprawozdanie w zakresie oceny
osiggnietych efektdw uczenia sie, ktére stanowi podstawe doskonalenia programu studiéw.
Monitoring cykliczny (o charakterze okresowym) odbywa sie nie czesciej, niz co 2 lata i nie rzadziej,
niz co 4 lata. Dziekan lub ewentualnie Prorektor ds. ksztatcenia mogg podjgé decyzje o rozpoczeciu
kompleksowej oceny danego programu studiéw, ktéra rozpoczyna sie od powotania przez Dziekana
zespotu oceniajgcego. Przewodniczgcy zespotu oceniajacego wysyta informacje o rozpoczeciu
procedury do nauczycieli akademickich oraz Samorzadu Studenckiego z prosbg o zgtaszanie
uwag/wnioskéw do programu studidw. Zespot oceniajgcy opracowuje, uwzgledniajgc informacje
przekazane od Wydziatowej Komisji ds. Jakosci Ksztatcenia na temat opinii pracodawcédw oraz
absolwentdéw, raport wraz ze wskazaniem czy program powinien by¢ modernizowany. Po uzyskaniu
opinii Wydziatowej Komisji ds. Jakosci Ksztatcenia i Samorzadu Studenckiego, Dziekan podejmuje
decyzje w zakresie modernizacji programu studiéw. Dalsze procedowanie jest identyczne jak
w przypadku tworzenia nowego programu studidow. Przynajmniej raz w roku odbywa sie posiedzenie
Rady Wydziatu dotyczace dydaktyki i oceny jakosci ksztatcenia na Wydziale. Wnioski z systematycznej
oceny programoéw studidéw sg wykorzystywane do ustawicznego doskonalenia tych programéw, jak
rowniez w planowaniu strategicznym w zakresie korzystania z ksztatcenia z wykorzystaniem metod
i technik ksztatcenia na odlegto$¢, najnowszych osiggnie¢ dydaktycznych oraz nowoczesnej
technologii edukacyjnej. Nalezy zwréci¢ uwage, iz w wyniku dokonanego przeglgdu zidentyfikowano
zastrzezenia wskazane przez zespdt oceniajagcy PKA w niniejszym raporcie, m.in. dotyczace liczby
godzin konsultacji przypisanych do poszczegdlnych zaje¢ objetych programem studiéw. Obecnie
trwajg prace w celu korekty programu studiow w tym zakresie. Analiza jakosci i efektywnosci
ksztatcenia dokonywana jest m.in. na podstawie wynikéw egzamindw i zaliczen,, egzamindw
zewnetrznych na uprawnienia, informacji ptyngcych z otoczenia spoteczno-gospodarczego, w tym
badan rynku pracy, karier absolwentéw, potrzeb kandydatéw oraz opinii studentéw i pracownikéw.
W przypadku studentéw dane pozyskiwane sg z ankiet oraz opinii samorzadu studenckiego,
pracownicy natomiast mogg zgtaszaé¢ wnioski do bezposrednich przetozonych lub do Wydziatowej
Komisji ds. Jakosci Ksztatcenia. Zmiany wynikajg takze z dziatan Komisji ds. akredytacji éwiczen
laboratoryjnych oraz pracowni specjalistycznych. Przed rozpoczeciem kazdego semestru Komisja
weryfikuje jakos$¢ instrukcji laboratoryjnych pod katem ich tresci oraz zgodnosci z programem
przedmiotu. Weryfikowany jest réwniez wymiar godzin zajeé¢, sposéb realizacji oraz warunki
zaliczenia przedmiotu. Komisja przeprowadza przeglad stanowisk laboratoryjnych oraz pracowni
specjalistycznych. W przegladzie uczestniczy rowniez specjalista do spraw BHP. Na podstawie
powyzszych czynnosci komisja decyduje o akredytacji laboratorium (maksymalnie na okres 4 lat).
Wykaz udzielonych akredytacji zamieszczony jest na stronie internetowej Wydziatu. Przyktadami
zmian wprowadzonych w wyniku dziatan Komisji sg: zwiekszenie liczby pytan kontrolnych lub zmiany
objetosci wstepu teoretycznego w instrukcjach do laboratorium, aktualizacja literatury.
Przedstawiciele studentéw czynnie uczestniczg w realizacji wszystkich zadan Uczelnianej Komisji
ds. Jakosci Ksztatcenia oraz Wydziatowych Komisji ds. Jakosci Ksztatcenia. Opinie i uwagi pochodzace
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od interesariuszy zewnetrznych zdobywane sg gtdwnie poprzez kontakty bezposrednie oraz
w ramach Rady Przedsiebiorcéw (dziatajacej przy Wydziale Mechanicznym) oraz Rady Przemystowo-
Programowej (dziatajgcej przy Wydziale Elektrycznym). Corocznie opinia i uwagi pracodawcow
sg zbierane w postaci ankiety. Zebrane informacje sg brane pod uwage podczas modernizacji
programu studidw. W sktadzie zespotu odpowiedzialnego za modernizacje programu studiow
znajdujg sie przedstawiciele przedsiebiorcéw. Przyktadem uwzglednienia uwag interesariuszy
zewnetrznych jest pofozenie wiekszego nacisku na kwestie optymalizacji procesu projektowania
i realizacji systeméw przemystowych w ramach okreslonego budzetu. Przyktadem uwzglednienia
uwag zgtoszonych przez nauczycieli akademickich sg zmiany tresci programowych na zajeciach
materiafy konstrukcyjne (z zakresu materiatéw termoelektrycznych, materiatéw z pamiecia ksztattu)
oraz podstawy robotyki (robot szescioosiowy przegubowy).

Jednym z elementdéw monitorowania programu studiéw oraz osiggania zaktadanych efektéw uczenia
sie na kierunku automatyka i robotyka jest proces ankietyzowania i hospitowania zajec
dydaktycznych. Studenci w kwestionariuszu ankiety pytani sg m.in. o tresci programowe, czy zostaty
jasno okreslone cele ksztatcenia — efekty do osiggniecia przez studenta w trakcie zaje¢, jak réwniez
zrozumiale okreslone kryteria wymagan i warunki zaliczenia przedmiotu, opiniujg organizacje zajec
(odbywanie sie zaje¢ zgodnie z rozktadem zajeé, dostepnos¢ materiatéw dydaktycznych, wyposazenie
pomieszczen dydaktycznych). Studenci odpowiadajg réwniez w pytaniach otwartych, w jaki sposéb
mozna doskonali¢ realizacje zaje¢, wskazujg inne uwagi i opinie dotyczace ankietowanych zaje¢ oraz
mogg zaproponowac inne pytania, ktdre powinny znalezé sie w kwestionariuszu ankiety.
Z podsumowania wynikow ankiet sporzadzane jest sprawozdanie. Wyniki ankiet analizowane
sg zaréwno przez witadze Uczelni, Wydziatu, jak i samych nauczycieli. Wydziatowa Rada Samorzadu
Studentdéw jest informowana o wynikach ankiet studenckich oraz o podejmowanych dziataniach
wynikajgcych z ich analizy. Uzyskane wyniki stanowig bodziec do ewentualnej korekty metod
ksztatcenia i oceny efektéw uczenia sie oraz przyczyniajg sie do cyklicznych zmian w programach
studidow. Stanowia takze jeden z elementéw obowigzkowej okresowej oceny nauczyciela
akademickiego w zakresie wypetniania obowigzkéw zwigzanych z ksztatceniem. Zasady
uwzgledniania wynikéw ankiet studenckich w ocenach okresowych nauczycieli akademickich
sg opisane w regulaminie oceny nauczycieli akademickich. W przypadku niskich ocen wtadze
dziekanskie wykorzystujg do podniesienia kwalifikacji nauczycieli akademickich szkolenia w ramach
Dni Dydaktyki Akademickie;j.

Monitorowanie programu studidow oraz procesu osiggania efektow uczenia sie dokonywane jest
takze poprzez hospitacje zaje¢, ktére przeprowadzane sg wedtug wydziatowego planu hospitacji
okreslonego przez Dziekana na dany semestr roku akademickiego. Zasady przeprowadzania hospitacji
okresla zarzadzenie Rektora w sprawie procedury hospitacji zaje¢ dydaktycznych. Dziekan uwzglednia
wyniki hospitacji w okresowe]j ocenie nauczyciela akademickiego w zakresie wypetniania obowigzkéw
dydaktycznych. Podczas hospitacji ocenie podlega m.in. zgodnos$¢ tresci zaje¢ z programem
przedmiotu, realizacja zatozonych efektdw uczenia sie na zajeciach, dobdr i wykorzystanie srodkéw
dydaktycznych.

Program studidw na kierunku automatyka i robotyka podlega ciggtemu monitorowaniu, oceniane
sg efekty uczenia sie oraz uwzgledniane wnioski z analizy ich zgodnosci z potrzebami otoczenia
spoteczno-gospodarczego, weryfikowana jest aktualnos¢ tresci programowych oraz skutecznosc
metod ksztatcenia oraz metod weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie, w tym metody ksztatcenia
i metod weryfikacji z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegto$¢ w trakcie pandemii.
Jednostka zapewnita wsparcie organizacyjne, techniczne i metodyczne w zakresie prowadzenia zajec
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zdalnych oraz uczestniczenia w takich zajeciach. Nadzdr dotyczy takze praktyk zawodowych i ma
forme zbierania opinii studentdw o odbytej praktyce bezposrednio przez opiekuna lub w formie
ankiety jak dla kazdych innych zaje¢ z programu studidow. Nadzér nad wynikami nauczania i stopnia
osiggniecia przez studentéw efektéw uczenia sie odbywa sie m.in. poprzez analize wynikéw sesji
egzaminacyjnych oraz monitoring loséw zawodowych absolwentéw (ELA). Informacje pozyskiwane
na temat oceny kwalifikacji absolwentéw z perspektywy rynku pracy w trakcie spotkan
z przedstawicielami  otoczenia spoteczno-gospodarczego stanowig waziny element analiz
prowadzacych do modyfikacji programéw studidw, w tym ocenianego kierunku. Badania losow
absolwentéw prowadzone sg przez Biuro Karier i Wspétpracy z Absolwentami PB. W anonimowe;j
ankiecie, ktérag absolwent otrzymuje bezposrednio po ukoniczeniu studiéw, po roku i po 3 latach
informuje o tym jak uksztattowata sie jego sytuacja zawodowa po studiach. Ma tez mozliwos¢ oceny
stopnia zadowolenia z osiggniecia poszczegdlnych efektdow uczenia sie oraz wyrazenia opinii na temat
ukoniczonych studidw. Wydziatowa Komisja ds. Jakos$ci Ksztatcenia podejmuje analizy uzyskanych
wynikéw i wykorzystuje je przy planowaniu ewentualnych modyfikacji w programach studiow,
wskazujgc jednak na trudnos¢ w bezposrednim odniesieniu sie do wnioskdw podjetych po kilku
latach od rozpoczecia danego cyklu ksztatcenia. Ostatnie analizy badan loséw absolwentéw wskazaty
m.in. na zadowolenie absolwentéw z uzyskiwanych efektéw uczenia sie oraz potwierdzenie jakosci
ksztatcenia na kierunku, poprzez wskazanie na ponowny wybdr kierunku. Dane w tym zakresie
uzyskiwane sg takze z bezposrednich spotkan z absolwentami, ktérzy z uptywem lat stajg sie
cztonkami Rad Przedsiebiorcédw dziatajacych przy obu wydziatach. Dodatkowo, dane te uzyskiwane
sg rowniez w wyniku statych i nieformalnych kontaktéw pracownikéw Uczelni z absolwentami.
Systematyczna ocena programu studidw jest oparta o wyniki analizy miarodajnych oraz
wiarygodnych danych i informacji pochodzgcych od interesariuszy wewnetrznych i zewnetrznych,
takze w warunkach ich nieobecnosci na Uczelni spowodowanej czasowym ograniczeniem jej
funkcjonowania. Jednostka posiada dokumentacje potwierdzajaca takie dziatania. Wtadze Wydziatu
Mechanicznego oraz Wydziatu Elektrycznego s takie w statym kontakcie z przedstawicielami
samorzadu studenckiego, ktory aktywnie posredniczy w biezgcym zbieraniu informacji zwrotnych
od studentéw, w tym w odniesieniu do problemdéw zwigzanych z nauczaniem zdalnym w okresie
pandemii. Przeprowadzana analiza obejmuje kluczowe wskazniki ilosciowe postepow oraz
niepowodzen studentéw w uczeniu sie iosigganiu efektow uczenia sie, np. prace etapowe
i dyplomowe, informacje zwrotne od studentdw dotyczgce satysfakcji z programu studidw,
warunkéw studiowania oraz wsparcia w procesie uczenia sie, informacje zwrotne od nauczycieli
akademickich i pracodawcdw, a takze informacje dotyczace Sciezek kariery absolwentow.

Nadzér nad jakoscig ksztatcenia w przypadku procesu dyplomowania obejmuje wybdr opiekunow
i recenzentéw prac dyplomowych, a takze spetnienie przez prace dyplomowe wymagan okreslonych
w szczegdtowych zasadach procesu dyplomowania okreslone w postanowieniu Dziekana Wydziatu
Mechanicznego. Komisje ds. oceny prac dyplomowych, dziatajgce przy kazdym z wydziatdw,
corocznie dokonujg przeglagdu losowo wybranych prac dyplomowych pod katem ich zgodnosci
z realizowanym programem studidw, wartosci merytorycznej i weryfikacji oceny pracy. Wyniki
przeprowadzonej oceny przekazywane sg Dziekanowi, Wydziatowej Komisji ds. Jakosci Ksztatcenia
oraz promotorom i recenzentom poszczegdlnych prac dyplomowych. Prace dyplomowe sprawdzone
w ramach wizytacji spetniajg kryteria stawiane pracom inzynierskim i magisterskim, recenzje prac
sg miarodajne imerytoryczne. Potwierdza to w praktyce poprawne funkcjonowanie systemu
zapewnienia jakosci ksztatcenia takze w odniesieniu do procesu dyplomowania, a dziatania Komisji
przyczyniajg sie do podnoszenia jakosci prac dyplomowych na ocenianym kierunku.
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W dziataniach zwigzanych z doskonaleniem jakosci ksztatcenia, w tym programéw studidw,
na kierunku uwzgledniane s3 wyniki i zalecenia zewnetrznych ocen jakosci ksztatcenia
przeprowadzanych przez Polskg Komisje Akredytacyjng oraz Komisje Akredytacyjng Uczelni
Technicznych (KAUT). Kierunek automatyka i robotyka uzyskat akredytacje KAUT oraz certyfikat EUR-
ACE® European Accreditation of Engineering Programmes w 2018 r. na okres pieciu lat.

Propozycja oceny stopnia spetnienia kryterium 10 (kryterium spetnione/ kryterium spetnione
czesciowo/ kryterium niespetnione)

kryterium spetnione
Uzasadnienie

W Politechnice Biatostockiej sg stosowane formalne zasady projektowania, zatwierdzania i zmiany
programu studidw. Innowacje dydaktyczne, osiggniecia nowoczesnej dydaktyki akademickiej,
wspotczesna technologia informacyjno-komunikacyjna, w tym narzedzia i techniki ksztatcenia
na odlegto$é sg uwzglednione w projektowaniu programu studiow.

Prowadzona jest systematyczna ocena programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka, oparta
miedzy innymi o wyniki analizy dostepnych danych i informacji uzyskanych od interesariuszy
wewnetrznych, w tym studentéw, oraz zewnetrznych, majace na celu doskonalenie jakosci
ksztatcenia. Wdrozono odpowiednie narzedzia i mechanizmy, ktére umozliwiajg identyfikowanie
stabych stron procesu ksztatcenia oraz podejmowanie dziatan doskonalgcych. W ramach systemu
zapewnienia jakosci ksztatcenia podejmowane sg udokumentowane dziatania doskonalgce proces
ksztatcenia. Opracowane zostaty i dziatajg procedury stuzgce monitorowaniu realizacji i doskonalenia
procesu ksztatcenia, a interesariusze wewnetrzni i zewnetrzni sg zaangazowani w ten proces. Jakos¢
ksztatcenia na kierunku podlega rdéwniez zewnetrznym ocenom, ktére przektadajg sie
na doskonalenie programu studiéw i procedur zwigzanych z procesem ksztatcenia.

Dobre praktyki, w tym mogace stanowi¢ podstawe przyznania uczelni Certyfikatu Doskonatosci
Ksztatcenia

1. Wprowadzenie do przestrzeni jakoSci ksztatcenia akredytacji laboratoriow (maksymalnie
na okres 4 lat) przez Komisje ds. akredytacji ¢wiczen laboratoryjnych oraz pracowni
specjalistycznych, ktdéra przed rozpoczeciem semestru: przeprowadza przeglad stanowisk
laboratoryjnych oraz pracowni specjalistycznych, weryfikuje sposéb realizacji oraz warunki
zaliczenia przedmiotu, a takze jakos¢ instrukcji laboratoryjnych pod katem ich tresci oraz
zgodnosci z programem przedmiotu. W przegladzie uczestniczy rowniez specjalista do spraw
BHP.

2. Rozbudowanie systemu ankietyzacji o:

a. ankiety pozwalajgce na oszacowanie rzeczywistego naktadu pracy witasnej studenta
na poszczegdlnych przedmiotach, ktéra docelowo zostanie uwzgledniona w kartach
przedmiotow,

b. ankiety skierowane do nauczycieli akademickich — ,Monitoring potrzeb kadry
dydaktycznej”,

c. ankiety skierowane do otoczenia spoteczno-gospodarczego.

Rekomendacje
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Zalecenia

brak
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